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Om handboken

Upphovsratten for handboken tilthor Vacon® Plc. Med ensamritt.

| handboken beskrivs funktionerna i Vacon® 100 FLOW. Hanboken &r upplagd enligt menystruktu-
ren i omriktaren (avsnitt 1 och 3-7):

e Avsnitt 1, Snabbstartsguide, innehaller information om
- Hur det gar till att starta textpanelen
- Hur det gar till att valja applikationskonfiguration
- Hur det gar till att snabbt stélla in den valda applikationen
- Applikationer med exempel

e Avsnitt 2, Anvandargranssnitt, innehaller information om
- Textpanelen, vyer, paneltyper o.s.v
- Vacon Live
- Faltbussfunktionen

» Avsnitt 3, Driftvardesmenyn, innehaller information om 6vervakningsvardena.

e Avsnitt 4, Parametermenyn innehaller alla parametrar i omriktaren

e | avsnitt 5 beskrivs menyn Diagnostik

e lavsnitt 6 beskrivs menyn for I/0 och maskinvara

e lavsnitt 7 beskrivs anvindarinstéllningar, favoriter och menyer pa anvandarniva

e Avsnitt 8, Parameterbeskrivningar, innehaller information om
- Parametrar och hur de anvands
- Programmering av digitala och analoga ingangar
- Applikationsspecifika funktioner

e Avsnitt 9, Felsokning, innehaller information om
- Eel och felorsaker
- Aterstallning av fel

e Avsnitt 10, bilaga innehaller information om olika standardvarden i applikationerna

OBS! Det finns en mangd parametertabeller i den har handboken. Har ser du kolumnrubrikerna
och en forklaring till vad de innehaller.

Placeringen p§ Parameterns  Parameterns
mandverpanelen. namn minimivarde
Har visas
parameternumret Parameterns Parameterns
/ /maxvérde ID-nummer
Index Parameter M’in Max Enhet Ssaal:'daerd- ID Beskrivning
(forvalt)
Enhet for parameterns Det Kort beskrivning av
Det finns mer varde. Anges om den  fabriksinstdllda parameterns varden
information om den finns tillganglig. vardet och/eller funktion
har parametern
i handboken. 9434 se
Figur 1.
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Specifika funktioner for Vacon® 100 FLOW frekvensomriktare

Egenskaper

e Omfattande guider for start, standard, HVAC, PID-regulatorn, multipumpsystemet
(separat omriktare och multiomriktare) och brandfunktionen

e FUNCT-knapp for snabb vaxling mellan lokal styrning (panelen] och fjarrstyrning.

Fjarrstyrplatsen faststélls av parameter (I/0 eller faltbuss)

8 forinstallda frekvenser

Funktioner for motorpotentiometer

Spolfunktion

2 programmerbara ramptider, 2 6vervakningar och 3 omraden med forbjudna frekvenser

Snabbstopp

Styrsida for enkel drift och 6vervakning av de viktigaste vardena

Faltbuss med datamappning

Automatisk aterstéllning

Olika forvarmningslagen som anvands for att undvika kondenseringsproblem

Hogst utfrekvens 320 Hz

Funktioner for realtidsklocka och timer (om batteri har installerats). Mgjlighet att

programmera 3 tidskanaler for att uppna olika funktioner i omriktaren (t.ex. start/stopp

och férvalda frekvenser).

e Extern PID-regulator finns tillganglig. Kan anvandas for att styra exempelvis en ventil
med hjalp av frekvensomriktarens in-/utgangar

e Funktion for viloldge som automatiskt startar och stoppar omriktaren enligt forinstallda

nivaer for att spara energi.

PID-regulator for 2 zoner (2 olika arvarden; kontroll av minimum och maximum)

Tva olika borvarden for PID-regulatorn. Valjs via digitala ingéngar.

Boost-funktion for borvarde till PID-regulatorn.

Framkopplingsfunktion for att forbattra systemets reaktioner pa processandringar

Overvakning av processvirden

Multipumpstyrning for system med separat omriktare eller multiomriktare

Multislav- och multimasterlagen i multiomriktarsystem

Multipumpvixling baserad pa realtidsklockan

Underhallsridknare

Pumpstyrningsfunktioner: Autovaxling, primingpump, jockeypump, autorensning

av pumphjul, antiblockering, 6vervakning av ingangstryck och frostskyddsfunktion
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1. Vnc0N®1oo FLOW — SNABBSTARTSGUIDE

1.1 TEXTPANELEN PA VacoN®100 FLOW

Manoverpanelen ar granssnittet mellan Vacon® 100-frekvensomriktaren och anvandaren. Med
manoverpanelen kan du styra motorns hastighet, 6vervaka utrustningens status och stalla in olika
parametrar for frekvensomriktaren.

Det finns tva olika typer av mandverpaneler, panel med grafisk skdrm och knappsats.

Mer information om panelen finns i avsnitt 2.

1.1.1 MANOVERPANELENS KNAPPAR
Knappsatsen pa manoverpanelen ser likadan ut pa de bada typerna:

Flytta bakat pa menyn Bladdra uppat pa menyn
Avsluta redigeringslage Oka vardet

Du aterstéller fel genom
att halla den har
knappen intryckt

Andra styrplats

Ga till styrsidan
Andra riktning

Se avsnitt 2.2.1.3 for
mer information

Flytta markdren

F Flytta markéren at hoger
at vanster

Ga till redigeringslaget
Asidosédtt egenskapssida

Bladdra nedat pa menyn
Minska vardet

Stoppknapp Startknapp

9086.emf
Ga till aktiv nivd/aktivt objekt
Bekrafta valet

Figur 2.

1.1.2 DisPLAY

| displayen visas motorns och frekvensomriktarens status och eventuella awvikelser i driften. Aven
information om frekvensomriktaren och aktuell plats i menystrukturen och objektet visas pa skarmen.

Grafisk skarm:

Statusfalt Statusfalt
STOPP/KOR KLAR/EJ KLAR/FEL
\ Riktning LARM Styrplats: ) .
\ I / // //PC/|0/MANOVERPANEL/FALTBUSS
STOP READY 1/0
‘d - ‘ ‘ / Platsfalt
Main Menu (Parameterns id-nummer och
1p! M1 var du ar i menysystemet)
Quick Setup Aktiverad grupp/objekt:
(17) Tryck pa OK om du vill 6Gppna menyn
Monitor
(5) \
Parameters Antalet objekt i gruppen
(12 )

9159.emf

Figur 3.
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Om texten pa textraden ar for lang for att rymmas pa displayen rullas texten fram fran vanster till
hdger sa att hela textstrangen kan lésas:

Textskarm:
Indikatorer: Indikatorer:
Status Larm, Fel
READY RUN 5TOP ALARM/ FAULT
A A . 0
—_ rupp- eller
"Vl" ’I l,l, ,’( -"’-- )T,” parameternamn
’\ /, , Plats i menysystemet
M 1 E
g
3
a
. 4
FWi v IVo KEYPAD BY
Indikatorer: Indikatorer:
Riktning Styrplats

Figur 4.
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1.2 FORSTA STARTEN
Nar omriktaren har startats initieras startguiden.

| startguiden anger du den grundlaggande information som behovs for att omriktaren ska kunna
styra processen.

1 Val av sprak (P6.1) Beror pé aktuellt sprékpaket

Ryssland
L USA

2 Sommartid (P5.5.5) U
AV

3  |Tid*(P5.5.2) hh:mm:ss

L |Ar(P5.5.4) ARAA

B  |Datum* (P5.5.3) DD.MM.

* Den har informationen far du ange om ett batteri &r monterat

: . . Ja
?
6 Vill du kora startguiden? Nej

Valj Ja och tryck pa OK. Om du valjer Nej stdngs guiden.
OBS! Om du valjer Nej och trycker pa OK maste du stélla in parametrarna manuellt.

Standard

HVAC

PID-regulator

Multipump (enkel omriktare)
Multipump (multiomriktare)

7 Valj forvald applikationskonfigu-
ration (P1.2 Applikation (id 212))

O0BS! Om du &ndrar vardet pa P1.2 Applikation (id 212) senare i den grafiska panelen visas steg 8
till steg 17 i guiden. Sedan 6ppnas guiden for den valda applikationen.

8 Valj P3.1.2.2 Motortyp PM-motor
(enligt méarkskylten) Induktionsmotor
Ange ett varde for P3.1.1.1

9 Motorns nominella spanning Omfang: Varierar

(enligt méarkskylten)

Ange ettvarde for P3.1.1.2

1 0 Motorns markfrekvens Omfang: 8,00-320,00 Hz

(enligt markskylten)

Ange ett varde for P3.1.1.3

1 1 Motorns markvarvtal Omfang: 24-19200

(enligt méarkskylten)

1 2 Ange ett varde for P3.1.1.4
Motorns markstrom

13 Ange ettvarde for P3.1.1.5
Motorns cos fi

Omfang: Varierar

Omfang: 0,30-1,00

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com
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Om du valde Induktionsmotor i steg 8 visas steg 9-13. Om du valde PM-motorvisas steg 9-12 och
darefter steg 14.

14 Ange ett varde for P3.3.1.1

Lagsta frekvensbérvarde Omfang: 0-P3.3.1.2Hz

15 Ange ett varde for P3.3.1.2 Omfang: P3.3.1.1-320,00 Hz
Hogsta frekvensborvarde

16 Ange ett varde for P3.4.1.2 Omfang: 0,1-3 000,0 s
Accelerationstid 1

17 Ange ett varde for P3.4.1.3 Omfang: 0,1-3 000,0 s

Retardationstid 1

1 8 Vill du kora applikationsguiden? |Ja
Nej

Om du valde Ja och tryckte pa OK visas applikationsguiden enligt valet du gjorde i steg 7.
Om du véljer Nej och trycker pa OK avslutas guiden och du maste stalla in parametrarna manuellt.
Du har nu slutfort startguiden.

Du kan starta om startguiden genom att aktivera parametern 6.5.1 Aterst fabr.inst eller ange
Aktivera for parametern B1.1.2 Startguide.
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1.3 BRANDFUNKTIONSGUIDE

OBS! GARANTIN UPPHOR OM BRANDLAGESFUNKTIONEN AKTIVERAS.

Testlage kan anvandas for att testa brandfunktionen utan att garantin upphor. Las den viktiga
informationen om lésenord och garantifrdgor i avsnitt 8.13 innan du fortsatter.

Brandfunktionsguiden ar avsedd for enkel driftsattning av brandfunktionen. Du startar
brandfunktionsguiden genom att vélja Aktivera for parametern 1.1.2 pa menyn Snabbinstéallning.

Frekvens vid brandfunktion
Forvalda frekvenser

Mandverpanelsreferens
Valj kalla till frekvens vid brand- |Faltbuss

1 funktionskalla (P3.17.2). Analog ingang 1

Analog ingang 2
Analog ingéng 1 + analog ingar 2
PID 1 borvarde
Motorpotentiometer borvarde
Block 1-10 ut

Om Frekvens vid brandfunktion inte har valts for kallan till frekvens vid brandfunktion gar du till
steg 3.

2 Ange vardet for (P3.17.3)

Frekvens vid brandfunktion. Omfang: Varierar

Stang kontakt

3 Valj aktiveringssignal. Gppna kontakt

Om Oppen kontakt har valts gar du till steg 5. Om Sting kontakt har valts gar du till steg 4 och
hoppar over steg 5.

4 Valj kalla till Brandfunktion
aktivering stang (P3.17.5).

5 Valj kalla till Brandfunktion
aktivering oppen (P3.17.4).

6 Valj kalla till Brandfunktion bakat Omfina: Varierar
(P3.17.6). g:

Omfang: Varierar

Omfang: Varierar

7 Ange losenordet till brandlage

(P3.17.1). Omféng: 0-9999

Brandfunktionsguiden ar klar.

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com
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1.4 APPLIKATIONSGUIDER

Applikationsguiderna gor det enklare att stalla in frekvensomriktaren. Tack vare guiderna ar det enkelt
att anpassa instéllningarna efter behov nér det géller funktion och 1/0-kopplingar. Guiderna passar
vanliga faltapplikationer och du kan valja den applikationskonfiguration som mest liknar omriktarens
tankta anvandning. Applikationskonfigurationen gar att valja i startguiden vid driftsattningen (se avsnitt
1.2, steg 7) eller nar som helt med parameter P1.2 Applikation (id 212). (Se avsnitt 8.)

Nar du har valt med parameter P1.2 stalls parameterstandardvardena in efter den valda
applikationen. Pa snabbinstallationsmenyn visas de viktigaste applikationsspecifika parametrarna.
Dessa parametrar och évriga parametrar gar ocksa att nar som helst andra pa parametermenyn
(M3). Det gor att anvandaren alltid kan gora andringar, oavsett den valda applikationskonfigurationen.

Mer information om applikationer finns i avsnitt 1.5.

Nar en av applikationerna har valts med parameter P1.2 Applikation (id 212) visas alltid foljande
steg i guiden:

1 Valj P3.1.2.2 Motortyp PM-motor
(enligt markskylten) Induktionsmotor

Ange ett varde for P3.1.1.1
2 Motorns nominella spanning Omfang: Varierar
(enligt markskylten)

Ange ett varde for P3.1.1.2

3 Motorns markfrekvens Omfang: 8,00-320,00 Hz
4

5

(enligt méarkskylten)

Ange ett varde for P3.1.1.3
Motorns markvarvtal Omfang: 24-19200
(enligt markskylten)

Ange ett varde for P3.1.1.4
Motorns markstrom

6 Ange ett varde for P3.1.1.5
Motorns cos fi

Omfang: Varierar

Omfang: 0,30-1,00

Steg 6 visas bara om du har valt induktionsmotor i steg 1.

7 Ange ett varde for P3.3.1.1

Lagsta frekvensbérvarde Omfang: 0-P3.3.1.2Hz

8 Ange ett varde for P3.3.1.2 Omfang: P3.3.1.1-320,00 Hz
Hogsta frekvensborvarde
9 Ange ett varde for P3.4.1.2 Omfang: 0,1-3 000,0 s

Accelerationstid 1

10 Ange ett varde for P3.4.1.3 Omfang: 0,1-3 000,0 s
Retardationstid 1

Sedan visas applikationsspecifika steg som beskrivs i foljande avsnitt:

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205
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1.4.1 GUIDER FOR STANDARDAPPLIKATIONER OCH HVYAC-APPLIKATIONER

Om du valjer standardapplikationen eller HYAC-applikationen med parameter P1.2 Applikation (id 212)
visas steg 1-10 (avsnitt 1.4).

Om du har valt Standardapplikation eller HVAC-applikation i startguidens steg 7 (se avsnitt 1.2)
visas bara det har steget:

Valj en styrplats (varifran start- I/0-styrning
1 och stoppkommandon for omrik- | Faltbuss
taren och frekvensreferenser ges) |Manoverdel

Guiden for standardapplikationer och HVAC-applikationer har nu slutforts.

1.4.2 GUIDEN FOR PID-REGULATORAPPLIKATION

Om du valjer PID-regulatorapplikation med parameter P1.2 Applikation (id 212) visas steg 1-10
(avsnitt 1.4).

Om du valjer PID-regulatorapplikation i steg 7 i startquiden visas foljande steg efter startguidens
steg 18 (se avsnitt 1.2):

Valj en styrplats (varifran start- I/0-styrning
1 och stoppkommandon for omrik- | Faltbuss
taren och frekvensreferenser ges) |Manoverdel

2 Val av processenhet (P3.13.1.4]  ||Flera alternativ

Om % har valts som processenhet gar guiden direkt till steg 6. Om nagot annat an % har valts visas
foljande steg:

Processenhet min (P3.13.1.4) Ange vardet enligt omradet
3 for PID-arvardesignalen. T.ex.
0-20 mA motsvarar 0-10 bar.
4 Processenhet max (P3.13.1.6) Samma som ovan.
5 Processenhet decimal (P3.13.1.7) | Omfang: 0-4
6 Arvirde 1 val av kalla (P3.13.3.3) |[Mer information om val finns
i tabell 61.

Om du véljer en av de analoga ingangssignalerna i steg 6 visas step 7. Annars gar guiden direkt till
steg 8.

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com
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8

Omfang fér analoga insignaler

0 =0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

9

Reglerfel invert (P3.13.1.8)

0 = normalt
1 = inverterat

10

Val av kalla for borvarde
(P3.13.2.6)

Mer information om val finns
i tabell 60.

Om du valjer en av de analoga ingangssignalerna i steg 9 visas steg 10 och sedan steg 12. Om du

har valt nagot annat an Al1-Alé gar guiden till steg 11.

Om du valjer nagot av alternativen Bérvirde 1 frén panel eller Bérvirde 2 frén panel i steg 9 gar guiden

direkt till steg 12.

11

Omfang fér analoga insignaler

0 =0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

12

Borvarde fran panel
(P3.13.2.1 eller P3.13.2.2)

Beror pa svaret pa fraga 9.

13

Vilolagesfunktion?

0 = nej
1=ja

Om du valjer Ja visas nedanstaende steg. Annars gar guiden direkt till slutet.

14

Insomningsfrekvensgrans
(P3.13.5.1)

Omfang: 0-320 Hz

15

SP1 Vilolagesfordrojning
(P3.13.5.2)

Omfang: 0-3 000 s

16

Uppvakningsniva (P3.13.5.3)

Omfanget beror pa vilken
processenhet som har valts.

Guiden PID-regulatorapplikation har nu slutforts.
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1.4.3 APPLIKATIONSGUIDE FOR MULTIPUMP (ENKEL OMRIKTQRE)

Om du valjer multipumpapplikationen (separat omriktare] med parameter P1.2 Applikation (id 212)
visas steg 1-10 (avsnitt 1.4).

Om du valjer multipumpapplikation [separat omriktare) i steg 7 i startguiden visas f6ljande steg
efter startguidens steg 18 (se avsnitt 1.2):

Valj en styrplats (varifran start- I/0-styrning
1 och stoppkommandon for omrik- | Faltbuss
taren och frekvensreferenser ges) |Manoverdel

2 Val av processenhet (P3.13.1.4)  ||Flera alternativ

Om % har valts som processenhet gar guiden direkt till steg 6. Om ndgot annat an % har valts visas
foljande steg:

Processenhet min (P3.13.1.4) Ange vardet enligt omradet for
PID-arvardesignalen.

T.ex. 0-20 mA motsvarar 0-10 bar.

Processenhet max (P3.13.1.6)

Samma som ovan.

3
4
5

Processenhet decimal (P3.13.1.7)

Omfang: 0-4

6

Arvirde 1 val av killa (P3.13.3.3)

Mer information om val finns

i tabell 61.

Om du véljer en av de analoga ingangssignalerna i steg 6 visas step 7. Annars gar guiden direkt till
steg 8.

7 Omfang fér analoga insignaler 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
8 Reglerfel invert (P3.13.1.8) 0 = normalt
1 = inverterat

Mer information om val finns

9 Val av kalla for borvarde
i tabell 60.

(P3.13.2.6)

Om du valjer en av de analoga ingadngssignalerna i steg 9 visas steg 10 och sedan steg 12. Om du
har valt ndgot annat &n Al1-Al6 gar guiden till steg 11.

Om du valjer nagot av alternativen Bérvirde 1 frén panel eller Bérvirde 2 frén panel i steg 9 gar guiden
direkt till steg 12.

10
11
12

Omfang for analoga insignaler 0=0-10V/0-20 mA

1=2-10V/4-20 mA

Beror pa svaret pa fraga 9.

Borvarde frén panel (P3.13.2.2)

Vilolagesfunktion? 0 = nej

1=ja

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com
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Om du véljer Ja visas steg 13-15. Annars gar guiden direkt till steg 16.

13

Insomningsfrekvensgrans
(P3.13.5.1)

Omfang: 0-320 Hz

14

SP1 Vilolagesfordrojning
(P3.13.5.2)

Omfang: 0-3 000 s

15

Uppvakningsniva (P3.13.5.3)

Omfanget beror pa vilken
processenhet som har valts.

16

Antal pumpar (P3.15.2)

Omfang: 1-8

17

Pumpférregling (P3.15.5)

0 = Anvands inte
1 =Tillganglig

18

Autovaxla (P3.15.6)

0 = Sparrad
1 =Tillgénglig (intervall)
2 = Tillganglig (realtid)

Om funktionen for autovaxling &r aktiv visas steg 19-24. Om Autovaxling inaktiveras gar guiden

direkt till steg 25.

19

Autovéxlade pumpar (P3.15.7)

0 = Hjalppumpar
1 =Alla pumpar

Steg 20 visas bara om alternativet du Tillgénglig (intervall) i steg 18.

20

Autovéaxlingsintervall (P3.15.8])

Omfang: 0-3 000 s

Steg 21-22 visas bara om alternativet du Tillganglig (realtid) i steg 18.

21

Autovaxlingsdagar (P3.15.9)

Omfang: Mandag-sondag

22

Autovixlingstid (P3.15.10)

Omféng: 00:00:00-23:59:59

23

Autovaxlingsfrekvensgrans
(P3.15.11)

Omfang: P3.3.1.1-P3.3.1.2 Hz

Autovaxlingspumpgrans

24 (P3.15.12) Omfang: 1-8
25 Regleromrade (P3.15.13) 0-100 %
26 |Fordrsjning (P3.15.14) 0-3600 s

Guiden for multipumpapplikation (separat omriktare) har nu slutforts.
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1.4.4 APPLIKATIONSGUIDE FOR MULTIPUMP (MULTIOMRIKTRRE)

Om du valjer multipumpapplikationen (multiomriktare) med parameter P1.2 Applikation (id 212)
visas steg 1-10 (avsnitt 1.4).

Om du véljer multipumpapplikation (multiomriktare) i steg 7 i startquiden visas foljande steg efter
startguidens steg 18 (se avsnitt 1.2):

Valj en styrplats (varifran start- I/0-styrning
1 och stoppkommandon for omrik- | Faltbuss
taren och frekvensreferenser ges) |Manoverdel

2 Val av processenhet (P3.13.1.4)  ||Flera alternativ

Om % har valts som processenhet gar guiden direkt till steg 6. Om ndgot annat an % har valts visas
foljande steg:

Processenhet min (P3.13.1.4) Ange vardet enligt omradet for
PID-arvardesignalen.

T.ex. 0-20 mA motsvarar 0-10 bar.

Processenhet max (P3.13.1.6)

Samma som ovan.

3
4
5

Processenhet decimal (P3.13.1.7)

Omfang: 0-4

6

Arvirde 1 val av killa (P3.13.3.3)

Mer information om val finns

i tabell 61.

Om du véljer en av de analoga ingangssignalerna i steg 6 visas step 7. Annars gar guiden direkt till
steg 8.

7 Omfang fér analoga insignaler 0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA
8 Reglerfel invert (P3.13.1.8) 0 = normalt
1 = inverterat

Mer information om val finns

9 Val av kalla for borvarde
i tabell 60.

(P3.13.2.6)

Om du valjer en av de analoga ingadngssignalerna i steg 9 visas steg 10 och sedan steg 12. Om du
har valt ndgot annat &n Al1-Al6 gar guiden till steg 11.

Om du valjer nagot av alternativen Bérvirde 1 frén panel eller Bérvirde 2 frén panel i steg 9 gar guiden
direkt till steg 12.

10
11
12

0 =0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

Beror pa svaret pa fraga 9.

Omfang for analoga insignaler

Borvarde frén panel (P3.13.2.2)

Vilolagesfunktion? 0 = nej

1=ja

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com
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Om du véljer Ja visas steg 13-15. Annars gar guiden direkt till steg 16.

13

Insomningsfrekvensgrans
(P3.13.5.1)

Omfang: 0-320 Hz

14

SP1 Vilolagesfordrojning
(P3.13.5.2)

Omfang: 0-3 000 s

15

Uppvakningsniva (P3.13.5.3)

Omfanget beror pa vilken
processenhet som har valts.

1 6 Multipumplédge (P3.15.1) 1 = Multislav
2 = Multimaster
17 Pump-id-nummer (P3.15.3) Omfang: 1-8

18

Start och drvarde (P3.15.4)

0 = Signaler ar inte anslutna

1 = Endast startsignal ansluten
2 = Start- och arvardesignaler
anslutna

19

Antal pumpar (P3.15.2)

Omfang: 1-8

20

Pumpforregling (P3.15.5)

0 = Anvands inte
1 =Tillganglig

21

Autovaxla (P3.15.6)

0 = Sparrad
1 =Tillganglig (intervall)
2 = Tillganglig (dagar)

Om autovaxlingsfunktionen har aktiverats (intervall] visas steg 23 och dérefter gar guiden till steg
26. Om Autovéaxling aktiveras (dagar) gar guiden direkt till steg 24. Om Autovaxling inaktiveras gar

guiden direkt till steg 26.

22

Autovéxlade pumpar (P3.15.7)

0 = Hjalppumpar
1 =Alla pumpar

Steg 23 visas bara om alternativet du Tillgénglig (intervall) i steg 18.

23

Autovéxlingsintervall (P3.15.8)

Omfang: 0-3 000 h

Steg 24-25 visas bara om alternativet du Tillganglig (dagar) i steg 18.

24

Autovaxlingsdagar (P3.15.9)

Omfang: Mandag-sondag

25

Autovéaxlingstid (P3.15.10)

Omfang: 00:00:00-23:59:59

26

Regleromrade (P3.15.13)

0-100 %

27

Fordrojning (P3.15.14)

0-3600s

Guiden for multipumpapplikation (multiomriktare) har nu slutforts.
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1.5 BESKRIVNING AV APPLIKATIONERNA

1.5.1 STANDARD- OCH HVAC-APPLIKATIONER

Standard- och HVAC-applikationer anvands vanligen for enkel varvtalsstyrning (t.ex. pumpar och
flaktar) i sammanhang dar inga specialfunktioner kréavs.

Omriktaren kan styras fran mandverpanelen, faltbussen eller 1/0.

Vid styrning fran 1/0-styrplatsen ansluts omriktarens frekvensreferenssignal antingen till Al1
(0-10V) eller Al2 (4-20 mA), beroende pa referenssignalens typ. Det finns &ven tre forvalda frek-
vensreferenser tillgangliga. De forvalda referenserna aktiveras med DIl4 och DI5. Omriktarens
start/stopp-signaler ansluts till DI1 (Start framat) och DI2 (Start bakat).

Alla omriktarens utgangar kan konfigureras fritt. Det finns en analogutgang (Utfrekvens) och tre
reldutgangar (Kor, Fel, Klar) pa standard I/0-kortet.

Detaljerade beskrivningar av applikationsspecifika parametrar finns i avsnitt 8.
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1.5.1.1 Standard for styrkretsanslutningar i standard- och HVAC-applikationer.

‘ Standard-1/0-kort ‘
O o B s

‘r’{ : }J 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Referensutgang ‘ ‘ ‘
Referens | | Vo .
potentiometer 1-10 kQ : 1 2 All+ Analog ingang 1 + Frekvensreferens
|
| (standard 0-10V)
L---- - 3 All- Analog ingéng 1 -
4 Al2+ Analog ingdng 2 +
Frekvensbdrvarde
L, (standard 4-20 mA)
5 Al2- Analog ingang 2 -
e 6 | [ 4vut e | [ 24 Vhjalpspanning | | \
} [7 ][ onD ® | [/0-signaltilljord || \
i {8 ][ on | [ Digitalingéng 1 |[ Startframat |
Lo {9 ][ o | [ Digitalingéng 2 || Startbakdt |
U Er {10 ][ b3 | [ Digitalingéng 3 || Externtfel |
! [11 ][ cm ® | | [ Gemensam for DI1-DI¢| | *)
3 [ 12 |[ 24vut @ | [ 24V hjslpspanning | | \
} r----113 ][ oND ® | [1/0-signattilljord || \
boert s {15 | [ D5 | [ Digitalingang 5 || Sopm | S |renmiiecere?
1"”// -4 J 16 || DI | [ Digitalingang 6 | [ Felaterstalining |
! l [17 ][ c™m ® | | [ Gemensam for DI1-DIg| | |*)
1 |
| P 18 AO1+ Analog utgang 1 +
| 4 \ | °
Lo \ Utgangsfrekvens
Lo M (standard: 0-20 mA)
! Sooemsbo-- 1019 AO01- [ ) Analog utgéng 1 -
! ‘
1 |
! | . 24V
i ! 30 *+24Vin hjélpingdngsspanning
i | A RS485 Seriell buss, negativ
| ! - — Modbus RTU
! I B RS485 Seriell buss, positiv
| |
! ! 21 RO1/1 NC Rel3utgéng 1
I
;  DRIFT Lo 22 RO1/2 CM -/ DRIFT
‘®} ””” 23 RO1/3NO —
! |
! | 24 R02/1 NC j Reldutgéng 2
|
o FEL - -["25 | [ RO2/2CM FEL
‘——@ ——————— 26 R02/3NO —
32 R03/2 CM _~ Reldutgdng 3
gang KLAR **)
33 R03/3 NO I
9301.emf
Figur 5.

**) Figur 5 visar standardomriktaren. Om du bestéller med alternativkoden +SBF4 ersatts
reldutsignalen 3 med en termistoringang. Mer information finns i Installationshandbok.
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*) Digitala ingangar kan isoleras fran jord med en DIP-omkopplare, se figur nedan:

Digitala ingangar
Flytande
Anslutning till GND (Standard!)

i

ol XoXoXo, kol XoXololokoka)o)

9109.emf

Figur 6.
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1.5.1.2 Snabbinstallningsparametrar for standardapplikationer och HVAC-applikationer

M1.1 Guider
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Aktivera ej
1 = Aktivera
1.11 Startguide 0 1 0 1170 | Nar du valjer Aktivera startas
startguiden (se avsnitt 1.2
“Forsta starten”).
Nar duvaljer Aktivera startas
. . brandfunktionsguiden
1.1.2 Brandfunktionsguide 0 1 0 1672 (se avsnitt 1.3 "Brandfunk-
tionsguide").
M1 Snabbinstallning:
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Standard
1 =HVAC
S 2 = PID-regulator
12 Applikation 0 4 ! 212 3 = Multipump (separat omrik-
tare)
4 = Multipump (multiomriktare)
1.3 Lagsta 0,00 P1.4 Hz 0,0 101 | Lagsta tilldtna frekvensreferens.
frekvensreferens
1.4 Hogsta P1.3 | 320,0 Hz | 50,0/60,0 | 102 |Hégsta till3tna frekvensreferens.
frekvensreferens

Bestammer hur lang tid det tar
1.5 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 5,0 103 |for utfrekvensen att 6ka fran
noll till maxfrekvensen.

Bestammer hur lang tid det tar
1.6 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 5,0 103 | for utfrekvensen att minska fran
maxfrekvensen till noll.

Maximal motorstrom fran

1.7 Motorns stromgréns I4x0,1 Is A Varierar | 107 omriktaren.
0 = Induktionsmotor

18 Motortyp 0 1 0 650 1 = Permanentmagnetmotor
Detta varde U, framgar av

1.9 Motorn§ nqmlnella Varierar | Varierar Vv Varierar 110 motorns markskylt. o .

spanning OBS! Observera ocksa anvand

koppling (Delta/Star).
Detta varde f,, f 3

1.10 Motorns 8,0 3200 | Hz | 50,0/60,0 | 111 | c 2 vardelniramgarav

markfrekvens motorns markskylt.

Detta vard f 3

1.1 Motorns markvarvtal 24 19200 Rpm Varierar 12 ettavar e"nn ramgar av
motorns markskylt.
Detta vérde |, f 3

1.12 Motorns markstrom I4x0,1 Is A Varierar 113 etavar e" n framgarav
motorns markskylt.

1.13 Motorns Cos Phi 0,3 1,00 Varierar 120 Detta varde framgar av

motorns markskylt.
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Omriktaren sdker efter minsta
motorstrom for att spara energi
och sanka motorljudet. Den har
1.14 Energioptimering 0 1 0 666 | funktionen kan t.ex. anvandas

i flakt- och pumpsystem.

0 = Sparrad

1 =Tillganglig

Automatisk motoridentifiering
beraknar eller mater de nod-
vandiga motorparametrarna
for optimal motor- och varv-
talsstyrning.

0 =Ingen atgard

1 = Vid stillestand

2 = Med rotation

OBS! Parametrar fran maste
stallas in fore identifiering.

1.15 Identifiering 0 2 0 631

0 = Rampning

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 1 = Flygande start

0 = Utrullning

1.17 Stoppfunktion 0 1 0 506 1= Rampning

0 = Sparrad

1.18 Autom aterstalln 0 1 0 731 1 = Tillgéinglig

0 = Ingen atgéard

1=Larm

2 = Fel (stopp enligt stopplage)
3 = Fel (stopp genom utrullning)

1.19 | Respons pa externt fel 0 3 2 701

0 = Ingen atgéard

1=Larm

2 = Larm+férvald felfrekvens
0 5 0 700 |(parameter P3.9.1.13)

3 =Larm + féregaende frekvens
4 = Fel (stopp enligt stopplage])
5 = Fel (stopp genom utrullning])

Respons pa Al

120 L&g signal

Installning av fjarrstyr-
plats (start/stopp).

0 =1/0-styrning

1 = Faltbusstyrning

1.21 Fjarrstyrplats 0 1 0 172
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Val av referenskalla nar styr-
plats ar 1/0 A
0=PC
1 = Forvald frekvens 0
2 = Manoverpanelsreferens
3 = Faltbuss
4=Al
5=AI2
6 = Al1+Al2
7 =PID
8 = Motorpotentiometer
I/0-styrplats A, 11 =Block 1 ut
1.22 val av borvarde ! 20 5 17 12 = Block 2 ut
13 = Block 3 ut
14 = Block 4 ut
15 =Block 5 ut
16 = Block 6 ut
17 = Block 7 ut
18 = Block 8 ut
19 = Block 9 ut
20 = Block 10 ut
0BS! Standardvardet beror
pa vilken applikation som har
valts med parameter 1.2.
1.23 Panelstyrning, 1 20 1 121 |Se P1.22.
val av borvarde
1.24 Faltbusstyrning, 1 20 2 122 |Se P1.22.
val av borvarde
. o 0=0-10V/0-20 mA
1.25 Al1 signalomrade 0 1 0 379 122-10V/ 4-20 mA
. o 0=0-10V/0-20 mA
1.26 Al2 signalomrade 0 1 1 390 122-10V/ 4-20 mA
1.27 RO1 funktion 0 51 2 1101 | Se P3.5.3.2.1.
1.28 RO2 funktion 0 51 3 1104 | Se P3.5.3.2.1.
1.29 RO3 funktion 0 51 1 1107 |Se P3.5.3.2.1.
1.30 AO1 funktion 0 31 2 10050 | Se P3.5.4.1.1.
M1.31 Standard / M1.32 HVAC
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
1.31.1 | Forvald frekvens 1 P1.3 P1.4 Hz 10,0 105 |Forvald frekvens valjs med
digitalingang Dl4.
1.31.2 | Forvald frekvens 2 P1.3 P1.4 Hz 15,0 106 | FOrvaldfrekvens valjs med
digitalingang DI5.
1.31.3 | Forvald frekvens 3 P1.3 P1.4 Hz 20,0 196 |Forvald frekvens valjs med
digitalingang DI5.
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1.5.2 PID-REGULATORAPPLIKATION

Styrning med PID-regulator anvands vanligen i applikationer dar processvariabeln (t.ex. trycket)
styrs genom reglering av motorns varvtal (t.ex. en pump eller en flakt). | en sddan konfiguration

konfigureras omriktarens interna PID-regulator med ett borvarde och ett arvarde. Styrning med
PID-regulator fungerar som en smidig paketlosning dar matning och styrning ar integrerade och
inga ytterligare komponenter kravs.

Tva separata styrplatser kan anvéndas. Valet mellan styrplatserna A och B gérs med DI6. Nar
styrplats A &r aktiv ges start/stopp-kommandon fran DI1 och frekvensreferensen hamtas fran PID-
regulatorn. N&r styrplats B ar aktiv ges start/stopp-kommandon fran Dl4 och frekvensreferensen
hamtas direkt fran Al1.

Alla omriktarens utgangar kan konfigureras fritt. Det finns en analogutgang (Utfrekvens) och tre
relautgangar (Kor, Fel, Klar) pa standard I/0-kortet.

Detaljerade beskrivningar av applikationsspecifika parametrar finns i avsnitt 8.
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1.5.2.1 Standard for styrkretsanslutningar i applikationen PID-requlator

‘ Standard 1/0-kort ‘
N o § o

‘r*’[ : T ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Referensutgang ‘ ‘ ‘
. ! \
Referenspotentiometer | o P Plats A: PID bérvarde
1-10kQ|! 2 All+ Analog ingang 1 + (borvirdel
| Plats B:
I e Frekvensreferens
Cem o 3 All- Analog ingang 1 - (standard: 0-10V)
2-trdig sindare
Driftvarde ~ _— [~~~ 4 Alze Analog ingéng 2 + PID arvarde
B (driftvarde)
=== 5 Al2- Analog ingang 2 - (standard: 4-20 mA)
I=(0)4-20mA | +
e Y 24Vut @ [ 24V hjalpspanning | | \
| ‘----{ 7 ][ onD @ | [/0-signaltilljord || \
| e T N o " T
Pt Tt {18 | on | [ Digitalingang 1 IR
Lome? emeee- {9 ][ b2 | [ Digitalingdng2 | [ Externt fel \
- { 10 ‘ ‘ DI3 ‘ ‘ Digital ingédng 3 ‘ \ Feldterstallning \
(11 ][ cMm ® | | [Gemensam for DI1-DIé| | |*)
S [ 12 |[ 24vut @ | [ 24V hjalpspanning | | \
l ~----{ 13 ][ GND ® | [/0-signal tilljord || |
! -
R e I ] | [Digitatingdng 4 | [ Feladmemanare s s
Lot ”%””4 15 | [ D5 | [ Digital ingéng 5 | | Forvald frekvens 1 |
| .
bo-o7 o-too-f 16 | [ DK | [ Digitalingéng 6 || valavsyrplats /B |
; | [17 ][ c™ ® | | [Gemensam for DI1-DI6] | *)
| |
I
| e 18 AOT+ Analog utgéng 1 +
: " mA ] Utgéngsfrekvens
N ! . tandard: 0-20 mA
N e 19 || AO01-/GND ® | | Analog utgang 1 - lstandan mA)
| |
! } i 24V
: ! 30 *24Vin hjalpingdngsspanning
\ | RS485 Seriell buss, negativ Modbus RTU
| o] us
1 | B RS485 Seriell buss, positiv
I
! | 21 R0O1/1 NC Reldutgang 1
| |
! DRIFT 4 ] 22 RO1/2 CM j DRIFT
I
1——®~‘F 77777 23 RO1/3NO —
I
[ ! 24 R02/1 NC Reldutgéng 2
| I
o FEL Lo 25 R02/2 CM -/ FEL
- @ ———————— 26 R0O2/3 NO —
32 R0O3/2 CM |~ Relautgang 3 KLAR *%)
33 RO3/3 NO L
9407_se.emf

Figur 7.

**) Figur 7 visar standardomriktaren. Om du bestaller med alternativkoden +SBF4 ersatts
reldutsignalen 3 med en termistoringang. Mer information finns i Installationshandbok.
*] Digitala ingangar kan isoleras fran jord med en DIP-omkopplare, se figur nedan.

@)y
N
® (8] f
S
S|
S
S| Digitala ingéngar
8 Flytande
S Anslutning till GND (Standard!)
s
S|
= |8
N

9109.emf

Figur 8.
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1.5.2.2 Snabbinstallningsparametrar for PID-regulatorapplikationer
M1.1 Guider
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Aktivera gj
1 = Aktivera
1.11 Startguide 0 1 0 1170 | Vid val av Aktivera startas

Startguiden (se avsnitt 1.2
“Forsta starten”).

Vid val av Aktivera startas
Brandfunktionsguiden

1.1.2 Brandfunktionsguide 0 1 0 1672 (se avsnitt 1.3 "Brandfunk-
tionsguide”).
M1 Snabbinstallning:
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Standard
1=HVAC
2 = PID-regulator
1.2 Applikation 0 4 2 212 |3 = Multipump (separat omrik-
tare)
4 = Multipump (multiomrik-
tare)
13 Lagsta 0,00 P14 Hy 0.0 101 Lagsta tillatna frekvensrefe-
frekvensreferens rens.
14 Hogsta P13 3200 Hy 50.0/60.0 102 Hogsta tillatna frekvensrefe-
frekvensreferens rens.

Bestammer hur lang tid det
1.5 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 5,0 103 [tar for utfrekvensen att dka
fran noll till maxfrekvensen.

Bestammer hur lang tid det
tar for utfrekvensen att

1.6 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 50 104 . o
minska fran maxfrekvensen
till noll.

1.7 Motorns strémgrans | [yx0,1 Is A Varierar 107 Max!mal motorstrom fran
omriktaren.

0 = Induktionsmotor

1.8 Motortyp 0 1 0 650 1 = Permanentmagnetmotor

Detta varde U, framgar av

Motorns nominella . . . motorns markskylt.
1.9 spanning Varierar | Varierar v Varierar 110 NOTERA ocks3 vald koppling
(Delta/Star).
1.10 Motorns 8,0 3200 | Hz 50,0 jq7 |Dettavarde f, framgar av
markfrekvens motorns markskylt.

Detta vérde n, framgar av

1.1 Motorns markvarvtal 24 19200 Rpm Varierar 112 .
motorns markskylt.
Detta varde I, f 3
1.12 Motorns markstrém | 1yx0,1 s A Varierar 13 | -eravan e" n framgarav
motorns markskylt.
113 | MotornsCosPhi | 0,30 | 1,00 Varierar | 120 |Dettavarde framgarav

motorns markskylt.
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Omriktaren séker efter minsta
motorstrom for att spara
energi och sanka motorljudet.
L . Den har funktionen kan t.ex.
1.14 Energioptimering 0 1 0 666 anvindas i flakt- och pump-
system.
0 = Spéarrad
1 =Tillganglig
Automatisk motoridentifiering
beraknar eller mater de nod-
vandiga motorparametrarna
for optimal motor- och varv-
e talsstyrning.
1.15 Identifiering 0 2 0 631 0 = Ingen tgird
1 = Vid stillestand
2 = Med rotation
OBS! Parametrar fran maste
stallas in fore identifiering.
. 0 = Rampning
1.16 Startfunktion 0 1 0 505 1 = Flygande start
117 Stoppfunktion 0 1 0 506 |0 = Utrullning
1 =Rampning
118 | Autom terstilln 0 1 0 731 | 0= Sparrad
1 =Tillganglig
0 = Ingen atgérd
Respons pa 1=Larm
119 externt fel 0 3 2 701 2 = Fel (stopp enligt stopplage)
3 = Fel (stopp genom utrullning)
0 = Ingen atgérd
1=Larm
Respons p3 Al 2 = Larm+forvald felfrekvens
1.20 Lép o Eal 0 5 0 700 |(parameter P3.9.1.13)
9519 3 =Larm + féregaende frekvens
4 = Fel (stopp enligt stopplage)
5 = Fel (stopp genom utrullning)
Installning av fjarrstyr-
plats (start/stopp).
1.21 Fjarrstyrplats 0 1 0 172 0 = I/0-styrning
1 = Faltbusstyrning
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Val av referenskalla nar styr-
plats ar 1/0 A

0=PC

1 =Forvald frekvens 0

2 = Manoverpanelsreferens
3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6 = Al+AI2

7=PID

8 = Motorpotentiometer
I/0-styrplats A, 11 =Block 1 ut

val av borvarde ! 20 6 "7 12 = Block 2 ut

13 = Block 3 ut

14 = Block 4 ut

15 =Block 5 ut

16 = Block 6 ut

17 = Block 7 ut

18 = Block 8 ut

19 = Block 9 ut

20 = Block 10 ut

OBS! Standardvardet beror
pa vilken applikation som
valts med parameter 1.2.

1.22

Panelstyrning,

1.23 val av bérvarde

1 20 1 121 | Se P1.22.

Faltbusstyrning,

1.24 val av bérvarde

1 20 2 122 | Se P1.22.

0=0-10V/0-20 mA

1.25 Al1 signalomréde 0 1 0 379 112210V 4-20 mA

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

51 11001 | Se P3.5.3.2.1.

1.26 Al2 signalomrade 0 1 1 390

1.27 RO1 funktion

1.28 RO2 funktion
1.29 RO3 funktion

51 11007 | Se P3.5.3.2.1.

ol ol o] ©

2

51 3 11004 | Se P3.5.3.2.1.
1
2

1.30 AO01 funktion 31 10050 | Se P3.5.4.1.1.

M1.33 PID-regulator

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Om vardet for parametern
stélls in pa 100 % gor en &nd-
1.33.1 PID Forstarkn 0,00 100,00 % 100,00 118 |ring pd 10 % i avvikelsen att
regulatorns utgédng andras
med 10 %.

Om parametern stélls in pa
1,00 s innebar en &ndring pd
1.33.2 PID Integrationstid 0,00 600,00 s 1,00 119 |10 % i avvikelsen att regula-
torns utgdng &ndras med
10,00 %/s.
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Om parametern stélls in pa
1,00 s inneb&r en andring pa
1.33.3 PID Deriveringstid 0,00 100,00 s 0,00 1132 |10 % i avvikelsen under 1,00 s
attregulatorns utgédng andras
med 10,00 %/s.

Valj enheten for processvari-

1.33.4 | Val av processenhet 1 A 1 1036 abler Se P3.13.1 4
Processenhetsvardet motsva-

1.33.5 Processenhet min. | Varierar | Varierar Varierar | 1033 |rar 0 procent av PID-arvarde-
signalen.
Processenhetsvardet motsva-

1.33.6 Processenhet max. | Varierar | Varierar Varierar | 1034 |rar 100 procent av PID-arvar-
designalen.

1.33.7 | Arvirde 1 val av killa 0 30 2 334 |Se P3.13.3.3.

1.33.8 Borvarde 1 val 0 32 1 332 |Se P3.13.2.6.

av kalla

1.33.9 |Borvérde 1fran panel| Varierar | Varierar VE:;lre- 0 167

Omriktaren forsatts i vilolage
Insomninds- om utfrekvensen ligger under
1.33.10 9 0,0 320,0 Hz 0,0 1016 | den har gransen langre an

frekvensgrans 1 .
g vad som angetts i parametern

Insomningsfordrdjning.

Den kortaste tidsrymd som

1.33.11 Insomnings- 0 3000 s 0 1017 | frekvensen maste vara under
fordrojning 1 vilolagesniva innan omrikta-
ren stoppas.
Bestammer nivan for PID-
1.33.12 | Uppvakningsniva 1 | Varierar | Varierar Varie- Varierar | 1018 arvardetIVId 0\./e°rvakn|pg av
rar uppvakningsniva. Anvander
valda processenheter.
13313 | Férvald frekvens 1 | P13 P1.4 Hz 100 | 105 |FOrvaldfrekvens valjs med

digitalingéng DI5.
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1.5.3 APPLIKATIONSGUIDE FOR MULTIPUMP (SEPQRQT OMRIKTQRE)

Multipumpfunktionen (separat omriktare) &r avsedd for applikationer dar en omriktare styr ett
system med upp till atta parallella motorer (t.ex. pumpar, fléktar eller kompressorer).
Multipumpsystemet (separat omriktare] konfigureras som standard for tre parallella motorer.

Omriktaren ar kopplad till en av motorerna. Omriktarens interna PID-regulator styr hastigheten
i den reglerande motorn och skickar styrsignaler (via reldutgangar) som gor att hjalpmotorerna
startas och stoppas. Externa kontaktorer behdvs for att kunna vaxla hjalpmotorerna till elnatet.

Processvariabeln (t.ex. trycket] styrs genom reglering av motorns varvtal och antalet motorer i drift.

Detaljerade beskrivningar av applikationsspecifika parametrar finns i avsnitt 8.13.

Start / Stop

)

3068.emf

Figur 9. Schema 6ver multipumpkonfiguration (separat omriktare) (PT = tryckgivare)

Autovéxlingsfunktionen gar att anvénda nar alla motorer i systemet ska anvéndas lika mycket.
Funktionen 6vervakar drifttiden for varje motor och hanterar ocksa startordningen fér motorerna.
Motorn med den kortaste drifttiden startas forst och motorn med den langsta drifttiden startas sist.
Autovéxling (&ndring av startordning) gar att stalla in pa sa satt att den baseras pa autovéxlingsin-
tervallen eller omriktarens interna realtidsklocka (om realtidsklockans batteri har installerats).
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Det gar ocksa att ange att autovaxlingen ska omfatta alla pumpar i systemet eller bara
hjalppumparna.

OBS! Olika kopplingar, beroende pa det valda autovaxlingsléaget (se Figur 10 och Figur 11).

3~

[

o__o
o —o

K2 K3

3069.emf

Figur 10. Huvudkopplingsschema nér bara hjdlpmotorerna autovéxlas
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3~
[ Il Il [
C
(O)
K1 K1.1 K2 ‘ K2.1 K3 K3.1
[ [ - 1+ [ - [ [ -

3070.emf

Figur 11. Huvudkopplingsschema nér alla pumpar autovéxlas

Tva separata styrplatser kan anvandas. Valet mellan styrplatserna A och B gérs med DI6. N&r
styrplats A &r aktiv ges start/stopp-kommandon fran DI1 och frekvensreferensen hamtas fran PID-

regulatorn. N&r styrplats B ar aktiv ges start/stopp-kommandon fran Dl4 och frekvensreferensen
héamtas direkt fran Al1.

Alla omriktarens utgangar kan konfigureras fritt. Det finns en analogutgang (Utfrekvens) och tre
relautgédngar (Kor, Fel, Klar) pa standard 1/0-kortet.
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1.5.3.1

Standard for styrkretsanslutningar i multifunktionsapplikationer [separat omriktare]

Standard 1/0-kort

»
‘r*{ : ]ﬂ 1 ‘ ‘ +10 Vref ‘ ‘ Referensutgang ‘ ‘ ‘
- ! \
Referenspotentiometer |1 N P Plats A: Anvands int
P 1-10ka|! -1 2 All+ Analog ingdng 1 + Pl:tzB: nvands inte
! Frekvensreferens
|
,,,,,,,, 3 All- Analog ingdng 1 - (standard: 0-10 V)
2-tradig sandare o
Driftvarde " [~~~ 7~ 77 4 Alze Analog ingang 2 + PID arvarde
- (driftvarde)
tandard: 4-20 mA
=== 5 Al2- Analog ingéng 2 - (standar mA)
I=(0)4-20mA | + !
——— 277 6 26Vut @ [ 24 V hjslpspénning | | |
|
1 oo [ 7 ][ oND @ | [/0-signaltilljord || \
| e T o . 3
Pl s { 8 ‘ ‘ DI ‘ ‘ Digital ingang 1 ‘ ‘ P fatart framat ‘
IR 19 J[oe | [Digitalingéng2 || fratcimaerssasl
oot e {10 ][ b3 | [Digitalingdng3 | [valav styrplats A/B |
[11 ][ cM ® | | [ Gemensam for DI1-Di¢ | ]
S [12 ][ 24vut @ | [ 24V hjalpspanning || |
l ~—--{ 13 ][ GND ® | [/0-signaltilljord || \
! -
Lo oot 114 || D4 | [ Digital ingang 4 || Motor 1 férregling |
:r”/: ,”:F”,{ 15 | [ DI5 | [ Digitalingdng5 || Motor 2 férregling |
bo-o —--t-—-{ 16 |[ DIs | [ Digitalingdng 6 | [ Motor 3 forregling |
! | [17 ][ cM ® | | [ Gemensam for DI1-DI¢| | |*)
| 1
|
| ;TS Tm ) 18 AO1+ Analog utgéng 1 +
: CmA Utg&ngsfrekvens
1 \ / ! ° - 0-
| soo<m-----1 19 || AOI-/GND ® | | Analog utgang 1 - (standard: 0-20 mA)
| 1
1 |
! l 30 +24Vin 2V I
! \ hjalpingangsspanning
| | A RS485 Seriell buss, negativ
I I Modbus RTU
I ! B RS485 Seriell buss, positiv
1
! } 21 RO1/1 NC j Relautgang 1 | |, styrning
! A1 A2 P---o 22 RO1/2 CM [Multipump K1 kontaktor)
|
f---4 |---r---- 23 RO1/3 NO —
| |
I o ! 24 R0O2/1 NC Reldutgang 2
! : ; gang Motor 2 styrning
! A pp T 25 R02/2 CM (Multipump K2 kontaktor)
e e r---q 26 R02/3 NO —
: Al _ " L] 32 R03/2 CM " Reldutgang 3 Motor 3 styrning *4)
VAT A2 33 RO3/3 NO (Multipump K3 kontaktor)
7 9431_se
Figur 12.

**) Figur 12 visar standardomriktaren. Om du bestaller med alternativkoden +SBF4 ersétts
relautsignalen 3 med en termistoringdng. Mer information finns i Installationshandbok.

*) Digitala ingangar kan isoleras fran jord med en DIP-omkopplare, se figur 13 nedan.

Flytande

9109.emf

Figur 13.

Digitala ingdngar

Anslutning till GND (Standard!)
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1.5.3.2 Snabbinstallningsparametrar for multipumpapplikationer (separat omriktare)
M1.1 Guider
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Aktivera gj
1 = Aktivera
1.11 Startguide 0 1 0 1170 | Nar du véljer Aktivera star-

tas startguiden (se avsnitt
1.2 "Forsta starten”).

N&r du valjer Aktivera star-
tas brandfunktionsguiden

1.1.2 Brandfunktionsguide 0 1 0 1672 (se avsnitt 1.3 "Brandfunk-
tionsguide”).
M1 Snabbinstallning:
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Standard
1=HVAC
2 = PID-regulator
1.2 Applikation 0 4 3 212 |3 =Multipump (separat omrik-
tare)
4 = Multipump (multiomrik-
tare)
13 Lagsta 0,00 P14 Hy 0.0 101 Lagsta tillatna frekvensrefe-
frekvensreferens rens.
14 Hogsta P13 3200 Hy 50.0/40.0 102 Hogsta tillatna frekvensrefe-
frekvensreferens rens.

Bestdammer hur lang tid det
1.5 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 50 103 |tar for utfrekvensen att oka
fran noll till maxfrekvensen.

Bestammer hur lang tid det
tar for utfrekvensen att
minska fran maxfrekvensen
till noll.

Maximal motorstrom fran
omriktaren.

1.6 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 50 104

1.7 Motorns stromgrans | 10,1 ls A Varierar 107

0 = Induktionsmotor

18 Motortyp 0 ! 0 650 1 = Permanentmagnetmotor

Detta varde U, framgar

1.9 Motorn§ nqmlnella Varierar | Varierar v Varierar 110 |2Y motorns mérkskylE. .
spanning 0BS! Observera ocksa anvand
koppling (Delta/Star]).
1.10 Motorns 8,0 3200 | Hz 50,0 jq7 |Dettavardef, framgar
markfrekvens av motorns markskylt.
Detta vard f 3
111 | Motorns markvarvtal | 24 19200 | Rpm | Varierar | 112 | ¢ o vardenniramgar
av motorns markskylt.
Detta varde |, f 3
1.12 Motorns markstrém | 1yx0,1 s A Varierar 113 etta varde n"ramgar
av motorns markskylt.
113 | MotornsCosPhi | 0,30 | 1,00 Varierar | 120 |Detta varde framgar

av motorns markskylt.
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
Omriktaren soker efter minsta
motorstrom for att spara
energi och sanka motorljudet.
L . Den har funktionen kan t.ex.
1.14 Energioptimering 0 1 0 666 anvindas i flikt- och pump-
system.
0 = Sparrad

1 =Tillganglig

Automatisk motoridentifie-
ring beraknar eller mater de
nodvandiga motorparame-
trarna for optimal motor- och
varvtalsstyrning.

1.15 Identifiering 0 2 0 631 |0=Ingen &tgard

1 = Vid stillestand

2 = Med rotation

0BS! Parametrar fran

maste stéllas in fore identifie-

ring.

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 |0 = Rampning

' 1 = Flygande start

1.17 Stoppfunktion 0 1 0 504 | O = Utrullning
1 =Rampning

118 | Autom terstalln 0 1 0 731 | 9= Sparrad
1 =Tillganglig
0 = Ingen atgard

Respons pa 1=Larm
119 externt fel 0 3 2 701 2 = Fel (stopp enligt stopplage)

3 = Fel (stopp genom utrullning)

0 = Ingen atgéard

1=Larm

2 = Larm+forvald felfrekvens
0 5 0 700 |(parameter P3.9.1.13)

3 = Larm + féregdende frekvens
4 = Fel (stopp enligt stopplage)
5 = Fel (stopp genom utrullning)

Respons pa Al

120 Lag signal

Installning av fjarrstyr-
plats (start/stopp).

0 = I/0-styrning

1 = Faltbusstyrning

1.21 Fjarrstyrplats 0 1 0 172
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)

Val av referenskalla nar styr-
plats ar1/0 A

0=PC

1 =Forvald frekvens 0

2 = Mandverpanelsreferens
3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6 = AlT+AI2

7=PID

8 = Motorpotentiometer
I/0-styrplats A, 11 = Block 1 ut

val av borvarde ! 20 6 17 12 = Block 2 ut

13 = Block 3 ut

14 = Block 4 ut

15 = Block 5 ut

16 = Block 6 ut

17 = Block 7 ut

18 = Block 8 ut

19 = Block 9 ut

20 = Block 10 ut

0BS! Standardvardet beror
pa vilken applikation som
valts med parameter 1.2.

1.22

Panelstyrning,

1.23 val av bérvarde

1 20 1 121 | Se P1.22.

Faltbusstyrning,

1.24 val av bérvarde

1 20 2 122 | Se P1.22.

0=0-10V/0-20 mA

1.25 Al1 signalomréde 0 1 0 379 14 22210V / 4-20 mA

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

51 11001 | Se P3.5.3.2.1.

1.26 Al2 signalomrade 0 1 1 390

1.27 RO1 funktion

1.28 RO2 funktion
1.29 RO3 funktion

51 11007 | Se P3.5.3.2.1.

ol ol o] ©

2

51 3 11004 | Se P3.5.3.2.1.
1
2

1.30 AO01 funktion 31 10050 | Se P3.5.4.1.1.

M1.34 Multipump (separat omriktare)

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Om vardet for parametern
stélls in pa 100 % gor en and-
1.34.1 PID Forstarkn 0,00 100,00 % 100,00 18 |ring pa 10 % i avvikelsen att
regulatorns utgédng andras
med 10 %.
Om parametern stélls in pa
1,00 s innebé&r en andring pa
1.34.2 PID Integrationstid 0,00 600,00 s 1,00 119 |10 % i avvikelsen att regula-
torns utgdng dndras med
10,00 %/s.

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ©® 37 VAacoN®100 FLOW — SNABBSTARTSGUIDE

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Om parametern stélls in pa
1,00 s inneb&r en andring pa
1.34.3 PID Deriveringstid 0,00 100,00 s 0,00 1132 |10 % i avvikelsen under 1,00 s
attregulatorns utgédng andras
med 10,00 %/s.

Valj enheten for processvari-

1.34.4 | Val av processenhet 1 A 1 1036 abler Se P3.13.1 4.
Processenhetsvardet motsva-

1.34.5 Processenhet min. | Varierar | Varierar Varierar | 1033 |rar 0 procent av PID-arvarde-
signalen.
Processenhetsvardet motsva-

1.34.6 Processenhet max. | Varierar | Varierar Varierar | 1034 |rar 100 procent av PID-arvar-
designalen.

1.34.7 | Arvirde 1 val av killa 0 30 2 334 |Se P3.13.3.3.

1.34.8 Borvarde 1 val 0 32 1 332 |Se P3.13.2.6.

av kalla

1.34.9 |Borvérde 1fran panel| Varierar | Varierar VE:;lre- 0 167

Omriktaren forsatts i vilolage
Insomninds- om utfrekvensen ligger under
1.34.10 9 0,0 320,0 Hz 0,0 1016 | den har gransen langre an

frekvensgrans 1 .
g vad som angetts i parametern

Insomningsfordrdjning.

Den kortaste tidsrymd som
Insomnings- frekvensen maste vara under
fordrojning 1 0 3000 ° 0 1017 vilolagesniva innan omrikta-
ren stoppas.

1.34.11

Bestammer nivan for PID-
1.34.12 | Uppvakningsniva 1 | Varierar | Varierar Varie- Varierar | 1018 arvardetIVId 0\./e°rvakn|pg av
rar uppvakningsniva. Anvander

valda processenheter.

Valjer multipumplaget.
0 = Separat omriktare
1 = Multislav

2 = Multimaster

1.34.13 Multipumplage 0 2 0 1785

Totalt antal motorer (pumpar/
1.34.14 Antal pumpar 1 8 1 1001 |flaktar) som anvénds
i multipumpsystemet.

Aktivera/stanga av forreg-
ling. Forregling innebar att
systemet far veta vilka moto-

1.34.15 Pumpfdrregling 0 1 1 1032 N

rer som ar anslutna.

0 = Sparrad

1 =Tillganglig

Stang av/aktivera vaxling av

startordningen och prioritet
1.34.16 Autovaxling 0 2 1 1027 |mellan motorerna.

0 = Spéarrad

1 = Tillganglig (intervall)

2 = Tillganglig (dagar)
1.34.17 | Autovaxlad pump 0 1 1 1028 |9 = Hidlppump

1 = Alla pumpar
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Nar tidsrymden som definie-
ras med denna parameter
opt ut, ager autovaxling rum
1.34.18 | Autovaxlingsintervall 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | om kapacitetsbehovet ligger
under den nivé som definie-
ras med parameter P3.15.11
och P3.15.12.

Omfang

BO = Sondag
B1 = Mandag
B2 =Tisdag

B3 = Onsdag
B4 = Torsdag
B5 = Fredag

Bé6 = Lordag

1.34.19 | Autovaxlingsdagar 0 127 15904

1.34.20 Autovaxlingstid 00:00:00 | 23:59:59 | Tid 15905 | Omféng: 00:00:00-23:59:59

1.34.21 Autovaxling: 000 |P33.12| Hz | 2500 | 1031 |Dessaparametrar definierar
Frekvensgrans den niva under vilken kapaci-

Autovéxling: tetsbehovet maste ligga for att

Pumpgrans 1 6 L 1030 autovaxling ska kunna ske.

1.34.22

Procent av borvardet. Exem-
pel: Borvarde = 5 bar, regler-
omrade = 10 %: Sa lange som

2 0
1.34.23 Regleromrade 0 100 o 10 1097 srvirdet ligger mellan 4,5 och
5,5 bar kommer motorn inte
att stangas av eller tas bort.
Om arvardet ligger utanfor
1.34.24 Férdréjning 0 3600 s 10 | 1098 | egleromradet, maste denna
tidsrymd passera innan pum-
par laggs till eller tas bort.
DigIN .
. . FALSK = Inte aktiv
1.34.25 Pump 1 forregling Kort- 426 SANT = Aktiv
platsA.4
DigIN .
. . FALSK = Inte aktiv
1.34.26 Pump 2 forregling Kort- 427 SANT = Aktiv
platsA.5
DigIN .
. . FALSK = Inte aktiv
1.34.27 | Pump 3 forregling Kort- 428 SANT = Aktiv
platsA.6
DigIN .
. . FALSK = Inte aktiv
1.34.28 | Pump 4 forregling Korép1[ats 429 SANT = Aktiv
DigIN .
. . FALSK = Inte aktiv
1.34.29 | Pump 5 férregling Kor5p1lats 430 SANT = Aktiv
DigIN .
. . FALSK = Inte aktiv
1.34.30 Pump 6 forregling Kor[;p1lats 486 SANT = Aktiv
DigIN .
. . FALSK = Inte aktiv
1.34.31 Pump 7 forregling Kor[;p1lats 487 SANT = Aktiv
DigIN .
. . FALSK = Inte aktiv
1.34.32 Pump 8 forregling Kor[;p1lats 488 SANT = Aktiv
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1.5.4 MULTIPUMPAPPLIKATION (MULTIOMRIKTRRE)

Multipumpfunktionen (multiomriktare) dr avsedd for system med upp till &tta parallella motorer
med variabel hastighet (t.ex. pumpar, flaktar eller kompressorer). Multipumpsystemet (multiom-
riktare) konfigureras som standard for tre parallella motorer.

Detaljerade beskrivningar av applikationsspecifika parametrar finns i avsnitt 8.13.
Checklistan for driftsattning av ett multipumpsystem (multiomriktare) beskrivs i avsnitt 8.13.1.

Varje motor styrs av sin egen omriktare. Omriktare i systemet kommunicerar med varandra via
Modbus-RTU-kommunikation.

I I I
|l aF
B B B

3071.emf

Figur 14. Schema éver multipumpkonfiguration (multiomriktare)
(PT = Tryckgivare, FB = kommunikationsbuss)

Processvariabeln (t.ex. trycket) styrs genom reglering av motorns varvtal och antalet motorer
I drift. Den ledande omriktarens interna PID-regulator styr hastigheten i motorerna och skickar
start- och stoppsignaler till de dvriga motorerna nar det behavs.

Systemdriften beror pa det valda driftlaget. | multislavlaget foljer hjalpmotorerna den reglerande
omriktarens hastighet.
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3072.emf

Figur 15. Reglering i multislavidge. Pump 1 reglerar och pumparna 2 och 3 &r slavar och féljer
hastigheten i pump 1, enligt kurvorna A

| figuren nedan visas ett exempel pa multimasterldaget dar den reglerande motorns hastighet blir
konstant enligt drifthastigheten (B) nar nésta motor startas. (A = pumparnas regleringskurvor)

3073.emf

Figur 16. Reglering i multimasterldge

Autovaxlingsfunktionen gar att anvanda nar alla motorer i systemet ska anvdndas lika mycket.
Funktionen dvervakar drifttiden for varje motor och hanterar ocksa startordningen fér motorerna.
Motorn med den kortaste drifttiden startas forst och motorn med den langsta drifttiden startas sist.
Autovaxling (@ndring av startordning) gar att stalla in pa sa satt att den baseras pa autovéxlingsin-
tervallen eller omriktarens interna realtidsklocka (om realtidsklockans batteri har installerats).
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1.5.4.1 Standard for styrkretsanslutningar i multifunktionsapplikationer (multiomriktare)

Standard I/0O-kort

Anslutning Beskrivning
1 +10 Vref Referensutgdng
Analog ing&ng 1 -
2 All+ nalog ingang Anvands ej
standardmassigt
. 3 AIl- Analog ingsng 1 - (standard: 0-10 V)
2-tradig sandare
4 A2+ Analog ingéng 2 + PID &rvarde
Driftvarde + nalog ingang (driftvérde)
o (standard: 4-20 mA)
5 Al2- Analog ingang 2 -
(0)4-20 mA | -
6 24V ut 9 24 V hjélpspénning
7 GND P | 1/0-signal till jord
8 DI1 Digital ingdng 1 Start framat
o Spolni
9 DI2 Dlgltal |nggng 2 (Start framge- lec)%%gsfrekv.)
10 | bI3 Digital ingng 3 Yal av PID-borvdrde
11 CM f Gemensam for DI1-DIf
12 24V ut e 24 V hjalpspanning
13 GND p | I/O-signal till jord
14 DI4 Digital ingdng 4 Feldterstallning
15 | DIS Digital ingdng 5 . umpforregling
16 DI6 Digital ingdng 6 Externt fel
17 CM > Gemensam for DI1-DIf
18 AO1+ Analog utgéng 1 +
nalog utgang Utfrekvens
mA (standard: 0-20 mA)
19 AO1- » | Analog utgdng 1 -
. 24V
30 +24 Vin hjalping@ngsspénning
A RS485 Seriell buss, negativ | <ommunikation
mellan omriktare
B RS485 Seriell buss, positiv (Modibus RTU)
21 RO1/1 NC —
DRIFT 22 RO1/2 CM JRelautgéng 1 DRIFT
® 23 RO1/3 NO —
24 RO2/1 NC —
i) uttag A FEL 25 RO2/2 CM — Reldutgdng 2 FEL
a andra
omriktare ® 26 | RO2/3 NO —
- 0
v 32 RO3/2 CM Reldutgang 3 KLAR *)
Till uttag B 33 RO3/3 NO —
pa andra
omriktare 9432_se

**) Figur 17 visar standardomriktaren. Om du bestaller med alternativkoden +SBF4 ersétts
relautsignalen 3 med en termistoringang. Mer information finns i Installationshandbok.

Digitala ingdngar
Flytande
Anslutning till GND (Standard!)

9109.emf

Figur 17.
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Kopplingsschema for multipumpsystem [multiomriktare)

1.5.4.2
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1.5.4.3 Snabbinstallningsparametrar for multipumpapplikationer (multiomriktare)
M1.1 Guider
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Aktivera gj
1 = Aktivera
1.11 Startguide 0 1 0 1170 | Nar du valjer Aktivera star-
tas startguiden (se avsnitt
1.2 “Forsta starten”).
N&r du valjer Aktivera star-
1.1.2 Brandfunktionsguide 0 1 0 1672 tas brandfunktionsguiden
o 9 (se avsnitt 1.3 "Brandfunk-
tionsguide”).
M1 Snabbinstallning:
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
0 = Standard
1=HVAC
. 2 = PID-regulator
12 Applikation 0 4 4 212 3 = Multipump (separat omrik-
tare)
4 = Multipump (multiomriktare)
13 Lagsta 0,00 P14 Hy 0.0 101 Lagsta tillatna frekvensrefe-
frekvensreferens rens.
14 Hogsta P13 3200 Hz 50.0/60.0 102 Hogsta tillatna frekvensrefe-
frekvensreferens rens.
Bestammer hur lang tid det
1.5 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 50 103 |tar for utfrekvensen att oka
frén noll till maxfrekvensen.
Bestammer hur l&ng tid det tar
1.6 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 50 104 | for utfrekvensen att minska
fran maxfrekvensen till noll.
1.7 Motorns strémgrans | 1yx0,1 s A Varierar 107 Max!mal motorstrom fran
omriktaren.
0 = Induktionsmotor
18 Motortyp 0 ! 0 650 1 = Permanentmagnetmotor
Detta varde U, framgar
1.9 Motorn§ nqmmella Varierar | Varierar \Y Varierar 110 |2V motorns mérkskylE. .
spanning OBS! Observera ocksa anvand
koppling (Delta/Star).
Detta varde f,, f 3
1.10 Motorns 80 | 3200 | Hz | 50,0/60,0 | 111 | c 2 verdelnramgar
markfrekvens av motorns markskylt.
Detta vard f 3
1.1 Motorns markvarvtal 24 19200 Rpm Varierar 12 etta varde n”__ ramgar
av motorns markskylt.
Detta varde I, f 3
1.12 Motorns markstrém | 1yx0,1 ls A Varierar 113 etta vardae n"ramgar
av motorns markskylt.
113 | MotornsCosPhi | 030 | 1,00 Varierar | 120 |Detiavarde framgarav
motorns markskylt.
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
Omriktaren soker efter minsta
motorstrom for att spara
energi och sanka motorljudet.
L . Den har funktionen kan t.ex.
1.14 Energioptimering 0 1 0 666 anvindas i flikt- och pump-
system.
0 = Sparrad

1 =Tillganglig

Automatisk motoridentifie-
ring beraknar eller mater de
nodvandiga motorparame-
trarna for optimal motor-
och varvtalsstyrning.

1.15 Identifiering 0 2 0 631 |0=Ingen &tgard

1 = Vid stillestand

2 = Med rotation

0BS! Parametrar fran
motorns markskylt maste
stallas in fore identifiering.

. 0 = Rampning

1.16 Startfunktion 0 1 0 505 1 = Flygande start

1.17 Stoppfunktion 0 1 0 504 | O = Utrullning
1 =Rampning

118 | Autom terstalln 0 1 0 731 | 9= Sparrad
1 =Tillganglig
0 = Ingen atgard

Respons pa 1=Larm
119 externt fel 0 3 2 701 2 = Fel (stopp enligt stopplage)

3 = Fel (stopp genom utrullning)

0 = Ingen atgéard

1=Larm

2 = Larm+forvald felfrekvens
0 5 0 700 |(parameter P3.9.1.13)

3 = Larm + féregdende frekvens
4 = Fel (stopp enligt stopplage)
5 = Fel (stopp genom utrullning)

Respons pa Al

120 Lag signal

Installning av fjarrstyr-
plats (start/stopp).

0 = I/0-styrning

1 = Faltbusstyrning

1.21 Fjarrstyrplats 0 1 0 172

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)

Val av referenskalla nar styr-
plats ar 1/0 A.

0=PC

1 =Forvald frekvens 0

2 = Mandverpanelsreferens
3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6 = AlT+AI2

7=PID

8 = Motorpotentiometer
I/0-styrplats A, 11 = Block 1 ut

val av borvarde ! 20 6 17 12 = Block 2 ut

13 = Block 3 ut

14 = Block 4 ut

15 = Block 5 ut

16 = Block 6 ut

17 = Block 7 ut

18 = Block 8 ut

19 = Block 9 ut

20 = Block 10 ut

0BS! Standardvardet beror
pa vilken applikation som
valts med parameter 1.2.

1.22

Panelstyrning,

1.23 val av bérvarde

1 20 1 121 | Se P1.22.

Faltbusstyrning,

1.24 val av bérvarde

1 20 2 122 | Se P1.22.

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

0=0-10V/0-20 mA
1=2-10V/4-20 mA

51 2 11001 | Se P3.5.3.2.1.
51 3 11004 | Se P3.5.3.2.1.
1
2

1.25 Al signalomrade 0 1 0 379

1.26 Al2 signalomrade 0 1 1 390

1.27 RO1 funktion
1.28 RO2 funktion
1.29 RO3 funktion
1.30 AO1 funktion

51 11007 | Se P3.5.3.2.1.
31 10050 | Se P3.5.4.1.1.

ol ol o] ©

M1.35 Multipump (multiomriktare)

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Om vardet for parametern
stélls in pa 100 % gor en &nd-
1.35.1 PID Forstarkn 0,00 100,00 % 100,00 18 |ring pa 10 % i avvikelsen att
regulatorns utgédng andras
med 10 %.
Om parametern stélls in pa
1,00 s innebar en &ndring pd
1.35.2 PID Integrationstid 0,00 600,00 s 1,00 119 |10 % i avvikelsen att regula-
torns utgdng &ndras med
10,00 %/s.
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Index

Parameter

Min

Max

Enhet

Standard-
varde
(forvalt)

Beskrivning

1.35.3

PID Deriveringstid

0,00

100,00

0,00

1132

Om parametern stélls in pa
1,00 s innebé&r en andring pa
10 % i avvikelsen under 1,00 s
attregulatorns utgédng andras
med 10,00 %/s.

1.35.4

Val av processenhet

44

1036

Valj enheten for processvari-
abler. Se P3.13.1.4.

1.35.5

Processenhet min.

Varierar

Varierar

Varierar

1033

Processenhetsvardet motsva-
rar 0 procent av PID-arvarde-
signalen.

1.35.6

Processenhet max.

Varierar

Varierar

Varierar

1034

Processenhetsvardet motsva-
rar 100 procent av PID-arvar-
designalen.

1.35.7

Arvarde 1 val av kalla

30

334

Se P3.13.3.3.

1.35.8

Borvarde 1 val
av kalla

32

332

Se P3.13.2.6.

1.35.9

Borvarde 1
fran panel

Varierar

Varierar

Varie-
rar

167

1.35.10

Insomnings-
frekvensgrans 1

0,0

320,0

Hz

0,0

1016

Omriktaren forsatts i vilolage
om utfrekvensen ligger under
den har gransen langre an
vad som angetts i parametern
Insomningsfordrdjning.

1.35.11

Insomnings-
fordrojning 1

3000

1017

Den kortaste tidsrymd som
frekvensen maste vara under
viloldgesniva innan omrikta-
ren stoppas.

1.35.12

Uppvakningsniva 1

Varierar

Varierar

Varie-
rar

Varierar

1018

Bestammer nivan for PID-
arvardet vid overvakning av
uppvakningsniva. Anvander
valda processenheter.

1.35.13

Multipumplage

1785

Valjer multipumplaget.
0 = Separat omriktare
1 = Multislav

2 = Multimaster

1.35.14

Antal pumpar

1001

Totalt antal motorer (pumpar/
flaktar) som anvands
i multipumpsystemet.

1.35.15

Pump-id-nummer

1500

Omriktarordningsnummer

i pumpsystemet.

OBS! Parametern anvands
bara i multislav- eller multi-
masterldgen.

1.35.16

Start- och
arvardesignaler

1782

Ar startsignalen och/eller
PID-arvardesignalen anslu-
ten till omriktaren?

0 = Inte ansluten

1 = Endast startsignal ansluten
2 = Bada signalerna anslutna

1.35.17

Pumpforregling

1032

Aktivera/stdnga av forreg-
ling. Férregling innebar att
systemet far veta vilka moto-
rer som ar anslutna.

0 = Sparrad

1 =Tillganglig

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com
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Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Stang av/aktivera véxling av
. startordningen och prioritet
‘E}‘ 1.35.18 Autovaxling 0 1 1 1027 | mellan motorerna.

0 = Sparrad

1 =Tillganglig

0 = Hjalppump

1.35.19 Autovaxlad pump 0 1 1 1028 1= Alla pumpar

Nar tidsrymden som definie-
ras med denna parameter
opt ut, ager autovaxling rum
1.35.20 | Autovaxlingsintervall 0,0 3000,0 h 48,0 1029 | om kapacitetsbehovet ligger
under den niva som definie-
ras med parameter P3.15.11
och P3.15.12.

1.35.21 | Autovéxlingsdagar 0 127 1786 | Omfang: Mandag-sondag
1.35.22 Autovaxlingstid Tid 1787 | Omfang: 00:00:00-23:59:59

1.35.23 AUtovaleg: 0,00 P3.3.1.2 Hz 25.00 1031 Dessaf Earametrgr definierar
Frekvensgrans den niva under vilken kapaci-

Autovaxling: tetsbehovet maste ligga for att

Pumpgrans 1 6 1 1030 autovaxling ska kunna ske.

1.35.24

Procent av borvardet. Exem-
pel: Borvarde = 5 bar, regler-
omrade = 10 %: Sa ldnge som
arvardet ligger mellan 4,5 och
5,5 bar kommer motorn inte
att stangas av eller tas bort.

1.35.25 Regleromrade 0 100 % 10 1097

Om arvardet ligger utanfor

BandbreddsfordrOJ— 0 3600 S 10 1098 rggleromradet, mgste denna
ning tidsrymd passera innan pum-

par laggs till eller tas bort.

1.35.26

Definierar den konstanta has-
tigheten som pumpen kors
Ko'nstant produk- 0 100 % 100 1513 |1 nar den max°|mala frelﬁven-
tionshastighet sen har uppnatts och nasta
pump startas for att kunna

reglera i multimasterlage.

1.35.27

DigIN
1.35.28 Pump 1 forregling Kortplats | 426
0,1

FALSK = Inte aktiv
SANT = Aktiv

Definierar frekvensborvardet
1.35.29 Spolborvarde -Max bor. | Max bor. Hz 50,00 1239 | nar spolfunktionen ar
aktiverad.
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2. ANVANDARGRANSSNITT I VHCON® 100 FLOW

| det har avsnittet beskrivs de olika anvandargranssnitten i Vacon® 100 FLOW:

e Manoverdel
e Vacon Live
e [altbuss

2.1 NAVIGERA pﬁ MANOVERPANELEN
Mer information om panelen och skarmen finns i avsnitt 1.1.

Informationen pa panelen ordnas pa menyer och undermenyer. Du flyttar mellan menyerna med
upp- och nedpilarna. Valj en grupp eller ett objekt genom att trycka pa OK. Om du vill aterga till den
tidigare nivan trycker du pa bakat/aterstallknappen.

| platsféltet syns det var i menysystemet du ar. Statusféltet innehaller information om enhetens
aktuella status. Se Figur 24.

Den grundlaggande menystrukturen syns i tabellen i Figur 23.

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com
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2.2

Statusf'&iltﬂ
STOPP/KOR

DEN GRAFISKA MANOVERPANELEN

Statusfalt

/ LA/RM

KLAR/EJ KLAR/FEL

Styrplats:

\ Riktning
v e | ]

170

5107 |
G

Main Menu

Platsfalt
(Parameterns id-nummer och

ID: M1
Quick Setup

(17)

var du dr i menysystemet)
Aktiverad grupp/objekt:

Monitor

(5)

Parameters

\

(12)

Antalet objekt i gruppen

2.2.1

2.2.1.1

9159.emf

Figur 24. Huvudmeny

ANVANDA DEN GRAFISKA MANOVERPANELEN

Redigera varden

_PC/I0O/MANOVERPANEL/FALTBUSS

Tryck pa OK om du vill 6ppna menyn

Vardena kan 6ppnas och redigeras pa tva olika satt pa den grafiska mandverpanelen.

Parametrar med ett giltigt varde

Normalt har en parameter ett varde. Vardet kan antingen valjas i en lista (se exemplet nedan] eller
sa far parametern ett numeriskt varde som ligger inom ett visst intervall (t.ex. 0-50 Hz).

Sa har andrar du vardet pa en parameter:

1. Letareda pa parametrarna.

Ga till laget Redigering.

Ange det nya vardet med uppat- och nedatpilarna. Du kan aven flytta fran siffra till siffra med

hdger- och vansterpilarna om vardet ar numeriskt och sedan &ndra vardet med uppat- och

ned

atpilarna.

menyn utan att spara andringarna trycker du pa bakat/aterstallknappen.

STOP ‘d READY |

‘ 1/0

‘ 1/0

| 1/0

Ii] ID:172

Start/Stop Setup

M3.2.1

Rem Control Place

®

STOP‘CI READY ‘
[ ..

Rem Control Place

M3.2.1

f] Edit

<)

$TOP|C‘ READY ‘

Rem Control Place

M3.2.1

ELLER

)

Rem Control

O,
of

Place
I/0 Control

KeypadStopButton
Yes

FieldbusCTRL

A
I/0 Control v

[<]
of

Start Function
Ramping

s I/0 Control © FieldbusCTRL
[} KeypadStopButton
L) Yes ORS 1/0 Control 4
[¢) Start Function R
of Ramping @ Add to favorites
STOP ‘G] READY ‘ ‘ 1/0 STOP |(j READY ‘ | 1/0
Start/Stop Setup Rem Control Place
ID:172 M3.2.1 m M3.2.1

9160.emf

Om du vill verkstalla &ndringen trycker du pa OK. Om du vill ga tillbaka till den foregaende

@

BACK
RESET

Figur 25. Redigering av vdrden p8 den grafiska mandverpanelen (textvérden)
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stor (0| RERDY 140 stoR (| READY ] s1oF (0| REsTY ]
a
_'i' NinFreqReFer?Qgeq - - N
0.00 {1z > v — 00.00Hz —
MaxFreqReference 0 < >
_50-_00 Hz Mire 0.00Hz Mire 0.00Hz
PosFreqRefLimit Mas: 50.00Hz Mars: 50.00Hz
320,00 Hz
9257.emf
stor (0| RERDY 140

~ — [
v — 11.00Hz —
—~ | =~

Min: 0.00HzZ
Mar: BOO0HzZ

Figur 26. Redigering av vdrden p8 den grafiska manéverpanelen (numeriska vérden)

Parametrar med kryssrutor

For vissa parametrar kan du valja flera varden. Markera kryssrutan for de varden du vill aktivera
enligt anvisningarna nedan.

sTor || READY ] sTor |0 READY /0

N\
ON Time \4
= Q00000 amm I:‘ Honday D Honiday
0OFF Time D Tuesday > D Tuesday
i Q0:00:00 I:‘ Wednesday D bednesday
I:‘ Thur-sday I:‘ Thursday
I:‘ Friday |:| Friday

9256.emf

Kryssrutan ar markerad

Figur 27. Vélja vdrden med hjélp av kryssrutor p8 den grafiska manéverpanelen

2.2.1.2 Aterstilla fel

Anvisningar for hur du aterstéller ett fel finns i avsnitt 9.1 Fel intraffar.

2.2.1.3 Funktionsknapp
FUNCT-knappen anvands till fyra olika funktioner:

1. For att ga till styrsidan.

2. For att vdaxla mellan den lokala styrplatsen (manéverpanelen) och fjarrstyrplatsen.
3. For att byta rotationsriktning.

4. For att andra ett parametervarde.

Styrplatser

Styrplatsen ar den punkt fran vilken omriktaren kan startas och stoppas. Varje styrplats har en
egen parameter for val av kalla for frekvensreferens. Den lokala styrplatsen ar alltid mandverpa-
nelen. Vad som &r fjérrstyrplatsen bestams genom parametern P3.2.1 (I/0 eller Faltbuss). Den
styrplats som har valts visas i statusfaltet pa manoverpanelen.
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(10 | P3.5.1.7 Styrplats /0 B P | P3.2.2 Lokal/fjarr (W0 | P3.5.1.9 Faltbuss styrplats VAL
G

INO

’ V | FALTBUSS )—l IN 1

(P] Poz1. Fansypis )
FALTBUSS

PC | PC-styrning aktiv VAL
VAL G Slutstyrplats
VAL (FB JCW.bit8 Tvingad till FB-kontrol H G INO
P ERED s INO (e _Pc_ Nt
Styrplats panel
INO
v

V | FALTBUSS )—l IN 1
PANEL )—l IN 1

9336.emf

Figur 28. Styrplats

Fjarrstyrplats

I/0 A, 1/0 B och Faltbuss kan anvandas som fjarrstyrplatser. 1/0 A och Féaltbuss har den lagsta
prioriteten och kan valjas med parametern P3.2.1 (Fjérrstyrplats). /0 B kan asidosétta den

fijarrstyrplats som har valts med parametern P3.2.1 med hjalp av en digital inmatning. Den digitala
inmatningen gors med parametern P3.5.1.7 (Styrplats 1I/0O B).

Lokalstyrning

Vid lokal styrning anvands alltid mandverpanelen. Lokal styrning har hogre prioritet an fjarrstyr-
ning. Darfor andras styrplatsen alltid till mandverpanelen om du valjer Lokal aven om den har
asidosatts av till exempel parametern P3.5.1.7 genom en digital inmatning i laget Fjdrr. Du vaxlar
mellan lokal styrning och fjarrstyrning genom att trycka pa FUNCT pa mandverpanelen eller med
hjalp av parametern Lokal/fjarr (1ID211).

Byta styrplats
Sa har andrar du styrplats fran Fjérr till Lokal (mandverpanel).

Tryck pd FUNCT var som helst i menystrukturen.

Tryck pa uppil eller nedpil for att vélja Lokal/fjérr. Bekrafta genom att trycka pa OK.

Pa nasta skarm valjer du Lokal eller Fj&rr och bekraftar igen genom att trycka pa OK.

Samma meny som visades nar du tryckte pa FUNCT visas. Om du dndrade styrplats fran Fjarr
till Lokal (mandverpanel) maste du ange mandverpanelsreferensen.

Ron -

sToP |(7| READY ‘ ‘ Keypad STOP |d Ready ‘ ‘ Keypad sToP ‘(:; READY ‘ ‘ Keypad
Main Menu 8i Choose action 2 Local/Remote
LDg L @ 1ID:1805 A " 1D:211
Ty ] Monitor
(12) FUNCT Change direction \/
Parameters Control page Local
E] (21) Local/Remote c @ Remote ¢
Diagnostics
(6)

Main Menu

STOP|G| READY ‘ ‘ /0
¢

ID: M1

Monitor
(12)

=, Parameters
(21)

_— Diagnostics
Cs)

9161.emf

Figur 29. Byta styrplats
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Visa borvardessidan

Bérvérdessidan ar avsedd for enkel drift och dvervakning av de viktigaste vardena.

1. Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2. Tryck pa uppil eller nedpil for att valja Bérvérdessida. Bekrafta genom att trycka pa OK.

3. Styrsidan visas.
Om du har valt att styra med hjalp av mandverpanelen och panelborvardet kan du ange
Panelbérvérde nar du har tryckt p& OK. Om du anvander andra styrplatser eller referensvarden
visas frekvensbdrvardet p& skarmen och det kan inte redigeras. Ovriga virden p& den har sidan
ar multiovervakningsvarden. Du kan valja vilka varden som ska visas har (anvisningar finns pa

2.4.2 Overvakning).

sToP ‘(j READY ‘ | 1/0 STOP ‘(j Ready | ‘ Keypad STOP ‘(‘_7] READY | | Keypad
Main Menu 9 Choose action Keypad Reference
o7 Py H<
ID: M1 ID:1805 ID:184
Monit
iz FUNCT Change direction | W/ @
Parameters M Output Frequency Motor Torgque
T A
( 21) Local/Remote o 0.00Hz 0.00%
Diagnostics Motor Current Motor Power
ts) 0.00a 0.00%
sTOP ‘d READY ‘ | Keypad
i‘ Keypad Reference
ID:168

® (_)OO Hz:-

- Y&

Output Frequency Motor Torque
0.00Hz 0.00%
Motor Current Motor Power
0.00Aa 0.00%

9162.emf

Figur 30. Visa bérvérdessidan
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Andra riktning

Du kan snabbt andra motorns rotationsriktning genom att trycka pa FUNCT.

0BS! Kommandot Andra riktning visas inte p& menyn om inte styrplatsen ar installd pa Lokal.

1. Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.
2. Valj Andra riktning med uppdtpilen eller nedtpilen och bekréafta sedan genom att trycka pa OK.
3. Valj sedan i vilken riktning du vill att motorn ska rotera. Den rotationsriktning som anvands
blinkar. Bekrafta genom att trycka pa OK.
4. Rotationsriktningen andras direkt och symbolen i statusfaltet andras.
STOP ‘d READY | | 1/0 RUN |C| Ready ‘ ‘ Keypad RUN ‘G Ready | | Keypad
ain Menu [ Choose action 9] Choose action
G ID: " mM @ ID:1805 A @ ID:1805 /\
Monitor
pites v A4
=z Parameters Change direction Reverse
( 15) Control page c @ Forward ¢ @
Di?Q;IO)StiCS Local/Remote

sron(‘:)‘)nmnv | | 1/0
—

Main Menu

ID: M1

Monitor
7))

Parameters
(15)

Diagnostics
(6)

9163.ai

Figur 31.

Snabbredigering

Med funktionen Snabbredigering kan du snabbt visa en parameter genom att ange id-numret for den.

1. Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2. Valj Snabbredigering med uppétpilen eller neddtpilen och bekrafta sedan genom att trycka
pa OK.

3. Ange sedan id-numret pa den parameter eller det évervakningsvarde som du vill ga till.

Bekrafta genom att trycka pa OK.
4. Parametern eller vervakningsvardet visas pa displayen (i redigerings- eller 6vervakningsléage).

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com
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2.2.1.4 Kopiera parametrar
0BS! Den hir funktionen ar endast tillganglig pa den grafiska mandverpanelen.

Med kopieringsfunktionen kan du kopiera parametrar fran en omriktare till en annan.

Parametrarna sparas férst pa manéverpanelen, sedan tar du loss mandverpanelen och ansluter den
till den andra omriktaren. Parametrarna 6verfors till den nya omriktaren fran mandverpanelen.

Omriktaren maste stoppas innan parametrarna kopieras fr&n manéverpanelen till omriktaren.

» Gatill Anv.instéllning och 6ppna undermenyn Parameterbackup. P& menyn
Parameterbackup finns tre olika alternativ:

o Aterst. fabr. inst. aterstaller parametern till fabriksinstallningarna.

e Spara till panel kopierar alla parametrar till manoverpanelen.

* Kop. fr8n panel kopierar alla parametrar fran mandverpanelen till en omriktare.

STOP ‘1 , READY | | Keypad SsTOP |( , READY ‘ ‘ Keypad sTOP ‘1 , READY | | Keypad
= = User settings ’j Parameter backup
ID: M6.5.1

Main Menu
B &1

ID: M6 ID: M6.5

P I/0 d Hard i i i
/0 and Hardware @ Application selection @ Restore factory defaults

(9)
= U tti Parameter backuj
m sc(ar4s;a ings Ij (7) P S Save to keypad
S

Favourites 0, Drive name O,
Restore from keypad
Iil (0) 8? Drive i

9164.emf

Figur 32. Kopiering av parametrar

0BS! Om manaoverpanelen flyttas mellan omriktare av olika storlekar anvands inte de kopierade
vardena for foljande parametrar:

Motorns markstrom (P3.1.1.4)

Motorns nominella spanning (P3.1.1.1)
Motorns markvarvtal (P3.1.1.3)

Motorns markstrom (P3.1.1.6)

Motorns markfrekvens (P3.1.1.2)

Motor cos phi (P3.1.1.5)
Kopplingsfrekvens (P3.1.2.3)

Motorns stromgrans (P3.1.3.1)

Gréans for fastldsningsstrom (P3.9.3.2)
Maximal frekvens (P3.3.1.2)
Faltforsvagningspunktens frekvens (P3.1.4.2)
U/f mittfrekvens (P3.1.4.4)
Nollfrekvensspanning (P3.1.4.6)

Starta magnetiserande strom (P3.4.3.1)
DC-bromsstrom (P3.4.4.1)
Magnetbromsstrom (P3.4.5.2)

Motorns termiska tidskonstant (P3.9.2.4)
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2.2.1.5 Jamféra parametrar
Med hjalp av den har funktionen kan du jamfora den aktiva parameteruppsattningen med en av
foljande fyra uppsattningar:

e Set 1(Bé6.5.4: Spara till Set 1, se avsnitt 7.1.1)

e Set2(Bé6.5.6: Spara till Set 2, se avsnitt 7.1.1)

e Standarder (fabriksinstallningar, se avsnitt 7.1.1)
e Panelinst. (B6.5.2: Spara till panel, se avsnitt 7.1.1)

Se figuren nedan.

O0BS! Om den parameteruppsattning du vill jamféra med inte har sparats visas foljande pa displayen:
Jamforelsen misslyckades.

sTor (G| READY 10 sToF (G| READY 140 sToF (G| RERDY 10

e Active set-Set 1

2=| Application Selection
T
= General Purpose

Y

D Pa??r;leter Backup pm Active set—Set 2 ® Help
’=__| Pa]::il!:eter‘ Compare pm] Active set-Defaults (:?_ add to Favorites g

Vardet for den nuvarande parametern

Vardet for den uppsattning du jamfér med

Figur 33. Parameterjamforelse
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2.2.1.

b Hidlptexter

Du kan fa hjalp och visa information om olika objekt direkt pa den grafiska mandverpanelen. Du kan
fa hjalp om alla parametrar. Markera Hjalp och tryck pa OK.

Du kan aven visa information om fel, larm och i startguiden.

STOP ‘( . READY | | /0

o

Digital Inputs
ID:403 M3.5.1.1

Ctrl Signal 1 A

Ctrl Signal 2 A

0®0| | [0@0
- - -

Ctrl Signal 1 B

srop‘a READY | ‘ 1/0

STOP |( g READY ‘ ‘ 1/0

- Ctrl signal 1 A
E ID:403 M3.5.1.1

@ Ctrl signal 1 A

ID:403 M3.5.1.1

[<]
Add to favorites

Start Signal 1 for control Place
I/O A. Start Signal 1

functionality chosen with I/0 A
Logic in Start/Stop Setup Menu.

9165.emf

Figur 34. Exempel p& hjdlptext

OBS! Hjalptexterna ar pa engelska.
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2.3 TEXTPANELEN

Du kan &ven valja att anvanda den sa kallade textpanelen som granssnitt. Den har i grund och
botten samma funktioner som den grafiska mandverpanelen, men en del avdem ar begransade.

2.3.1 MANOVERPANELENS DISPLAY

| displayen visas motorns och frekvensomriktarens status och eventuella avvikelser i driften. Aven
information om frekvensomriktaren och den forinstallda plats i menystrukturen och objektet visas.
Om texten pa textraden ar for lang for att rymmas pa displayen rullas texten fram fran vanster till
hoger sa att hela textstrangen kan lasas.

Indikatorer: Indikatorer:
Status Larm, Fel
READY RUN 5TOP ALARM  FAULT
A a .
— rupp- eller
l’Vl’, ’l / ,’ ,’( --"L- lTI, parameternamn
l\ /l l Plats i menysystemet
" 5
o
o
>
FW v /o KEYPAD BU
Indikatorer: Indikatorer:
Riktning Styrplats
Figur 35.
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2.3.2 ANVANDA TEXTPANELEN

2.3.2.1 Redigera vardena

Sa har andrar du vardet pa en parameter:
1. Letareda pd parametrarna.
Ga till redigeringsldge genom att trycka pa OK.

3. Ange det nya virdet med uppat- och nedatpilarna. Du kan &ven flytta fran siffra till siffra med
hdger- och vansterpilarna om vérdet ar numeriskt och sedan &ndra vardet med uppat- och
nedatpilarna.

4. Om du vill verkstélla &ndringen trycker du pa OK. Om du vill ga tillbaka till den foregaende
menyn utan att spara dndringarna trycker du pa bakat/aterstallknappen.

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a a a 1A

CTooaT /0 Tro Y T,:H_I -1/ FRmTer -
Jirrd S oiur e Curimg JU Lgiiimg |V
M T D O (oK

Hi_l.C L U
BACK
RESET
Lw Lw Lw w
FWD REV /o KEYPAD BUS Fwp REV Vo KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS

9168.emf

Figur 36. Redigera varden

2.3.2.2 Aterstalla fel
Anvisningar for hur du aterstéller ett fel finns i avsnitt 9.1 Fel intraffar.

2.3.2.3 Funktionsknapp
FUNCT-knappen anvands till fyra olika funktioner:

Styrplatser

Styrplatsen ar den punkt fran vilken omriktaren kan startas och stoppas. Varje styrplats har en
egen parameter for val av kalla for frekvensreferens. Den lokala styrplatsen ar alltid manoverpa-
nelen. Vad som ar fjdrrstyrplatsen bestams genom parametern P3.2.1 (/0 eller Faltbuss). Den
styrplats som har valts visas i statusféltet pa manoverpanelen.

Fjarrstyrplats

I/0 A, I/0 B och Faltbuss kan anvandas som fjarrstyrplatser. 1/0 A och Féltbuss har den lagsta
prioriteten och kan valjas med parametern P3.2.1 (Fjérrstyrplats). /0 B kan asidosatta den
fjarrstyrplats som har valts med parametern P3.2.1 med hjalp av en digital inmatning. Den digitala
inmatningen gors med parametern P3.5.1.7 (Styrplats 1I/0 B).

Lokalstyrning

Vid lokal styrning anvands alltid mandverpanelen. Lokal styrning har hogre prioritet an fjarrstyrning.
Déarfor andras styrplatsen alltid till mandverpanelen om du véljer Lokal aven om den har asidosatts
av till exempel parametern P3.5.1.7 genom en digital inmatning i laget Fjérr. Du vaxlar mellan lokal
styrning och fjarrstyrning genom att trycka pa FUNCT pa mandverpanelen eller med hjalp av
parametern Lokal/fjarr (ID211).

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




ANVANDARGRANSSNITT I VACON® 100 FLOW VACON ©® 64

Byta styrplats

Sa har &ndrar du styrplats fran Fjérr till Lokal (manoverpanel).

1. Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2. Valj Lokal/fjarr med pilknapparna och bekrafta med OK.

3. P& nasta skdrm véljer du Lokal eller Fjarr och bekraftar igen genom att trycka pa OK.
4

Samma meny som visades nar du tryckte pa FUNCT visas. Om du &ndrade styrplats fran Fjarr
till Lokal (mandverpanel] maste du ange manéverpanelsreferensen.

READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN 5ToP ALARM FAULT READY RUN 5ToP ALARM FAULT

a a a a a a
M TEC O | ) /i mir - MOTE -
HHEHME TER'Y LULHL /RENG | A~ HE Hic i C A\
M D / N~ ot
1127 ] @ (M| @

i 4 4 L w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9169.emf

Figur 37. Byta styrplats

Visa borvardessidan
Bérvérdessidan ar avsedd for enkel drift och dvervakning av de viktigaste vardena.

1. Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2. Tryck pa uppil eller nedpil for att valja Bérvérdessida. Bekrafta genom att trycka pa OK.

3. Styrsidan visas.
Om du har valt att styra med hjalp av mandverpanelen och panelborvardet kan du ange
Manéverpanelsreferens nar du har tryckt pd OK. Om du anvénder andra styrplatser eller
referensvérden visas frekvensbérvardet pa skdrmen och det kan inte redigeras.

READY RUN sTopP ALARM FAULT READY RUN 5TOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a o a B a a
M T 0 -FOnTEM a0 - ATLIDET G
HHRHNME TER'S LUt rerl_//_ HH KEYHHD Rer O
M _I A . @ Lac. 1111
117 C 123,04 (o]
N Hz
L w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS

9170.emf

Figur 38. Visa bérvérdessidan
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Andra riktning

Du kan snabbt andra motorns rotationsriktning genom att trycka pa FUNCT.

0BS! Kommandot Andra riktning visas inte p& menyn om inte styrplatsen ar installd pa Lokal.

1. Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.

2. Valj Andra riktning med upp8tpilen eller nedtpilen och bekrafta sedan genom att trycka p& OK.

3. Valj sedan i vilken riktning du vill att motorn ska rotera. Den rotationsriktning som anvands
blinkar. Bekrafta genom att trycka pa OK.

4. Rotationsriktningen andras direkt och symbolen i statusfaltet andras.

Snabbredigering

Med funktionen Snabbredigering kan du snabbt visa en parameter genom att ange id-numret for den.

1. Tryck pa FUNCT var som helst i menystrukturen.
2. Valj Snabbredigering med uppétpilen eller neddtpilen och bekréfta sedan genom att trycka pa OK.

3. Ange sedan id-numret pa den parameter eller det 6vervakningsvarde som du vill ga till.
Bekrafta genom att trycka pa OK.

4. Parametern eller 6vervakningsvardet visas pa displayen (i redigerings- eller vervakningslage).
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2.4 MENYSTRUKTUR

Tabell 1. Menyer p8 manéverpanelen

Snabbinstallning Se avsnitt 1.
Overvakning Multidisplay*
Trendkurva*
Allmanna
I/0

Tillagg/avancerat

Timerfunktioner

PID-regulator

Extern PID-regulator

Multipump

Underhallsriaknare

Faltbussdata

Parametrar

Se avsnitt 8.

Diagnostik

Aktiva fel

Aterstall fel

Felhistorik

Totalraknare

Trippraknare

Mjukvaruinfo

1/0 och maskinvara

Anvandarinstallningar

Kortplats C

Kortplats D

Kortplats E

Realtidsklocka

Kraftdel install

Panel

RS-485

Ethernet

Anvandarinstallningar

Val av sprak

Parameterbackup*

Parameterjamforelse

Enhetsnamn

R *
Favoriter

Se avsnitt 7.2.

Behorighetsnivaer

Se avsnitt 7.3.

*. Finns ej pa textpanelen
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2.4.1

Pa menyn Snabbinstéllning finns de olika guiderna och snabbinstallningsparametrarna for Vacon

SNABBINSTALLNING

®

100-applikationen. Mer information om parametrarna pa den har menyn finns i avsnitt 1.

2.4.2
Multidisplay

OVERVAKNING

OBS! Menyn ar inte tillgdnglig pa textpanelen.

Pa sidan Multidisplay kan du ange fyra till nio varden som du vill 6vervaka. Antalet objekt som du
overvakar kan andras med parametern 3.11.4.

STOP “ ; READY | | 1/0 STOP |( ; READY | ‘ 1/0
c) Main Menu Monitor
ID: M1 ID: M2.1
EII Quick Setup @ Multimonitor
- @
Eh
(12 ) (7)
Parameters E Timer functions
(21) (13)
STOP ‘( ; READY | | 1/0 STOP |( ; Ready ‘ ‘ 1/0
=%= Multimonitor FreqReference
Y 1D25 FregReference ID:1 M2.1.1.1
TN LI SILI N Output Freq | Motor Speed @ Output frequency 0.00 Hz
20.0 Hz 0.00Hz 0.0rpm @ FreqReference 10.00 Hz
Motor Curre | Motor Torque|Motor Voltage Z Motor Speed 0.00 rpm
0.00A 0.00% 0.0V @Motor Current 0.00 A
DC-1link volt|Unit Tempera |[Motor Tempera @ Motor Torque 0.00 %

9171.emf

Figur 39. Sidan Multidisplay

Andra det varde som dvervakas genom att aktivera cellen med véirdet (med vénster- och hégerpi-
larna) och klicka pa OK. Valj sedan ett nytt objekt i listan med varden och klicka pa OK igen.

Trendkurva
| funktionen Trendkurva framstalls tva dvervakade véarden i grafisk form.

Allmanna

De allmanna driftvardena ar de faktiska vardena for de valda parametrarna och signalerna samt
status och uppmatta varden.

1/0

Har kan du 6vervaka status och nivaer for olika in- och utsignaler. Se avsnitt 3.1.4.
Temperaturingangar

Se avsnitt 3.1.5.

Tilldgg/avancerat

Overvakning av olika avancerade varden, t.ex. faltbussvarden. Se avsnitt 3.1.6.
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Timerfunktioner

Overvakning av timerfunktionerna och realtidsklockan. Se avsnitt 3.1.7.
PID-regulator

Overvakning av varden for PID-regulatorn. Se avsnitt 3.1.8.

Extern PID-regulator

Overvakning av varden for den externa PID-regulatorn. Se avsnitt 3.1.9.
Multipump

Overvakning av varden vid anvindning av flera omriktare. Se avsnitt 3.1.10.
Underhallsraknare

Overvakning av varden for underhdllsridknare. Se avsnitt 3.1.11.
Faltbussdata

Faltbussdata visas som dvervakningsvarden for felsokningsdndamal vid t.ex. driftsattning
av faltbussar. Se avsnitt 3.1.12.
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2.5 VACON LIVE

Vacon Live ar ett datorverktyg for driftsattning och underhall av den nya generationens omriktare
(Vacon 10, Vacon 20, Vacon 100). Hamta Vacon Live frdn www.vacon.com.

Vacon Live innehaller féljande funktioner:

e Installning av parametrar, overvakning, omriktaruppgifter, dataloggar o.s.v.

e \Verktyget for programvaruhamtning, Vacon Loader, ar inbyggt.

e Stod for RS-422 och Ethernet.

e Stod for Windows XP, Vista, 7 och 8.

e Sprak: engelska, tyska, spanska, finska, franska, italienska, ryska, svenska, kinesiska,
tjeckiska, danska, nederlandska, polska, portugisiska, rumanska, slovakiska och turkiska.

» Det gar att ansluta med hjalp av Vacons svarta USB/RS-422-kabel eller en Ethernet-kabel
(Vacon 100).

e RS-422-drivrutiner installeras automatiskt nar Vacon Live installeras.

e Nar anslutningen etableras hittar Vacon Live den anslutna omriktaren automatiskt.

P Vacon Live 1.0.39.0

File Ecit View Oive Tocks Help
vE 1I0EEAC
f Drives | Parametes Browses X | Menfodng 1 X
e B L Bt b LLOG E=E=E SHAL GO s=x &
Filas = [ o Ingex Variable Text Vihse Hin Mex | Unit|  Defa®
. : ; ;:“ Sehup P11 Motcr Nom Vel 230 150 240 ¥ 0
S nor P12 Molor Nom Freq 50,00 6,00 320,00 Hr 000
FARLT L P13 Motor Mom Spesd 1270 4 19200 pm 3
#22 Boskc P1s Molor Nom Cormt 1,90 026 520 A 000
#2.3 Timer Funchions P15 Moter Cos Pri 0,74 0,30 1.00 000
¥ 2.4 PID Controfler 1 P16 Moicr Nom Power 0,37 0,08 110 BN 0,00
2.5 PID Controller 2 P17 Current Lime 3t 026 520 A 080
¥ 26 Muli-Punp P18 Min Frequency 0.00 0,00 50,00 Hz 000
¥ 2.5 Fisicbus Data P13 Max Frequency 50,00 0.00 320,00 Hr 000
= | W3 Porameters P10 VO ACH Ret Aei2 1 8 At
= | #3.1. Mator Seftings LERT] Preset Freq 1 10,00 0.00 50,00 Hz 10,00
¥ 3.1.1. Basic Setings P12 Preset Freq 2 15,00 0,00 50,00 Hz 15,00
¥3.1.2 Molor Control P113 Aceel Time 1 200 0, 300,0 s 60
#3272 StanSiop Setup P14 Decel Time 1 200 6.1 00,0 s 50
¥ 33 Referances P11E Rarn. Cod. Plasss O Contrel o 1 o Ca
¥ 3.4 Ramos And Brakes P11g Automatic Reset  Disabled o 1 Disats
= #3610 Config
¥ 35.1. Digital inputs M2.1.1 FragRefersnce 27,84 MEse X000 Hz 000
#1352 Anslog inputs M212 Output frequency .00 888 220,00 Hr 0,00
3 | 353 Dighal ouputs M2.13 Metor Speed ] -18200 19200 w0
#3532 Skt & Baske M214 Molor Current 0.00 0.00 520 A 080
= W 354 Ansiog cutputs M215 Mter Torque 0.0 1500 150,0 % 00
¥ 3541 Skot ABasic M218 Mstor Vorage 0.0 0.0 00,0 T
¥ 3.6 Fiacbus CatoMap M21.7 DCdrk Vorage 330 ] 1200 U
¥ 37 Prohibit Freq M218 Unil Temperohure 30,0 -0 100,0 h=T ]
¥ 36 Limi Supsn M219 MotorTemperaturs 0.0 0.0 10,0 % 00
¥ 35 Protections M2.1.10 FID1 Satpaint 0.00 21474835 21474635 X 000
¥ 3,10 fatomatic Reset M21.41 FIDT Feegback 20,13 21374535 NATHE35 N 000
S #3911 Timer Fumctions M21.42 PIDA Ermoc 2013 21474835 21474835 % 0,00
#3111, Interval 1 M2.1.13 PID Qutpet 0.00 21474838 21474635 % 0,00
#3112 terval 2
#3113 Interval 3 M2 Output frequency 000 3889 X000 Mz 000
§ 3114, innrvel 4 M222 FregReference 2785 3888 320,00 H: 0,00
#3115 Interval 6 M223 Metor Speed o -19200 19200 mm o ™
#3116 Timer1 {1} *
H [CIPc cortreal <D @ B neser || o ¢ % [Rsverss
|| 1o Detaiogger (@) Clockwise Oriine @y Resy @) Fun @ Feut @ Mm@ (X}

Figur 40. Vacon Live - huvudfénster

0BS! Mer information om hur du anvander Vacon Live finns i hjalpen till programmet.
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3. DRIFTVARDEMENY

3.1 6VERVQKNINGSGRUPP

Frekvensomriktaren gor att du kan overvaka driftvarden for parametrar och signaler liksom
statusinformation och matningar. Nagra av vardena som ska overvakas ar anpassningsbara.
3.1.1 MULTIDISPLAY

P& multidisplaysidan kan du samla fyra till nio varden som ska dvervakas. Antalet 6vervakade
objekt gar att valja med parametern P3.11.4. Mer information finns i Tabell 50.

Qutput Fregquency
Q.00Hz

Motor Current Motor Speed
0.00A Orpm

Motor Torgue Motor Power

Q.04 Q0%

3100.emf

Figur 41.

3.1.2 TRENDKURVA
| funktionen Trendkurva framstélls tva 6vervakade varden i grafisk form.

Nar du véljer vilka varden som ska overvakas startar loggningen av vardena. Pa den underordnade
menyn Trendkurva kan du se trendkurvan, valja signaler, ange lagsta och hogsta varden, samp-
lingsintervall samt valja om du vill anvanda autoskala.

Sa har andrar du vardena som ska dvervakas:

Ga till menyn Trendkurva p& menyn Overvakning och tryck pa OK.

Ga vidare till menyn Visa trendkurva genom att trycka pa OK en gang till.

De aktuella valen som ska overvakas ar Frekvreferens och Motorvarvtal som visas langst ned i vyn.
Det gar bara att 6vervaka tva varden samtidigt som trendkurvor. Valj ett av de aktuella vardena
som du vill andra med pilknapparna och tryck pa OK.

Bladdra igenom listan 6ver de angivna dvervakade vardena med pilknapparna och tryck pa OK.
6. Trendkurvan for det andrade vardet visas i vyn.

RN~

o1
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stor (| READY /0 STOF |G| READY | | /0
] View trend curve @ A4
Sampling interwval I @
3
100 n=
Charnel 1 min | § FregReference i
3
=1000 W Hotor Speed
STOF |G| READY | | /0
I:‘ Output freguency [l v
FreqReference
Motor Speed @
D Hotor Torgue | Hotor Current
||:| Motor Shaft Power W Hotor Speed Orpm 9250.emf
Figur 42.

| funktionen Trendkurva kan du ocksa pausa kurvans forlopp och géra exakta avlasningar av
enskilda varden.

1. Ivyn Trendkurva valjer du vyn med uppatpilen (vyns ram markeras med fetstil] och trycker
pa OK vid 6nskad punkt pa utvecklingskurvan. En tunn lodrét linje visas pa kurvan.

2. Visningen fryses. Vardena i vyns nederkant motsvarar den lodrata linjens placering.

3. Du kan flytta den lodrata linjen med vanster respektive hoger pilknapp om du vill se exakta
varden for en annan plats pa kurvan.

RUH READY ALARM /0 RUH |D| READY ALARM /0 RUH |D| READY ALARM /0

AT @ O

D
!
| | Motor Current B Hotor Current OL02A B Hotor Current wulA
B Hotor Speed =317 pm B Hotor Speed =327 pm B Hotor Speed

RUN W] RERDY /0

9251.emf

B Hotor Current TR
B Hotor Speed @

Figur 43.
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Tabell 2. Parametrar for trendkurva

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Ga till den har menyn nér du
M2.2.1 Visa trendkurva vill valja och dvervaka varden
i en kurva.

Har stalls

P2.2.2 Samplingsintervall 100 432000 ms 100 2368 ST .
samplingsintervallet in.

Anvands som standard for
P2.2.3 Kanal 1 min -214748 | 1000 -1000 2369 | skalanpassning. Kan behdva
justeras.

Anvands som standard for
P2.2.4 Kanal 1 max -1000 | 214748 1000 2370 | skalanpassning. Kan behdva
justeras.

Anvands som standard for
P2.2.5 Kanal 2 min -214748 | 1000 -1000 2371 | skalanpassning. Kan behdva
justeras.

Anvands som standard for
P2.2.6 Kanal 2 max -1000 | 214748 1000 2372 | skalanpassning. Kan behdva
justeras.

Den valda signalen skalan-
passas automatiskt mellan
P2.2.7 Autoskala 0 1 0 2373 | sina lagsta och hogsta var-
den om parametern har
vardet 1.
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3.1.3 ALLMANNA
De grundlaggande overvakningsvardena beskrivs i tabell 3 nedan.

0BS! Overvakningsmenyn innehaller bara statusinformation om standard 1/0-kort. Statusinforma-
tion for samtliga 1/0-kortsignaler aterfinns som radata pa systemmenyn 1/0 och Hardvara.

OBS! Anvind systemmenyn 1/0 och Hardvara om du behover kontrollera statusinformationen for
I/0-tillaggskort.

Tabell 3. Alternativ p8 driftvdrdemenyn

Index Overvakningsvirde ‘ Enhet ‘ Skala ‘ Beskrivning
V2.3.1 Utgangsfrekvens Hz 0,01 1 Utfrekvens till motor
V2.3.2 Frekvensreferens Hz 0,01 25 Frekvensreferens till motorstyrning
V2.3.3 Motorvarvtal rpm 1 2 Motorns faktiska hastighet i rpm
V2.3.4 Motorstrom A Varierar 3
V2.3.5 Motormoment % 0,1 4 Beraknat axelmoment
V2.3.7 Motoraxeleffekt % 0,1 5 Berdknad motoraxeleffekt i %
V2.3.8 Motoraxeleffekt KW/hk | Varierar 73 Eeiri‘;rr‘jfprg;t;’rr:r’féfjrik]ft;rky;’lea%egnhhpe't_E”he'
V2.3.9 Motorspanning \ 0,1 6 Utspanning till motor
V2.3.10 | DC-bryggans spanning \Y 1 7 Matspanning i omriktarens DC-brygga
V2.3.11 | Enhetens temperatur °C/°F 0,1 8 Kylflansens temperaturi °C eller °F
V2.3.12 Motortemperatur % 0,1 9 Esrlfilr(]réilda?boettc; l;teer;nppeer;a‘ttlJurT | procent av
Status for motorns forvarmningsfunktion.
V2.3.13 Motorforvarmning 1 1228 |0=AV
1 =Varmning (likstrémsmatning)
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I/0

Tabell 4. Overvakning av I/O-signal

Beskrivning

Index 6vervakningsv§rde‘ Enhet ‘ Skala ‘ ID

V241 |Kortplats ADIN 1,2, 3 1 15 YLsoarrt;lt:tt:ng';adne dgir%itl%a].ingéngama -3
V2.4.2 |Kortplats ADIN 4, 5, 6 1 16 ?’Lsoarrt;lt:tt:if[z:adned:ir%“%a].ing‘?‘”gar”a 4-6
V2.4.3 | Kortplats BRO 1, 2,3 1 17 Visar status fér reldingédngarna 1-3 i kortplats B.
e | arorgrat | % | o | o | et
V2.4.5 Analog ingang 2 % 0,01 60 :r?c?r?;laaisl ir;cseonrtnasvtj:gips-omréde.
e | mmoraren | % | o | o |metne o
e | e | % | o | w |
V2.4.8 Analog ingang 5 % 0,01 75 :r?c?r?;laaisl ;I)Er.?cseon;asvt;:(\ilips.omréde.
V2.49 | Analog ingéng 6 % 0,01 76 K‘jr'?;lz is' Ef;cfo”;asj’t;‘:g::;omréde'
V2.410 | Kortplats A AOT % 0,01 81 ﬁgftlgfa;‘;i'\%’;falr']cf:r’;‘f/”gla" anvant omréde.
3.1.5 TEMPERQTURING&NGQR

OBS! Den har parametergruppen visas bara om ett tilldggskort for temperaturmatning (OPT-BH])
ar installerat.

V2.5.1

Tabell 5. Overvakade vérden fér temperaturing8ngar

Overvakningsvirde ‘ Enhet ‘ Skala ‘ ID ‘ Beskrivning

Temperaturingang 1

OC/OF

0,1

50

Matvarde for temperaturingang 1.
Listan dver temperaturingangar visar de

6 foérsta temperaturingdngarna som ar
tillgéngliga, fran kortplats A till E.

Om ingangen &r tillgénglig men ingen givare
ar ansluten, visas det hogsta vardet eftersom
den uppmatta resistansen ar oandlig. Vardet
kan tvingas att visa det lagsta vardet istallet
genom en fast anslutning till ingédngen.

V2.5.2

Temperaturingang 2

OC/OF

0,1

51

Mé&tvarde fér temperaturingdng 2. Se ovan.

V2.5.3

Temperaturingang 3

°C/°F

0,1

52

Mé&tvarde fér temperaturingéng 3. Se ovan.

V2.5.4

Temperaturingdng 4

OC/OF

0,1

69

Mé&tvarde for temperaturingdng 4. Se ovan.

V2.5.5

Temperaturingdng 5

°C/°F

0,1

70

Mé&tvarde fér temperaturingdng 5. Se ovan.

V2.5.6

Temperaturingang 6

OC/OF

0,1

71

Mé&tvarde for temperaturingdng 6. Se ovan.
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3.1.6 TILLAGG OCH AVANCERAT

Tabell 6. Avancerad évervakning

Index Overvakningsvirde Enhet Skala ID Beskrivning
Bitkodat ord
B1 =Klar
B2 = Kor
B3 = Fel
V2.6.1 Omriktarstatusord 1 43 | Bé=Frigivning

B7 = Larm aktivt

B10 = DC-strom stoppad
B11 = DC-broms aktiv

B12 = Korbegaran

B13 = Motorregulator aktiv

Bitkodad information om kriteriet driftklar.
Praktiskt vid felsokning nar omriktaren inte
ar driftsklar.

Vérdena visas som kryssrutor pa den
grafiska mandverpanelen. Vardet ar aktivt
nar det &r markerat med (X1).

V2.6.2 Driftklar status 1 78 BO: Driftfrigivning hdg

B1: Inget aktivt fel

B2: Laddn.brytare stangd

B3: DC-spanning inom granser

B4: Krafthantering initierad

B5: Kraftenheten blockerar inte start

B6: Systemprogrammet blockerar inte start

Bitkodad statusinformation for applikationen.
Vérdena visas som kryssrutor pa den
grafiska mandverpanelen. Vardet ar aktivt
nar det &r markerat med (X]).

BO = Forregling 1

B1 = Fodrregling 2

B2 = Reserverad

B3 = Ramp 2 aktiv

B4 = Reserverad

B5 =1/0 A-styrning aktiv

B6 = 1/0 B-styrning aktiv

B7 = Faltbusstyrning aktiv

B8 = Lokal styrning aktiv

B9 = PC-styrning aktiv

B10 = Forvalda frekvenser aktivt

B11 = Spolning aktivt

B12 = Brandfunktion aktiv

B13 = Motorférvarmning aktivt

B14 = Snabbstopp aktivt

B15 = Omriktaren stoppad fran panel

V2.6.3 Applikation statusord1 1 89
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Tabell 6. Avancerad évervakning

Index Overvakningsvarde Enhet Skala ID Beskrivning

Bitkodad status for applikationen.
Vardena visas som kryssrutor pa den
grafiska mandverpanelen. Vardet ar aktivt
nar det &r markerat med ().

B0 = Acc/Ret forbjudet

B1 = Motorbrytare 6ppen

B2 = PID aktivt

B3 = PID-vilolage aktivt

B4 = PID-mjukfyllning aktiv

B5 = Autorens aktivt

B6 = Jockeypump aktiv

B7 = Primingpump aktiv

B8 = Antiblockering aktiv

B9 = Overvakning av ingdngstryck (Larm/Fel)
B10 = Frostskydd (Larm/Fel)

B11 = Overtryckslarm

V2.6.4 Applikation statusord 2 1 90

16-bitars ord dar varje bit visar status for en
digital ingang. 6 digitala ingangar lases vid
V2.6.5 DIN-statusord 1 1 56 varje plats. Ord 1 startar fran ingang 1

i kortplats A (bit0) och gér till ingéng 4 for
kortplats C (bit15).

16-bitars ord dar varje bit visar status for
en digital ingang. 6 digitala ingangar lases
V2.6.6 DIN-statusord 2 1 57 vid varje plats. Ord 1 startar frén ingang 5
for kortplats C (bit0) och gér till ingéng 6 for
kortplats E (bit13).

Overvakningsvarde for motorstrom med ett
faststallt antal decimaler och mindre filtre-
V2.6.7 Motorstrom med 1 0.1 45 ring. Kan anvandas t.ex. for faltbussyften for
o decimal ’ att alltid fa ratt varde oavsett chassistorlek,
eller overvakning nar mindre filtreringstid

kravs for motorstrommen.

Visar den momentana
frekvensreferenskallan.
0=PC

1 =Forv frekv

2 = Mandverpanelsreferens

3 = Faltbuss

4=Al
V2.6.8 Frekvensreferenskalla 1 1495 [5=AI2

6 = Al1+AI2

7 = PID-regulator

8 = Motorpotentiom.
10 = Spolning

100 = Inte definierad
101 = Larm,ForvFrekyv
102 = Autorensning

Felkoden for det senaste aktiverade felet

V2.6.9 Senast aktiva felkod 1 37 har inte nollstslits.

V2.6.10 Senast aktiva fel-id 1 95 _FeHd for <.i.et senaste aktiverade felet har
inte nollstallts.

V2.6.11 Senast aktiva larmkod 1 74 Larmkoden.for det selrl1aste aktiverade
larmet har inte nollstallts.

V2.6.12 Senast aktiva larm-id 1 94 Larm-id for det senast aktiverade larmet

har inte nollstallts.
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Index

V2.6.13

Overvakningsvarde

Motorregulatorstatus

Tabell 6. Avancerad évervakning

Enhet

Skala

ID

77

Beskrivning

BO = Strémgrans (motor])

B1 = Stromgréns (generator)
B2 = Momentgréans (motor)

B3 = Momentgréns (generator)
B4 = Overspanningsregulator
B5 = Underspanningsregulator
Bé6 = Effektgrans (motor])

B7 = Effektgréns (generator)

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205



DRIFTVARDEMENY VACON ® 78

3.1.7 6VERVQKNING AV TIMERFUNKTIONER

Har kan du overvaka varden for timerfunktioner och realtidsklockan.

Tabell 7. Overvakning av timerfunktioner

ﬁvervakningsvérde‘ Enhet ‘ Skala ‘ Beskrivning

V2.7 1 TK1,TK 2, TK 3 1 1441 [S_Fg;uks;v:;ii:safsarsde tre tidskanalerna
V2.7.2 Intervall 1 1 1442 Status for timerintervall
V2.7.3 Intervall 2 1 1443 Status for timerintervall
V2.7.4 Intervall 3 1 1444 Status for timerintervall
V2.7.5 Intervall 4 1 1445 Status for timerintervall
V2.7.6 Intervall 5 1 1446 Status for timerintervall
V2.7.7 Timer 1 s 1 1447 Aterstaende tid for aktiv timer
V2.7.8 Timer 2 s 1 1448 Aterstdende tid for aktiv timer
V2.7.9 Timer 3 s 1 1449 Aterstaende tid for aktiv timer
V2.7.10 Realtidsklocka 1450 hh:mm:ss

3.1.8 OVERVAKNING AV PID-REGULATOR

Tabell 8. Overvakning av PID-regulatorns vérde

Overvakningsvirde ‘ Enhet ‘ Skala ‘ ID ‘ Beskrivning
| enlighet - .
V2.8.1 PID1 bérvirde Varierar med 20 PID-regulatorns b.(.)ljvarde i processenheter.
Processenheten valjs med en parameter.
P3.13.1.7
| enlighet PID-regulatorns arvarde i processenheter.
V2.8.2 PID1 &rvérde Varierar med 21 9 v P '
Processenheten valjs med en parameter.
P3.13.1.7
PID-5rvirde | enlighet Overvakningsvarde for PID-arvardesigna-
V2.8.3 . Varierar med 15541 |len frén arvardekalla 1. Visas i valda pro-
(kdlla 1)
P3.13.1.7 cessenheter.
PID-5rvirde | enlighet Overvakningsvirde for PID-arvirdesigna-
V2.8.4 - Varierar med 15542 | len fran arvardekélla 2. Visas i valda pro-
(kdlla 2)
P3.13.1.7 cessenheter.
| enlighet PID-regulatorns avvikelse. Avvikelse for
V2.8.5 PID1-avvikelse Varierar med 22 drvardet frén bérvardet i processenheter.
P3.13.1.7 Processenheten valjs med en parameter.
PID-utgang i procent (0-100 %). Det har
V2.8.6 PID1 utgang % 0,01 23 vardet kan matas t.ex. till Motorstyrning
(frekvensreferens) eller Analog utgang.
0 = Stoppad
1 =1drift
V2.8.7 PID1-status 1 24 3 = Vilolige
4 =1 dédbandet (se avsnitt 4.13.1)
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3.1.9

6VERVQKNING AV EXTERN PID-REGULATOR

Tabell 9. Overvakningsvérde fér extern PID-regulator

Beskrivning

Index Overvakningsvirde ‘ Enhet‘ Skala ‘ ID ‘

| enlighet Extern PID-regulators borvarde i proces-
V2.9.1 ExtPID borvarde Varierar med 83 senheter. Processenheten valjs med en
P3.14.1.10 parameter.
| enlighet Extern PID-regulators arvarde i proces-
V2.9.2 ExtPID arvarde Varierar med 84 senheter. Processenheten valjs med en
P3.14.1.10 parameter.
| enlighet Extern PID-regulators avvikelse. Avvikelse
V2.9.3 ExtPID-avvikelse Varierar med 85 for drvardet fran borvardet i processenheter.
P3.14.1.10 Processenheten valjs med en parameter.
Extern PID-regulators utgang i procent (0-
V2.9.4 ExtPID-utgang % 0,01 86 | 100 %). Det har vardet kan t.ex. matas till
Analog utgang.
0 = Stoppad
V2.9.5 ExtPID-status 1 87 1 =1drift
2 = | dédbandet (se avsnitt 4.13.1)
3.1.10 MULTIPUMPOVERVAKNING

0BS! Pumpens drifttid

Pump 2 drifttid-Pump 8 drifttid anvénds bara i multipumplaget (separat omriktare).

Om laget for multimaster eller multislav anvands lasas réknaren for pumpdrifttiden fran "Pump (1)
drifttid”. Varje pumpdrifttid maste avlésas individuellt fran varje omriktare.

Index

Tabell 10.

Multipumpoévervakning

Beskrivning

V2.10.1 Motorer i drift

Overvakningsvirde ‘ Enhet ‘

Skala‘ ID ‘

30

Antalet motorer som &r igédng nér multipump-
funktionen anvands.

v2.10.2 Autovaxla

1113

Informerar anvandaren om autovaxling begars.
0 = Ingen forfrégning
1 = Férfragning

V2.10.3

Nasta autovaxling

0,1

1503

Den aterstaende tiden till ndsta autovéxling.
Visas med upplosningen 0,1 h.

V2.10.4 Anvandningslage

1505

Omriktarens driftslage i multipumpsystem
(multiomriktare).

0 = Slav (fungerar som hjalppump]

1 = Master (fungerar som mastern i multi-
pumpsystemet)

2 = Inte definierat

V2.10.5

Multipumpstatus

1628

0 = Anvands ej

10 = Stoppad

20 =Vila

30 = Antiblockering
40 = Autorensning
50 = Spolning

60 = Mjukfyllning
70 = Reglerar

80 = Faljer

90 = Konst. produktion
200 = Okand
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Tabell 10. Multipumpdévervakning

Overvakningsvarde ‘ Enhet ‘ Skala ‘ ID ‘ Beskrivning

0 = Anvéands inte (multipump (multiomriktare))
10 = Allvarligt kommunikationsfel (eller ingen
kommunikation alls)

V2.10.6 | Kommunikationsstatus 1 1629 |11 = Fel (datasdndning)

12 = Fel (datamottagning)

20 = Kommunikationen fungerar, inga fel

30 = Okand status

Separat omriktar-lage: Pump 1 drifttimmar.
v2.10.7 Pump (1) drifttid h 0,1 1620 |Multiomriktarlage: Drifttimmar fér omriktaren
(den h&r pumpen)

Separat omriktar-lage: Pump 2 drifttimmar.

V2108 Pump (2] drifttid h 0.1 1621 Multiomriktarlage: Anvands inte

v2.10.9 Pump (3) drifttid h 0,1 1622 f/leuﬁfi;ar;r‘_’ir;t;ih:’gr;éfs\;;‘g:f’nfed”ft“mma“
v2.10.10 Pump (4) drifttid h 0,1 1623 f/leuﬂfi;a;;’im;ihg;éff\;;‘gfnﬁed”ft“mmar'
V2.10.11 Pump (5) drifttid h 0,1 1624 f/leupl;;ar;fir;traihfgr;éff\;;f:f’nfed”ft“mma“
v2.10.12 Pump (6] drifttid h 0,1 1625 f/leuﬁfi;ar;r‘_’ir;t;ih:’gr;éfs\;;‘g:f’nfed”ft“mma“
v2.10.13 Pump (7) drifttid h 0,1 1626 f/leuﬂfi;a;;’im;ihg;éff\;;‘gfnzed”ft“mmar'
V210 14 Pump (8) drifttid h 0.1 1627 Separat omriktar-lage: Pump 8 drifttimmar.

Multiomriktarlage: Anvands inte

3.1.11 UNDERHALLSRAKNARE

Tabell 11. Overvakning av underh8lisréknare

Index ﬁvervakningsvérde‘ Enhet ‘ Skala ‘ Beskrivning

Status for underhallsraknare i antalet varv
multiplicerat med 1000, eller i timmar.
Information om konfiguration och aktivering
av den har raknaren finns i avsnitt 4.16.

V2.11.1| Underhéllsriknare 1 h/kRev | Varierar 1101
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3.1.12 FALTBUSSDATAOVERVAKNING
Tabell 12. F&ltbussdatadvervakning

Index ﬁvervakningsv'eirde‘ Enhet ‘ Skala ‘ ID ‘ Beskrivning

Faltbusskontrollord anvands av applikationen

i forbikopplingslage/format. Beroende pa typ
V2.12.1 FB-kontrollord 1 874 / - e .

eller profil av faltbuss kan data modifieras innan

de skickas till applikationen.

Hastighetsreferens graderad mellan minimi- och

FB maximifrekvens vid det tillfalle d& den mottogs av
V2.12.2 . Varierar 875 applikationen. Minimi- och maximifrekvenserna
hastighetsreferens . -

kan andras efter det att referensen ar mottagen

utan att referensen paverkas.
V2.12.3 FB-datai1 1 876 Ravarde pa processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.4 FB-datai2 1 877 | Ravarde pa processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.5 FB-datai3 1 878 Ravarde pé processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.6 FB-datai4 1 879 | Ravarde pa processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.7 FB-datai b 1 880 Ravarde pé processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.8 FB-dataié 1 881 Ravarde pa processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.9 FB-datai 7 1 882 Ravarde pa processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.10 FB-datai8 1 883 Ravarde pé processdata i 32-bitars signerat format

Faltbusstatusord skickat av applikationen i forbi-

kopplingsldge/format. Beroende pa typ eller profil
V21211 FB statusord ! 864 av faltbuss kan data modifieras innan de skickas

till faltbussen.

Faktisk hastighet i procent. 0 och 100 % motsva-
V2.12.12 | FB faktisk hastighet 0,01 go5 | A" lagsta resp. hogsta frekvens. Den uppdateras

kontinuerligt beroende pa de momentana min-

och maxfrekvenserna och utgangsfrekvensen.
V2.12.13 FB-data ut 1 1 866 Ravarde pé processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.14 FB-data ut 2 1 867 | Ravarde pa processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.15 FB-data ut 3 1 868 Ravarde pa processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.16 FB-data ut 4 1 869 | Ravarde pa processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.17 FB-data ut b 1 870 Ravarde pa processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.18 FB-data ut 6 1 871 Ravarde pé processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.19 FB-data ut 7 1 872 Ravarde pé processdata i 32-bitars signerat format
V2.12.20 FB-data ut 8 1 873 Ravarde pé processdata i 32-bitars signerat format
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4, PARAMETERMENY
4.1 GRUPP 3.1: MOTORINSTALLNINGAR
4.1.1 PARAMETRAR FRAN MOTORNS MARKSKYLT

Tabell 13. Parametrar fr8n motorns méarkskylt

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Detta véarde Uy, framgar
P3.11.1 Motorn§ nqmmella Varie- | Varie- N Varierar 110 |avmotorns Térkskylt. |
spanning rar rar Notera ocksa vald koppling

(Delta/Star).

Detta varde f,, framgar

P3.1.1.2 | Motorns markfrekvens | 8,00 | 320,00 Hz 50,0/60,0 111 .
av motorns markskylt.

. . Detta vérde np, framgar
P3.1.1.3 | Motorns markvarvtal 24 19200 rpm Varierar 112 :
av motorns markskylt.

. . * " ) Detta varde I, framgar
P3.1.1.4 | Motorns markstrom |ly* 0,1 I5* 0,1 A Varierar | 113 B
av motorns markskylt.

Detta varde framgar

P3.1.1.5 Motorns Cos Phi 0,30 1,00 Varierar 120 .
av motorns markskylt
P3.1.1.6 | Motorns markstrom Varie- | Varie- kW Varierar 116 Vardet In fr?mgar av
rar rar motorns markskylt.
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4.1.2 PARAMETRAR FOR MOTORSTYRNING
Tabell 14. Parametrar fér motorstyrning

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
3 0 = Induktionsmotor
‘U’ P3.1.2.2 Motortyp 0 1 0 650 |1 bM-motor

Hogre kopplingsfrekvens
minskar frekvensomrikta-
rens kapacitet. Om motor-
kabeln ar ldng bér man
anvanda en lag kopplings-
P3.1.2.3 Kopplingsfrekvens 1,5 Varierar | kHz Varierar 601 |frekvens for att minimera
de kapacitiva strommarna
i kabeln. Motorljudet kan
ocksa minskas genom att
anvanda en hog kopplings-
frekvens.

Automatisk motoridentifie-
ring beraknar eller mater de
nodvandiga motorparame-
trarna for optimal motor-
och varvtalsstyrning.

0 = Ingen atgard

‘a" P3.1.2.4 Identifiering 0 2 0 631 |1 =Vid stillestand

2 = Med rotation

0BS! Parametrar fran
motorns markskylt pa
menyn M3.1.1 Motorns
markskylt maste stallas in
innan identifiering utfors.

Motorns magnetiserande
strom (tomgangsstrom).
Vardena for U/f-parame-
trarna identifieras av den

Magnetiserande magnetiserande strommen

P3.1.2.5 = 0,0 2*IH A 0,0 612 -
strom om de har angetts fore
identifiering. Om vardet
ar installt pa noll beraknas
den magnetiserande
strommen internt.
Om den har funktionen akti-
veras forhindras omriktaren
fran att l6sas ut nar motor-
O P3.1.2.6 Motorbrytare 0 1 0 g53 | Prytaren stangs och Gppnas,
t.ex. vid anvandning av fly-
gande start.
0 = Sparrad
1 =Tillganglig
o p3.1210 | Overspannings- 0 1 1 go7 |0 Sparrad
regulator 1 =Tillganglig
O p3.1.2.11 | Underspannings- 0 1 1 s0g |0 = Sparrad
regulator 1 =Tillganglig
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Tabell 14. Parametrar fér motorstyrning

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Omriktaren soker efter
minsta motorstrom for
att spara energi och sanka
motorljudet. Den har funktio-
P3.1.2.12 |  Energioptimering 0 1 0 464 | SN kan tex.anvandas

i flakt- och pumpsystem men
ar inte lamplig for snabba
PID-styrda processer.

0 =Sparrad

1 =Tillganglig

. Parameter for justering av
Justering av

P3.1.2.13 L 50,0 150,0 % 100,0 659 |statorns spanning i perma-
statorspanning
nenta magnetmotorer.
4.1.3 MOTORGRANSINSTALLNINGAR
Tabell 15. Motorgrénsinstéliningar
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
. . . Maximal motorstrom fran
P3.1.3.1 | Motorns strémgrans [y x0,1 ls A Varierar 107 .
omriktaren.
P3.1.3.2 | Motormomentgrans 0,0 300,0 % 300,0 1287 | Motorns momentgrans
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4.1.4 PARAMETRAR FOR LAGET OPPNA LOOP
Tabell 16. Parametrar fér ldget Oppna loop

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Typ av U/f-kurva mellan noll
och faltférsvagningspunkten.
ﬁ. P3.1.4.1 U/f forhallande 0 2 0 108 |0 = Linjar

1 = Kvadratisk
2 = Programmerbar

Faltforsvagningspunkten

P3.1.4.2 |Faltforsvagningspunkt| g oq | paaqo | 1, | varierar | ep2 |3 den utfrekvens vid vilken
ens frekvens utspanningen nar faltfor-
svagningspunktsspanningen
Spanning vid Spanning vid faltforsvag-
3 P3.1.4.3 e P .9 10,00 200,00 % 100,00 603 | ningspunkten i % av motorns
h’ faltforsvagningspunkt - -
nominella spanning.
Forutsatt att den program-
merbara U/f-kurvan har
P3.1.4.4 |  U/f mittfrekvens 000 |P3.42| Hz | Varierar | oos4 |V2US[parameter P3.1.41)

definieras den har parame-
tern mittpunktsfrekvensen
for kurvan.

Forutsatt att den program-
merbara U/f-kurvan har valts
P3.1.4.5 U/f mittspanning 0,0 100,0 % 100,0 605 |(parameter P3.1.4.1) definie-
ras den har parametern mitt-
spanningen for kurvan.

Den har parametern definie-
rar nollfrekvensspanningen
P3.1.4.6 | Nollfrekvensspanning | 0,00 40,00 % Varierar 606 | for U/f-kurvan. Standardvér-
det varierar i enlighet med
enhetens storlek.

Val i kryssruta:

B0 = Sok endast axelfrekven-
sen frén samma riktning
som frekvensreferensen.

B1 = Sparra AC-skanning
B4 = Anvand frekvensrefe-
rens for inledande gissning
B5 = Inaktivera DC-pulser

ﬂ. P3.1.4.7 | Alt. for flygande start 0 51 0 1590

Flygande start skanna Definieras i procentandel av

0,
P3.1.4.8 aktuell 0.0 100.0 h 45,0 1610 motorns nominella strom.
J P3.1.4.9 Starta okni 0 1 0 109 |0=Sparrad
o arta oxning 1= Tillganglig
M3.1.4.12 I/f start Den har menyn innehaller tre parametrar. Se tabellen nedan.
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Tabell 17. Parametrar for I/f start

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.1.4.12.1 |/f start 0 1 0 534 |0 Sparrad
1 =Tillganglig
Utfrekvensens grans under
P3.1.4.12.2| |/f start frekvens | 0,0 P3.1.1.2 Hz 10,0 535 |Vilken den definierade I/f

start-strommen matas till
motorn.

Strémmen som matas till
P3.1.4.12.3 |/f start strom 0,0 100,0 % 80,0 536 | motorn nar funktionen I/f
start ar aktiverad.
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4.2 GRUPP 3.2: START/STOP INST

Tabell 18. Menyn Start/Stop inst

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Val av fjarrstyrplats [start/
stopp). Kan anvandas for
att byta tillbaka till fjarr-
P3.2.1 Fjarrstyrplats 0 1 0* 172 | styrning fran Vacon Live
vid t.ex. trasig panel.

0 =1/0-styrning

1 = Faltbusstyrning
Omkoppling mellan lokal-
och fjarrstyrningsplats

0 =Fjarr

1 = Lokal

0 = Stoppknappen alltid
Stoppknapp pé tillganglig (Ja)

" 0 1 0 M4 b .
mandverpanelen 1 = Begransad funktion
for stoppknappen (Nej)

0 = Rampning

1 = Flygande start

0 = Utrullning

1 =Rampning

Logik = 0:

Styrsgn 1 = Framat
Styrsgn 2 = Bakat

Logik = 1:

Styrsgn 1 = Framat (kant)
Styrsgn 2 = Inverterat stopp
Styrsgn 3 = Bakat (kant)

P3.2.2 Lokal/fjarr 0 1 0* 211

P3.2.3

P3.2.4 Startfunktion 0 1 0 505

ﬁ. P3.2.5 Stoppfunktion 0 1 0 506

Logik for 1/0 A " Logik = 2:
Qj’ P3.2.6 start/stopp 0 4 ! 300 Styrsgn 1 = Framat (kant)
Styrsgn 2 = Bakat (kant)
Logik = 3:

Styrsgn 1 = Start
Styrsgn 2 = Bakat
Logik = 4:

Styrsgn 1 = Start (kant)
Styrsgn 2 = Bakat

Logik fér 1/0 B

P3.2.7 start/stopp

0 4 1* 363 |Se ovan.

0 = Stigande flank kravs
1 = Status

Fordréjningen mellan
startkommandot och
P3.2.9 Startfordrojning 0,00 60,00 s 0,00 524 | omriktarens faktiska start
kan anges med den har
parametern.
Ange om du vill kopiera
driftstatusen och referen-
sen vid vaxling fran Fjarr-
Fjarrstyrplats till styrplats till Lokal styrplats
0 2 2 181 N

Lokal styrplats (mandverpanel):
0 = Fortsatt drift
1 = Fortsatt drift & referens
2 = Stopp

Qj’ P3.2.8 Faltbuss startlogik 0 1 0 889

P3.2.10

* Parameterns standardvarde beror pa vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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4.3 GRUPP 3.3: BORVARDEN
4.3.1 FREKVENSREFERENSPARAMETRAR
Tabell 19. Frekvensreferensparametrar
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
P33.1 1 Lagsta 0,00 P33.12 Hz 0.00 101 Lagsta tillatna frekvensrefe-
frekvensreferens rens.
P3.3.1.2 Hogsta P33.1.1 | 32000 | Hz |50,00/60,00]| 102 |709sta tillatna frekvensrefe-
frekvensreferens rens.
P33.13 Positv | 3000 | 3200 | Mz | 320,00 | 1285 |Aterstaende frekvensrefe-
frekvensreferensgrans rensgrans for positiv riktning.
Aterst3ende frekvensrefe-
rensgrans for negativ riktning.
. | R
P3.3.1.4 Negatv | 3200 | 3200 | Hz | -32000 |1286 |OBS!Denharparametern
frekvensreferensgrans kan t.ex. anvandas for att
hindra motorn fran att koras
i omvand riktning.
Val av referenskalla nar
styrplats ar 1/0 A
0=PC
1 = Forvald frekvens 0
2 = Mandverpanelsreferens
3 = Faltbuss
4 =Al1
5=AI2
6 = Al1+Al2
7="PID
P3.3.15 \/0-styrplats A, 0 20 6* 117 |8 = Motorpotentiometer
val av borvarde
11 =Block 1 ut
12 = Block 2 ut
13 = Block 3 ut
14 = Block 4 ut
15 =Block 5 ut
16 = Block 6 ut
17 = Block 7 ut
18 = Block 8 ut
19 = Block 9 ut
20 = Block 10 ut
Val av referenskalla nar
i styrplats &r I/0 B. Se ovan.
P3.3.1.6 |/0-styrplats B, 0 20 4 131 | OBS! Styrplats /0 B kan

val av borvarde

endast tvdngsaktiveras med
digital ingang (P3.5.1.7).
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Tabell 19. Frekvensreferensparametrar

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Val av referenskalla nar
styrplats ar manoverpanelen:
0=PC

1 =Forvald frekvens 0

2 = Mandverpanelsreferens
3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6 = Al+AI2

7=PID

0 20 1* 121 |8 = Motorpotentiometer
11 =Block 1 ut

12 = Block 2 ut

13 = Block 3 ut

14 = Block 4 ut

15 = Block 5 ut

16 = Block 6 ut

17 = Block 7 ut

18 = Block 8 ut

19 = Block 9 ut

20 = Block 10 ut

Frekvensreferensen kan
P3.3.1.8 Panelbdrvarde 0,00 P3.3.1.2 Hz 0,00 184 |justeras pa mandverpanelen
med den har parametern.

Panelstyrning,

P3.3.1.7 val av borvarde

Motorrotation nar styrplats
ar manoverpanelen

0 = Framat

1 = Bakat

Val av referenskalla nar
styrplats ar faltbussen:
0=PC

1 =Forvald frekvens 0
2 = Mandverpanelsreferens
3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6 = AlT+AI2

7=PID

0 20 2* 122 |8 = Motorpotentiometer
11 =Block 1 ut

12 = Block 2 ut

13 = Block 3 ut

14 = Block 4 ut

15 = Block 5 ut

16 = Block 6 ut

17 = Block 7 ut

18 = Block 8 ut

19 = Block 9 ut

20 = Block 10 ut

P3.3.1.9 Panel rot.riktn 0 1 0 123

Faltbusstyrning,

P3.3.1.10 val av borvarde

* Parameterns standardvérde beror pa vilken applikation som har valts med parameter
P1.2 Applikation. Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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4.3.2 FORVALDA FREKVENSER
Tabell 20. Parametrar fér férvalda frekvenser
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Binarkodad
1 = Antal ingéngar Férvald frek-
P3.3.3.1 | Forvalt frekvensldge 0 1 0* 182 |vens viljs beroende pa antalet
aktiva digitala ingangar for kon-
stanta varvtal
Grundldggande forvald frekvens
P3.3.3.2 | Forvald frekvens 0 | P3.3.1. pP3.3.1.2 Hz 5,00 180 |0 vid val som kontrollrefe-
rensparameter (P3.3.1.5).
. Valj med digitalingang:
*
P3.3.3.3 | Forvald frekvens 1 P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 10,00 105 Férvald frekvens val 0 (P3.3.3.10)
.. Valj med digitalingang:
*
P3.3.3.4 | Forvald frekvens 2 | P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 15,00 106 Férvald frekvens val 1 (P3.3.3.11)
P3.3.3.5 | Forvald frekvens3 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 2000 % | 126 |/3Umeddigitalingangar:
Forvald frekvens val 0 och 1
N V&lj med digitalingang:
P3.3.3.6 | Forvald frekvens 4 | P3.3.1. P3.3.1.2 Hz 25,00 127 Férvald frekvens val 2 (P3.3.3.12)
P3.3.3.7 | Férvald frekvens5 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 30,00 | 128 |V/dUmeddigitalingangar:
Forvald frekvens val 0 och 2
P3.3.3.8 | Forvald frekvens 6 | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 40,00 | 129 |VdUmeddigitalingangar:
Forvald frekvens val 1 och 2
P33.3.9 | Férvald frekvens7 | P3.3.1.1 | P331.2 | Hz 50,00 | 130 |V4u med digitalingangar: For-
vald frekvens val 0 och 1 och 2
Forvald frekvens DigIN Binar valjare for forvalda varvtal
P3.3.3.10 val0 Kort- 419 [(0-7). Se parametrarna P3.3.3.2
platsA.4 till P3.3.3.9.
Forvald frekvens DigIN Binar valjare for férvalda varvtal
P3.3.3.11 val 1 Kort- 420 |[(0-7). Se parametrarna P3.3.3.2
platsA.5 till P3.3.3.9.
Forvald frekvens DigIN Binar valjare for forvalda varvtal
P3.3.3.12 val 2 Kortplats | 421 |(0-7). Se parametrarna P3.3.3.2
0,1 till P3.3.3.9.

* Parameterns standardvarde beror pa vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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4.3.3 MOTORPOTENTIOMETERPARAMETRAR
Tabell 21. Motorpotentiometerparametrar
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
DigIN FALSK = Inte aktiv
Motorpotentiometer SANN = Aktiv (Motorpotenti-
P3.3.41 UPP Kortplats | 418 ometerns referens OKAR tills
0,1 N
kontakten har 6ppnats)
DigIN FALSK = Inte aktiv
Motorpotentiometer SANN = Aktiv (Motorpotentio-
P3.3.4.2 NED Kor5p1[ats 417 meterns referens MINSKAR
’ tills kontakten har 6ppnats)
Andringsfrekvensen i motor-
Motorootentiometer potentiometerns referens vid
P3.3.4.3 ?am tid 0,1 500,0 Hz/s 10,0 331 | 6kning eller minskning med
P parametern P3.3.4.1 eller
P3.3.4.2.
Logik for aterstallning
av motorpotentiometerns
Aterstillning av frekvens.
P3.3.4.4 motor otentio?neter 0 2 1 367 |0=Ingen nollstallning
P 1 = Nollstallning vid stopp
2 = Nollstallning vid span-
ningsfranslag
4.3.4 SPOLPARAMETRAR
Tabell 22. Spolparametrar
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
Koppla till digital ingéng for
. DigIN aktivering av paramater
P3.3.6.1 . o?bkglrgrade : Kortplats | 530 |P3.3.6.2.
P 0,1* OBS! Omriktaren startar
nar ingdngen aktiveras!
Definierar frekvensborvar-
P3.3.6.2 Spolborvarde -MaxRef | MaxRef Hz 0,00 * 1239 | det nar spolbdrvardet ar akti-
verad (P3.3.6.1).

* Parameterns standardvarde beror pa vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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4.4 GRUPP 3.4: RAMPER OCH BROMSNING

4.4.1 RAMP 1 INSTALLNING
Tabell 23. Ramp 1 inst

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Borjan och slutet av accele-
P3.4.1.1 Ramp 1 form 0.0 1000 | % 00 | 500 |rations- och retardations-

ramperna kan jamnas ut
med denna parameter.

Bestammer hur lang tid det
P3.4.1.2 Accelerationstid 1 0,1 3000,0 s 5,0 103 |tar for utfrekvensen att oka
fran noll till maxfrekvensen.

Bestdmmer hur lang tid det
tar for utfrekvensen att
minska fr&n maxfrekvensen
till noll.

P3.4.1.3 Retardationstid 1 0,1 3000,0 s 50 104

4.4.2 RAMP 2 INSTALLNING
Tabell 24. Ramp 2 inst

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
Borjan och slutet av accele-
P3.4.2.1 Ramp 2 form 0,0 1000 | % 00 | 501 |rations-och retardations-

ramperna kan jamnas ut
med denna parameter.

Bestammer hur lang tid det
P3.4.2.2 Accelerationstid 2 0,1 300,0 s 10,0 502 |tar for utfrekvensen att oka
fran noll till maxfrekvensen.

Bestammer hur lang tid det
tar for utfrekvensen att
minska fr&n maxfrekvensen
till noll.

P3.4.2.3 Retardationstid 2 0,1 300,0 s 10,0 503

Anvands for vaxling mellan
ramp 1 och 2.

FALSKT = Ramp 1 form,
accelerationstid 1 och
retardationstid 1.

SANT = Ramp 2 form, accele-
rationstid 2 och retardations-
tid 2.

DigIN
P3.4.2.4 Ramp 2 val Varierar | Varierar Kortplats | 408
0,1

Definierar frekvensen ovan-
for vilken de andra rampti-
0,0 P3.3.1.2 Hz 0,0 533 |derna och rampformerna
anvands.

0 = Anvands inte

Ramp 2-

P3.4.25 | | sskelvirdefrekvens
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4.4.3 STARTA MAGNETISERING PARAMETRAR
Tabell 25. Parametrar for start av magnetisering

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Definierar likstrommen som
0,00 IL A IH 517 | matas till motorn vid start.
Inaktiverad om installd pa 0.

Startamagnetiserande

P3.4.3.1 .
strom

Den har parametern bestam-

Startamagnetiserande mer hur lange likstrommen

P3.4.32 tid 0.00 600.00 s 0.00 o16 ska matas till motorn innan

accelerationen startar.
4.4.4 LIKSTROMSBROMSNINGSPARAMETRAR
Tabell 26. Likstrémsbromsningsparametrar
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Definierar strommen som

P3.4.4.1|  DC-bromsstrom 0 IL A IH 507 |Matas till motorn under
DC-bromsning.
0 = Sparrad
Bestammer om bromsning ar

P3.4.4.2 | DC-bromstid vid stopp | 0,00 | 600,00 s 0,00 508 |~ eler AV och bromsningsti-
den for likstromsbromsning
nar motorn stoppar.

Startfrekvens for . .
P3.4.43|  DC-bromsning 00 | 1000 | Hz 150 | 515 |Utfrekvensen for likstroms-
. bromsningen.
vid rampstopp

4.4.5 FLODESBROMSPARAMETRAR
Tabell 27. Flbdesbromsparametrar

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
: P3.4.5.1 Flédesbroms 0 1 0 520 |0 =Sparrad
ﬂ' 1 =Tillganglig
P3.4.5.2 | Magnetbromsstrém 0 IL A IH 519 | Definierar stromnivan for flo-
desbromsning.
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4.5 GRUPP 3.5: I/0-KONFIGURATION
4.5.1 PARAMETRAR FOR DIGITALA ING&NGQR
Tabell 28. Parametrar fér digitala ing8ngar
Index Parameter Stant.i.ardvarde ID Beskrivning
(forvatt)
P3.5.1.1 Styrsignal 1 A D;‘f’a"t‘sﬁ"{f 403 | Styrsignal 1 nar styrplats &r 1/0 A (FRAMAT)
P3.5.1.2 Styrsignal 2 A DigIN SlotA.2* | 404 |Styrsignal 2 nar styrplats ar /0 A (BAKAT)
. DigIN . . -
P3.5.1.3 Styrsignal 3 A Kortplats0, 1 434 | Styrsignal 3 nér styrplats ar I/0 A
. DigIN . . .
P3.5.1.4 Styrsignal 1 B Kortplats0, 1* 423 |Startsignal 1 nar styrplats &r 1/0 B
. DigIN . - “
P3.5.1.5 Styrsignal 2 B Kortplats0, 1 424 | Startsignal 2 nar styrplats &r 1/0 B
. DigIN . . .
P3.5.1.6 Styrsignal 3 B Kortplats, 1 435 | Startsignal 3 nar styrplats &r 1/0 B
DigIN . i .
P3.5.1.7 Styrplats I/0 B Kortplats0, 1* 425 | STANGD = Tvinga styrplats till I/0 B
. DigIN STANGD = Anvind borvardesreferens bestims
P3.5.18 Borv. referens /0 B Kortplats0,1* 343 av referensparametern for 1/0 B (P3.3.1.6).
. DigIN . .
P3.5.1.9 Styrplats faltbuss Kortplats0,1* 411 | Tvinga styrplats till faltbuss
P3.5.1.10 Styrplats panel DigIN 410 | Tvinga styrplats till panel
T yre P Kortplats0,1* gastyrp P
) DigIN Kort- OPPEN = 0K
P3.5.1.11 Externt fel (sténg) platsA 3* 405 | cTANGD = Externt fel
) DigIN kort- OPPEN = Externt fel
P3.5.1.12 Externt fel (6ppna) olats 0,2 406 STANGD = OK
° - - DigIN Kort- 2 - . . X
P3.5.1.13 Felaterstalln stang platsA.6* 414 | Aterstaller alla aktiva fel vid STANGD
P3.5.1.14 Felaterstalln 6ppna DigIN 213 | Aterstiller alla aktiva fel vid OPPEN
Kortplats0,1
P35.115 Driftfrigivning DigIN kort- 407 Maste vara pa for att omriktaren ska vara Drift-
plats 0,2 klar
DiaIN kort- Omriktaren kan vara driftklar men starten
P3.5.1.16 Driftforregl 1 g 1041 | sparrad medan férreglingen &r pa ([ddmpnings-
plats 0,2 M .
forregling).
P3.5.1.17 Driftforregl 2 DigIN kort-" 1 445 | Som ovan.
plats 0,2
OPPEN = Ingen &tgard
T . DigIN STANGD = Anvander motorférvarmningens
P3.5.1.18 Motorf6rvarmning TILL Kortplats0,1 1044 likstrom i stoppldge. Anvands nar parametern
P3.18.1 ar satt till 2.
Anvands for vaxling mellan ramp 1 och 2.
DigIN OPPEN = Ramp 1 form, accelerationstid 1 och
P3.5.1.19 Ramp 2 val Kort El;atso 1 408 |retardationstid 1.
P ’ STANGD = Ramp 2 form, accelerationstid 2 och
retardationstid 2.
Lo DigIN Ingen acceleration eller retardation ar mojlig
P3.5.1.20 Acc/Ret forbjudet Kortplats0,1 415 forran kontakten har 6ppnats.
P3.5.1.21 Forvald frekvens val 0 DigIN Kor*t- 419 | Binar valjare for forvalda varvtal (0-7).
platsA.4
P3.5.1.22 Forvald frekvens val 1 D;%;'t\lsz%r:_ 420 | Binar valjare for forvalda varvtal (0-7).

24-hour support +358 (0)201 212 575 e Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 95

PARAMETERMENY

Tabell 28. Parametrar fér digitala ing8ngar

Kortplats0,1*

Index Parameter Stam.ilardvarde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.5.1.23 Forvald frekvens val 2 DigIN « | 421 |Binér valjare for forvalda varvtal (0-7).
Kortplats0,1
DigIN OPPEN = Inte aktiv
P3.5.1.24 | Motorpotentiometer UPP 9 418 | STANGD = Aktiv (Motorpotentiometerns
Kortplats0,1 .. . -
referens 6kar tills kontakten har 6ppnats)
DiaIN OPPEN = Inte aktiv
P3.5.1.25 | Motorpotentiometer NED g 417 |STANGD = Aktiv (Motorpotentiometerns
Kortplats0,1 . . .
referens minskar tills kontakten har 6ppnats)
DiaIN Kort OPPEN = Aktiverad.
P3.5.1.26 Snabbstopp aktivering g 1213 | Se parametergruppen Snabbstopp om du vill
plats 0,2 . . .
konfigurera de har funktionerna.
DiaIN Stigande flank startar Timer 1 som program-
P3.5.1.27 Timer 1 g 447 | merats i parametergruppen Grupp 3.12: timer-
Kortplats0,1 .
funktioner
. DigIN
P3.5.1.28 Timer 2 Kortplats0, 1 448 | Se ovan
. DigIN
P3.5.1.29 Timer 3 Kortplats0, 1 449 | Se ovan
Boost-funktion for PID1 DigIN OPPEN = Ingen 6kningsfunktion
P3.5.1.30 bérvarde Kortplats0,1 1046 | STANGD = Okning
L DigIN OPPEN = Bérvarde 1
P3.5.1.31 PID1 val av borvarde Kortplats0, 1* 1047 STANGD = BSrvirde 2
OPPEN = PID2 i stopplage
. STANGD = PID2-reglering
P3.5.1.32 Extern PID-startsignal DigIN kortplats 1049 | Den har parametern har ingen verkan om
0,2 . S .
den externa PID-styrningen inte ar aktiverad
i 4.14 Grupp 3.14: extern PID-regulator.
Extern PID val av DigIN OPPEN = Bérvarde 1
P3.5.1.33 borvarde Kortplats0,1 1048 STANGD = Borvarde 2
Aterstall DigIN . e
P3.5.1.34 underhéllsraknare 1 Kortplats0,1 490 | STANGD = Aterstall
o . Koppla till digital ingang for aktivering av
P3.5.1.36 Aktivering av DigIN 1 530 | paramater P3.3.6.2. 0BS! Omriktaren startar
spolborvarde Kortplats0,1 s o .
nar ingangen aktiveras!
Aktiveras om brandfunktionen ar aktiverad
Brandfunktion aktivering | DigIN kortplats med ratt losenord.
P3.5.1.38 OPPEN 0,2 1596 | YPPEN = Brandfunktion aktiv
STANGD = Ingen 8tgard
Aktiveras om brandfunktionen ar aktiverad
Brandfunktion aktivering DigIN med ratt l6senord.
P3.5.1.39 STANG Kortplats0,1 1019 1 5ppEN - Ingen &tgard
STANGD = Brandfunktion aktiv
Kommando for omvand rotationsriktning vid
DiaIN korning av brandfunktionen. Den har
P3.5.1.40 Brandfunktion bakat Kort ?atsO 1 1618 | funktionen har ingen verkan vid normal drift.
pratsth OPPEN = Framét
STANGD = Omvand
Starta autorensningssekvensen.
o . Sekvensen avbryts om aktiveringssignalen
P3.5.1.41 ::ttcl)vr::ggisv Korltjl?:t\‘so 1 1715 |tas bort innan sekvensen har slutforts.
9 P ' 0BS! Omriktaren startar nar ingdngen
aktiveras!
P3.5.1.42 Pump 1 férregling DigIN 426 |OPPEN =Inte aktiv

STANGD = Aktiv
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Tabell 28. Parametrar fér digitala ing8ngar

Index Parameter Sta;’nf%::tahllt'airde ID Beskrivning
P3.5.1.43 Pump 2 forregling Kort[;ilzlt,:[m* 427 SEEI\IIEGNDzerEt?VkﬂV
P3.5.1.44 Pump 3 férregling Kort[;ilglt’:m* 428 Sf;ﬁg‘;zl':ﬁtka“v
P3.5.1.45 Pump 4 forregling Kor?;?;'t\'sm 429 STP}fﬁg'D:fXEt?thiv
P3.5.1.46 |  Pump 5 forregling Kor?;?a”t\lso,‘l 430 SE-APSGNDZ"X&?VWV
P3.5.1.47 Pump 6 forregling Kor?;fa”t\'sm 486 Sf;ﬁg'[)::“:ﬁtka“v
P3.5.1.48 Pump 7 férregling Kor?;?;'t\'sm 487 'SoifﬁgD::rXﬁt?vkﬂv
P3.5.1.49 |  Pump 8 forregling Kor?;?a”t\lso,‘l 488 g$552D=erEt?thiv
P3.5.1.52 kWhﬁi?g:itiaren Kor?;fa”t\'sm 1053 | Aterstaller kWh-trippraknaren

* Parameterns standardvarde beror pa vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.

4.5.2 ANALOGA INGANGAR

OBS! Hur manga analoga ingangar som kan anvandas beror pa (tillaggs-)kortets konfiguration.
Standard I/0-kortet har 2 analoga ingangar.

Analog ingang 1
Tabell 29. Analog ing8ng 1 instéllningar

Standard-
Index Parameter Min Max | Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Anslut Al1-signalen till valfri
) analogingdng med denna
P3.5.2.1.1 |Al1 signalval AnINKort- | a0y | arameter.
platsA.1 .
Programmerbar. Se avsnitt
8.5.1.
P3.5.2.1.2 | Al1 signal filtertid 0,00 300,00 s 0,1* 378 |Filtertid for analog ingang.
. 0 0 =0-10V/0-20 mA
*
P3.5.2.1.3 | Al1 signalomrade 0 1 0 379 1=2-10V/4-20 mA
. Eget omfang min installning
- 0 *
P3.5.2.1.4 | Al1 eget min 160,00 | 160,00 %o 0,00 380 20 % = 4-20 MA/2-10 V
P3.5.2.1.5 | Al1 eget max -160,00 | 160,00 % 100,00* 381 |Eget omfang max instéllning
P3.5.2.1.6 |Al1 signalinvert 0 1 0* 37 |0 = normalt
1 =Signal inverterat

* Parameterns standardvarde beror pa vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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Analog ingang 2
Tabell 30. Analog ingdng 2 instéllningar
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
. AnIN Kort-
P3.5.2.2.1 | Al2 signalval platsA.2* 388 [Se P3.5.2.1.1.
P3.5.2.2.2 | Al2 signal filtertid 0,00 300,00 s 0,1%* 389 [Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.2.3 | Al2 signalomrade 0 1 1* 390 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.2.4 | Al2 eget min -160,00 | 160,00 % 0,00 * 391 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.2.5 | Al2 eget max -160,00 | 160,00 % 100,00* 392 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.2.6 |Al2 signalinvertering 0 1 0* 398 |Se P3.5.2.1.6.

* Parameterns standardvarde beror pd vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.

Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.

Analog ingang 3

Tabell 31. Analog ing8ng 3 instéllningar

Standard-
Index Parameter Min Max | Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.5.2.3.1 | AI3 signalval AnIN Kort-1 4 14 1 56 p3.5.2.1.1.
platsD.1
P3.5.2.3.2 | AI3 signal filtertid 0,00 300,00 s 01 142 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.3.3 | Al3 signalomrade 0 1 0 143 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.3.4 | AI3 eget min -160,00 | 160,00 % 0,00 144 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.3.5 | AI3 eget max -160,00 | 160,00 % 100,00 145 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.3.6 |AI3 signalinvertering 0 1 0 151 |Se P3.5.2.1.6.
Analog ingang 4
Tabell 32. Analog ing8ng 4 instéllningar
Standard-
Index Parameter Min Max | Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
P3.5.2.4.1 | Al4 signalval AnINKort-1 455 150 p35.2.1.1,
platsD.2
P3.5.2.4.2 | Al4 signal filtertid 0,00 300,00 s 0,1 153 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.4.3 | Al4 signalomrade 0 1 0 154 | Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.4.4 | Al4 eget min -160,00 | 160,00 % 0,00 155 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.4.5 | Al4 eget max -160,00 | 160,00 % 100,00 156 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.4.6 | Al4 signalinvert 0 1 0 162 |Se P3.5.2.1.6.
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Analog ingang 5

Tabell 33. Analog ing8ng 5 instéllningar

Standard-
Index Parameter Min Max | Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.5.2.5.1 | Al5 signalval AnIN Kort- 1468 | 56 p3.5.2.1.1.
platsE.1
P3.5.2.5.2 | Al5 signal filtertid 0,00 300,00 s 0,1 189 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.5.3 | Al5 signalomrade 0 1 0 190 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.5.4 | AI5 eget min -160,00 | 160,00 % 0,00 191 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.5.5 | Al5 eget max -160,00 | 160,00 % 100,00 192 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.5.6 |Al5 signalinvertering 0 1 0 198 |Se P3.5.2.1.6.
Analog ingang 6
Tabell 34. Analog ingdng 6 instéllningar
Standard-
Index Parameter Min Max | Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
AnIN
P3.5.2.6.1 | Alé signalval Kort- 199 |Se P3.5.2.1.1.
platsE.2
P3.5.2.6.2 | Al6 signal filtertid 0,00 300,00 s 0,1 200 |Se P3.5.2.1.2.
P3.5.2.6.3 | Al6 signalomrade 0 1 0 201 |Se P3.5.2.1.3.
P3.5.2.6.4 | Al6 eget min -160,00 | 160,00 % 0,00 202 |Se P3.5.2.1.4.
P3.5.2.6.5 | Al6 eget max -160,00 | 160,00 % 100,00 203 |Se P3.5.2.1.5.
P3.5.2.6.6 | Alé signalinvert 0 1 0 209 |Se P3.5.2.1.6.
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4.5.3 DIGITALA UTGANGAR, KORTPLATS B (STANDARD)
Tabell 35. Parametrar for digitala utg8ngar p8 standard I/O-kort

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Funktion vald for grundldaggande RO1:
0=1Ingen
1 = Driftklar
2 = Drift
3 = Allmant fel
4 = Allmant fel inverterat
5= Allméant larm
6 = Reverserad
7 = Varvtal uppnatt
8 = Termistorfel
9 = Motorregulator aktiv
10 = Startsignal aktiv
11 = Panelstyrning aktiv
12 = Styrplats 1/0 B aktiverad
13 = Overvakning gransvarde 1
14 = Overvakning gransvarde 2
15 = Brandfunktion aktiv
16 = Spolning aktivt
17 = Forvald frekvens aktivt
18 = Snabbstopp aktiverat
19 = PID i vilolage
20 = PID mjukfyllnad aktiv
21 = PID 6vervakning gransvarden
22 = Ext. PID dvervakn. gransvarden
23 = Ingangstryck. larm/fel
24 = Frostskydd larm/fel
25 = Tidskanal 1
G dls de RO 26 = Tidskanal 2
3 rundlaggande - * 27 = Tidskanal 3
(7 P3.5.3.2.1 P 0 56 2 11001 | 59 = fgskanal s @ on3
29 = FB kontrollord B14
30 = FB kontrollord B15
31 = FB ProcessData1.B0
32 = FB ProcessData1.B1
33 = FB ProcessData1.B2
34 = Underhallslarm
35 = Underhéllsfel
36 = Block 1 ut
37 = Block 2 ut
38 = Block 3 ut
39 = Block 4 ut
40 = Block 5 ut
41 = Block 6 ut
42 = Block 7 ut
43 = Block 8 ut
44 = Block 9 ut
45 = Block 10 ut
46 = Jockeypumpstyrning
47 = Primingpumpstyrning
48 = Autorensning aktiv
49 = Multipump K1 kontroll
50 = Multipump K2 kontroll
51 = Multipump K3 kontroll
52 = Multipump K4 kontroll
53 = Multipump K5 kontroll
54 = Multipump Ké kontroll
55 = Multipump K7 kontroll
56 = Multipump K8 kontroll

Grundlaggande RO1
TILL fordr

Grundlaggande RO1
AV fordr
Grundlaggande RO2-
funktion
Grundlaggande RO1
TILL fordr

Grundlaggande RO2
AV fordr

M3.5.3.2.2 0,00 320,00 s 0,00 11002 | TILL fordrojning for rela

M3.56.3.2.3 0,00 320,00 s 0,00 11003 | AV fordrojning for rela

M3.5.3.2.4 0 56 3* 11004 | Se P3.5.3.2.1.

M3.56.3.2.5 0,00 320,00 s 0,00 11005 | Se M3.5.3.2.2.

M3.5.3.2.6 0,00 320,00 s 0,00 11006 | Se M3.5.3.2.3.

Se P3.5.3.2.1.
0 56 1* 11007 | Visas inte om bara 2 utgadngs-
relaer ar installerade

Grundlaggande RO3-

M3.5.3.27 funktion

* Parameterns standardvarde beror pa vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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4.5.4 DIGITALA UTGANGAR PA TILLAGGSKORTPLATSER C, D OCH E

Visar endast parametrar for befintliga utgangar pa tillaggskort som placerats i kortplatserna C,
D och E. Valen &r desamma som fér standard-R01 (P3.5.3.2.1).

Den har gruppen eller dessa parametrar visas inte om det inte finns nagra digitala utgangar
i kortplatserna i C, D eller E.
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4.5.5 ANALOGA UTGANGAR, KORTPLATS A (STANDARD)
Tabell 36. Parametrar for analoga utg8ngar p8 standard I/O-kort

Standard-
Index Parameter Min Max | Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

0 =TEST 0 % (anvands inte)
1=TEST 100 %

2 = Utgangsfrekvens (0 -fmax]
3 = Frekv.referens (0-fmax)

4 = Motorvarvtal (0 - Motorns
markvarvtal)

5 = Utgangsstrom (0-InMotor)
6 = Motormoment (0-TpMotor)
7 = Motoreffekt (0-PyMotor)

8 = Motorspanning (0-UnMotor!)
9 = DC-bryggans spanning
(0-1000 V)

10 = PID borvarde (0-100 %)
10 = PID arvarde (0-100 %)

12 = PID1 utgéng (0-100 %)

13 = Ext.PID-utgéng (0-100 %)
ﬂ’ P3.5.4.1.1 AO1 funktion 0 31 2* 10050 | 14 = ProcessDataln1 (0-100 %)
15 = ProcessDataln2 (0-100 %)
16 = ProcessDataln3 (0-100 %)
17 = ProcessDataln4 (0-100 %)
18 = ProcessDataln5 (0-100 %)
19 = ProcessDatalné (0-100 %)
20 = ProcessDataln7 (0-100 %)
21 = ProcessDataln8 (0-100 %)
22 = Block 1 ut (0-100 %)

23 = Block 2 ut (0-100 %)

24 = Block 3 ut (0-100 %)

25 = Block 4 ut (0-100 %)

26 = Block 5 ut (0-100 %)

27 = Block 6 ut (0-100 %)

28 = Block 7 ut (0-100 %)

29 = Block 8 ut (0-100 %)

30 = Block 9 ut (0-100 %)

31 =Block 10 ut (0-100 %)

Filtertid for analog utgangs-
P3.5.4.1.2 AO1 filtertid 0,0 300,0 s 1,0* 10051 |signal. Se P3.5.2.1.2
0 = Inget filter

0=0mA/0V
1=4mA/2V
Signaltyp (strém/spanning)
vald med DIP-omkopplare.

. "
P3.5.4.13 AOT minimum 0 ! 0 10052 Observera skillnaden mot den
analoga utgdngsskalningen i
parameter P3.5.4.1.4.
Se dven parameter P3.5.2.1.3.
P3541.4 Skalg for AO1- Varie- Varierar Varie- 0,0* 10053 Min skala i processenhet [l?ero—
minimum rar rar ende av valet av AO1-funktion).
P35415 Skala f_or AO1- Varie- Varierar Varie- 0.0 * 10054 Max skala i processenhet [pero—
maximum rar rar ende av valet av AO1-funktion)

* Parameterns standardvarde beror pa vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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4.5.6 ANALOGA UTGANGAR PA TILLAGGSKORTPLATSER C, D OCH E

Visar endast parametrar for befintliga utgangar pa tillaggskort som placerats i kortplatserna C,
D och E. Valen &r desamma som for standard-AO1 (P3.5.4.1.1).

Den har gruppen eller dessa parametrar visas inte om det inte finns nagra analoga utgangar
i kortplatserna i C, D eller E.
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4.6 GRUPP 3.6: FALTBUSS MED DATAMAPPNING

Tabell 37. Féltbuss med datamappning

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Data som skickas till faltbus-
sen kan valjas med id-num-
mer for parametrar och
overvakningsvarden. Data
P3.6.1 FB-data ut 1 val 0 35000 1 852 |skalanpassas till osignerat
16-bitarsformat enligt forma-
tet for mandverpanelen. 25.5
pa& manoverpanelen &r

t.ex. detsamma som 255.

P3.62 | FB-dataut2val 0 35000 2 g53 | Val Processdata ut med para-

meter-id

P3.63 | FB-dataut3val 0 35000 3 g5y | Vol Processdata ut med para-
meter-id

P3.6.4 | FB-dataut4val 0 35000 4 g5 | Val Processdata ut med para-
meter-id

P3.65 | FB-dataut5val 0 35000 5 g5e | VAU Processdata ut med para-

meter-id

Valj Processdata ut med para-

P3.6.6 FB-data ut 6 val 0 35000 6 857 .
meter-id

Valj Processdata ut med para-

P3.6.7 FB-data ut 7 val 0 35000 7 858 .
meter-id

Valj Processdata ut med para-

P3.6.8 FB-data ut 8 val 0 35000 37 859 .
meter-id

Faltbuss processdata ut

| tabell 38 visas standardvardena och motsvarande skala for Processdata ut om parametrarna
i tabell 37 inte andras.

Tabell 38. Féltbuss processdata ut
DELE] ‘ Virde ‘ Skala

Processdata ut 1 | Utgangsfrekvens 0,01 Hz
Processdata ut 2 | Motorvarvtal 1rpm
Processdata ut 3 | Motorstrom 0,1A
Processdata ut 4 |Motormoment 0,1%
Processdata ut5 |Motoreffekt 0,1 %
Processdata ut 6 |Motorspanning 0,1V
Processdataut7 |DC-bryggans spanning 1V
Processdata ut 8 |Senast aktiva felkod 1

Exempel: Vardet 2500 for Utfrekvens motsvarar "25,00 Hz" (skalningsvardet ar 0,01).

Alla 6vervakningsvarden som fortecknas i avsnitt 3.1.12 Faltbussdatadvervakning far skalningsvérdet.
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4.7 GRUPP 3.7: FORBJUDNA FREKVENSER
Tabell 39. Forbjudna frekvenser

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
pa.7.1 | Forbjudetirekvensin- 4 05 | 35900 | he 0,00 | 509 |0=Anvindsinte
tervall 1 undre grans
P72 | Forbludetirekvensin-i 440 | 35900 | He 0,00 | 510 |0=Anvinds inte
tervall 1 6vre grans
p3.73 | orbjudetfrekvensin- | g a5 | 55509 | 000 | 511 |0=Anvandsinte
tervall 2 undre grans
p3.7.4 | Forbludetirekvensin-i 450 | 35000 | He 0,00 | 512 |0=Anvindsinte
tervall 2 6vre grans
p3.75 | Forbjudetirekvensin-i 40 | 3900 | he 0,00 | 513 |0=Anvinds inte
tervall 3 undre grans
p3.7.6 | Torbludetfrekvensin- | g qp | 55000 | g 000 | 514 |0=Anvindsinte
tervall 3 dvre grans
Multiplicerare for aktuell
P3.7.7 Ramptidsfaktor 0,1 10,0 génger 1,0 518 |vald ramptid mellan for-
bjudna frekvensintervall.
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4.8 GRUPP 3.8: OVERVAKNINGAR
Valj har:

en eller tva (P3.8.1/P3.8.5) signalvarden for 6vervakning.

om den undre eller 6vre gransen ska dvervakas (P3.8.2/P3.8.6).
de faktiska gréansvardena (P3.8.3/P3.8.7).

hystereses for de angivna gransvardena (P3.8.4/P3.8.8).

RN

Tabell 40. Overvakningsinstéliningar

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

0 = Utgangsfrekvens
1 = Frekvensreferens
2 = Motorstrom
3 = Motormoment
4 = Motoreffekt
5 =DC-bryggans spanning
6 = Analog ingéng 1
7 = Analog ingang 2
Overvakning nr1 val 8 = Analog ingéng 3

av objekt 0 17 0 1431 9 = Analog ingéng 4
10 = Analog ingéng 5
11 = Analog ingéng 6
12 = Temperaturingang 1
13 = Temperaturingang 2
14 = Temperaturingdng 3
15 = Temperaturingang 4
16 = Temperaturingang 5
17 = Temperaturingang 6

P3.8.1

0 = Anvands inte

1= Overvakning av undre grans
P3.8.2 | Overvakning nr1 lage 0 2 0 1432 | (utgéng aktiv under grans)

2 = Overvakning av dvre grans
(utgdng aktiv dver grans)

Varie- Overvakningsgrans for valt
P3.8.3 Overvakning nrlgrans | -50,00 50,00 25,00 1433 | objekt. Enheten stélls in

rar automatiskt.
= . - . Overvakningsgrans hystere-

p3.g | Overvakningnrigrans | o 50,00 | vare 500 | 1434 |sis for valt objekt. Enheten

hysteresis rar I .

stalls in automatiskt.

p3.g5 | Overvakning nrzval 0 17 1 1435 | Se P3.8.1.

av objekt
P3.8.6 | Overvakning nr2 lige 0 2 0 1436 | Se P3.8.2.
P3.8.7 | Overvakning nr2 grans | -50,00 50,00 Vi;'f- 40,00 1437 | Se P3.8.3.
p3.gg |Overvakningnrzgrans | g o 5000 | Ve | 500 | 1438 | Se P3.8.4.

hysteresis rar
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4.9 GRUPP 3.9: SKYDDSFUNKTIONER
4.9.1 ALLMANNA SKYDDSINSTALLNINGAR
Tabell 41. Allménna skyddsinstéllningar
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Ingen atgéard
1=Larm
P3.9.1.2 | Respons pa externtfel | 0 3 2 701 | 2= Fel(stopp enligt stopp-
funktion)
3 =Fel (stopp genom
utrullning)
0 = Stod for 3-fas
Respons b3 fel 1 =Stod for 1-fas
P3.9.1.3 iinp s zfas 0 1 0 730 | 0BS! Om 1-fasig matning
gang anviands maste stod for 1-fas
valjas.
- 0 = Fel lagrat i historiken
P3.9.1.4 Underspanningsfel 0 1 0 727 1 = Fel ] lagrat i historiken
P3.9.1.5 Respons pa fel 0 3 2 702 |Se P3.9.1.2.
i utgangsfas
0 = Ingen atgard
1=Larm
2 =Larm + forvald felfrek-
Respons pa fel i falt- vens (P3.9.1.13)
P3.9.1.6 busskommunikation 0 S 3 733 3 = Fel (stopp enligt stopp-
funktion)
4 = Fel (stopp genom
utrullning)
p3.9.1.7 | Kommunikationsfel 0 3 2 734 |Se P3.9.1.2.
for kortplats
P3.9.1.8 Termistorfel 0 3 0 732 |Se P3.9.1.2.
P3.9.1.9 PID mjukfyllningsfel 0 3 2 748 |Se P3.9.1.2.
p3.9.1.10| Respons pa PIDI 0 3 2 749 |Se P3.9.1.2.
overvakningsfel
P3.9.1.11 | [kespons pa externt 0 3 2 757 |Se P3.9.1.2.
PID-dvervakningsfel
Se P3.9.1.2.
P3.9.1.12 Jordfel 0 3 3 703 |0BS!Detharfeletkan
endast konfigureras i chassi
MR7 till MR9.
Denna frekvens anvands nar
P3.9.1.13 | Férvald larmfrekvens | P3.3.1.1 | P3.3.1.2 | Hz 2500 | 183 |reaktionen pafel(iGrupp3.9:
skyddsfunktioner] &ar
Larm+forvald frekvens.
0 = Ingen atgard
1=Larm
P3.9.1.14 STO-fel 0 3 775 | 2= Fel [stopp enligt stopp-
funktion)
3 = Fel (stopp genom
utrullning)
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4.9.2 PARAMETRAR FOR TERMISKA MOTORSKYDD
Tabell 42. Parametrar for termiskt motorskydd

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Ingen atgérd
1=Larm
2 = Fel (stopp enligt stopplage)
P3.9.2.1 | Termiskt motorskydd 0 3 2 704 | 3= Fellstoppgenom utrullning)

Om en motor-termistor ar till-
ganglig kan den anvandas for
att skydda motorn. V&lj da
0 for den har parametern.

P3.9.2.2 | Omgivningstemperatur | -20,0 100,0 °C/°F 40,0 705 | Omgivningstemperatur i °C/F

Definierar kylfaktorn vid stilla-

(7] P3.9.2.3 | Kylfaktor vid nollvarv | 5,0 150,0 % | Varierar | 706 |Staendejdmfortmed den punkt
dar motorn gar med nominellt
varvtal utan yttre kylning.
Tidskonstanten ar den tid
Motorns termiska . . inom vilken den berdknade
ﬂ. P3.9.2.4 tidskonstant ! 200 min Varierar | 707 termiska modellen har natt
63 % av sitt slutvarde.
Motorns termiska o
ﬂ. P3.9.2.5 belastbarhet 10 150 %o 100 708

4.9.3 PARAMETRAR FOR MOTORNS FASTLASNINGSSKYDD
Tabell 43. Parametrar fér motorns fastl8sningsskydd

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Ingen atgérd
P3.9.3.1 | Motorfastl&sningsfel 0 3 0 709 |} =Larm

2 = Fel (stopp enligt stopplége)
3 = Fel (stopp genom utrullning)

For att ett fastlasningtillstand
ﬂ’ P3.9.3.2 Fastlasn.strom 0,00 lg A Varierar | 710 |ska uppstd, maste strommen ha
overstigit det har gransvardet.

Det h&r &r hdgsta tillatna tid

Qj’ P3.9.3.3 Fastlasningstid 1,00 120,00 s 15,00 7| o .
for en fastlasning.
For att ett fastldsningtillstand
P3.93.4 Fastlasnings- 1,00 P3.3.1.2 Hy 2500 712 ska uppsta, maste utfrekvensen

frekvensgrans ha varit under det gransvardet

under en viss tid.

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




PARAMETERMENY

VACON ® 108

4.9.4 INSTALLNINGAR FOR SKYDD MOT UNDERBELASTNING (TORR PUMP)
Tabell 44. Parametrar fér skydd mot underbelastning av motorn
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Ingen atgérd
. 1=Larm
P3.9.4.1 Underbelastningsfel 0 3 0 713 2 = Fel (stopp enligt stopplige
3 =Fel (stopp genom utrullning)
e
P3.9.4.2 | skydd: Belastning fér 10,0 150,0 % 50,0 74 | . - -
e . o nar utfrekvensen ar over falt-
faltforsvagningsomrade . X
forsvagningspunkten.
Den har parametern ger
vardet fér minsta tillatna vrid-
Underbelastnings- moment med nollfrekvens.
P3.9.4.3 | skydd: Nollfrekvens- 50 150,0 % 10,0 715 | Om du andrar vardet for
belastning parameter P3.1.1.4 aterstalls
denna parameter automatiskt
till standardvarde.
P39 44 Underbel.astmrjgs- 2.00 600,00 < 20,00 716 D"et har ar hogsta tll.Latna tid
skydd: Tidsgrans for en underbelastning.
4.9.5 PARAMETRAR FOR SNABBSTOPP
Tabell 45. Parametrar for snabbstopp
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
Metod for att stoppa omrikta-
ren om funktionen Snabb-
stopp aktiveras fran Dl eller
faltbuss
P3.9.5.1 Snabbstoppslage 0 2 1 1276 | 0 = Utrullning
1 = Snabbstopp (rampstopp
enligt P3.9.5.3)
2 = Stopp enligt stoppfunk-
tion (P3.2.5)
L . . DigIN kort- .
P3.9.5.2 | Snabbstopp aktivering | Varierar | Varierar plats 0,2 1213 | FALSKT = Aktiverad
P3.9.53 Snabbstopp 01 | 3000 | s 30 | 1256
retardationstid
0 = Ingen atgéard
Respons pa 1=Larm
P3.9.5.4 snabbstoppsfel 0 2 ! 74k 2 = Fel (stopp enligt snabb-
stoppslage)
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4.9.6 PARAMETRAR FOR TEMP.INGENG FEL 1

OBS! Den har parametergruppen visas bara om ett tilldggskort for temperaturmatning (OPTBH]
ar installerat.

Tabell 46. Parametrar fér Temp.ing8ng fel 1

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Val av signaler som ska anvan-
das for larm och felutlosare.
B0 = Temperatursignal 1

B1 = Temperatursigna
B2 = Temperatursigna
B3 = Temperatursigna
B4 = Temperatursigna
P3.9.6.1 Temperatursignal 1 0 63 0 739 | B5=Temperatursignal 6

Det hogsta vardet hamtas fran
de valda signalerna och
anvénds for larm/felutlosare.
OBS! Det ar bara de 6 forsta
temperaturingdngarna som
stéds (raknat fran kortplats
Atill E).

Temperaturgrans for utlos-
ning av larm.

P3.9.6.2 Larmgréans 1 -50,0 200,0 °C/°F 130,0 741 |0BS! Endast ingangar som
har valts med parameter
P3.9.6.1 jamfors.

Temperaturgrans for utlos-
ning av larm.

P3.9.6.3 Felgrans 1 -50,0 200,0 °C/°F 155,0 742 | OBS! Endast ingangar som
valts med parameter P3.9.6.1
jamfors.

L2
L3
A
L5

0 = Ingen reaktion

1=Larm

2 = Fel (stopp enligt stopplége)
3 = Fel (stopp genom utrullning)

P3.9.6.4 Felgrans respons 1 0 3 2 740
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4.9.7 PARAMETRAR FOR TEMP.INGENG FEL 2

OBS! Den har parametergruppen visas bara om ett tilldggskort for temperaturmatning (OPTBH]
ar installerat.

Tabell 47. Parametrar fér Temp.ing8ng fel 2

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Val av signaler som ska anvan-
das for larm och felutlosare.
BO = Temperatursignal 1

B1 = Temperatursignal 2

B2 = Temperatursignal 3

B3 = Temperatursignal 4

B4 = Temperatursignal 5
P3.9.6.5 Temperatursignal 2 0 63 0 763 | B5 = Temperatursignal 6

Det hogsta vardet hamtas fran
de valda signalerna och
anvénds for larm/felutlosare.
OBS! Det ar bara de 6 forsta
temperaturingdngarna som
stéds (raknat fran kortplats
Atill E).

Temperaturgrans for utlosning
av larm.

P3.9.6.6 Larmgrans 2 -30,0 200,0 °C/°F 130,0 764 | 0BS! Endast ingangar som
valts med parameter P3.9.6.5
jamfors.

Temperaturgrans for utlosning
av larm.

P3.9.6.7 Felgrans 2 -30,0 200,0 °C/°F 155,0 765 | OBS! Endast ingangar som
valts med parameter P3.9.6.5
jamfors.

0 = Ingen reaktion

1=Larm

2 = Fel (stopp enligt stopplége)
3 = Fel (stopp genom utrullning)

P3.9.6.8 Felgrans respons 2 0 3 2 766
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4.9.8 AI LAGT SKYDD
Tabell 48. Parametrar fér AI L3gt skydd
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Inget skydd
] Analogingang 1 = Skydd aktiverat under drift
Qj’ P3.9.8.1 lagt skydd 0 2 2 767 2 = Skydd aktiverat under drift
och stopp
0 = Ingen atgérd
1=Larm
2 = Larm+forvald felfrekvens
Qj’ 3982 An§log_|ngang 0 5 0 700 (parameter I?3.9.n1.13]
lag signal 3 =Larm + foregaende
frekvensreferens
4 = Fel (stopp enligt stopplage)
5 = Fel (stopp genom utrullning)
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4.10 GRUPP 3.10: AUTOMATISK aTERSTﬁLLNING
Tabell 49. Parametrar fér automatisk 8terstélining
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Automatisk * 0 = Sparrad
P3.10.1 aterstéllning 0 ! 0 731 1 =Tillganglig
Startlaget for automatisk ater-
stallning valjs med den har
P3.10.2 Aterstartfunkt 0 1 1 719 | parametern:
0 = Flygande start
1 =1enlighet med par. P3.2.4
P3.10.3 Vantetid 010 [10000,00| s 050 | 717 |Vaéntetid innan forsta sterstall-
ning sker.
P3.10.4 Férsokstid 0,00 |10000,00| s 60,00 | 718 |Om feletarkvar nar forskstiden
gar ut loser omriktarskyddet ut.
OBS! Totalt antal forsok (oavsett
felorsak]. Om omriktaren inte
P3.10.5 Antal forsok 1 10 4 759 |kan aterstallas inom angivet
antal férsok och angiven for-
sokstid, genereras ett fel.
Automatisk Automatisk aterstallning tillaten?
P3.10.6 aterstéllning: 0 1 1 720 |0=nej
Underspanning 1=ja
Automatisk Automatisk aterstallning tilldten?
P3.10.7 aterstallning: 0 1 1 721 |0=nej
Overspanning 1=ja
Automatisk Automatisk aterstallning tilldten?
P3.10.8 aterstéllning: 0 1 1 722 | 0=nej
Overstrém 1=ja
e - Automatisk aterstéllning tillaten?
P3.10.9 Automahsk at%rstall- 0 1 1 723 | 0= nej
ning: Al Lag .
1=ja
Automatisk aterstall- Automatisk &terstallning tilldten?
P3.10.10 | ning: Overtemperatur 0 1 1 724 |0 =nej
i enheten 1=ja
Automatisk aterstall- Automatisk terstallning tilldten?
P3.10.11 | ning: Overtemperatur 0 1 1 725 |0=nej
hos motor 1=ja
Automatisk Automatisk aterstallning tillaten?
P3.10.12 aterstéllning: 0 1 0 726 |0=nej
Externt fel 1=ja
Automatisk aterstallning tilldten?
P3.13.14 | PID-overvakningsfel 0 1 0 776 |0=Nej
1=Ja
. Automatisk aterstallning tilldten?
p3.13.15 | et Vvidextern PID- 0 1 0 777 | 0= Nej
overvakning
1=Ja
Automatisk Automatisk aterstéllning tillaten?
P3.10.13 aterstéllning: 0 1 0 738 | 0=nej
Underbelastningsfel 1=ja

* Parameterns standardvarde beror pa vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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4.11 GRUPP 3.11: APPLIKATIONSINSTALLNINGAR

Tabell 50. Applikationsinstéallningar

Standard-

Index Parameter Min Max Enhet viirde (férvalt)

ID Beskrivning

P3.11.1 Lésenord 0 9999 0 1804 | Administratorslosenord
Ingen aktuell funktion.

0 = Celsius

1 = Fahrenheit

P3.11.2 Val av C/F 0 1 0 1197 |Alla temperaturrelaterade
parametrar och dvervak-
ningsvarden presenteras

i vald enhet.

0=kW

1=hk

P3.11.3 Val av kW/hk 0 1 0 1198 | Alla effektrelaterade para-
metrar och dvervakningsvar-
den presenteras i vald enhet.

Uppdelning av mandverpa-

nelens display vid anvand-
- ning av Multidisplay.

P3.11.4 Multidisplay 0 2 1 1196 0 = 2x2-avsnitt

1 = 3x2-avsnitt

2 = 3x3-avsnitt
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4.12 GRUPP 3.12: TIMERFUNKTIONER

Intervall 1
Tabell 51. Timerfunktioner, Intervall 1

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

P3.12.1.1 PA-tid 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1464 | PA-tid
P3.12.1.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1465 |AV-tid

Veckodagar nar funktionen
ar aktiv.

Val i kryssruta:

B0 = Sondag

B1 = Mandag

B2 =Tisdag

B3 = Onsdag

B4 = Torsdag

B5 = Fredag

Bé6 = Lordag

Valj aktuell tidskanal (1-3)
Val i kryssruta:

P3.12.1.4 | Tilldela till kanal: 1468 | BO = Tidskanal 1

B1 = Tidskanal 2

B2 = Tidskanal 3

P3.12.1.3 Dagar 1466

Intervall 2
Tabell 52. Timerfunktioner, Intervall 2
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.12.2.1 PA-tid 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1469 |Se P3.12.1.1.
P3.12.2.2 AV-tid 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1470 |Se P3.12.1.2.
P3.12.2.3 Dagar 1471 | Se P3.12.1.3.
P3.12.2.4| Tilldela till kanal: 1473 | Se P3.12.1.4.
Intervall 3
Tabell 53. Timerfunktioner, Intervall 3
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.12.3.1 PA-tid 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1474 |Se P3.12.1.1.
P3.12.3.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1475 |Se P3.12.1.2.
P3.12.3.3 Dagar 1476 | Se P3.12.1.3.
P3.12.3.4| Tilldela till kanal: 1478 | Se P3.12.1.4.
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Intervall 4
Tabell 54. Timerfunktioner, Intervall 4
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.12.4.1 PA-tid 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1479 |Se P3.12.1.1.
P3.12.4.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1480 |Se P3.12.1.2.
P3.12.4.3 Dagar 1481 | Se P3.12.1.3.
P3.12.4.4| Tilldela till kanal: 1483 | Se P3.12.1.4.
Intervall 5
Tabell 55. Timerfunktioner, Intervall 5
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.12.5.1 PA-tid 00:00:00 | 23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1484 |Se P3.12.1.1.
P3.12.5.2 AV-tid 00:00:00 |23:59:59 | hh:mm:ss | 00:00:00 | 1485 |Se P3.12.1.2.
P3.12.5.3 Dagar 1486 | Se P3.12.1.3.
P3.12.5.4 | Tilldela till kanal: 1488 | Se P3.12.1.4.
Timer 1
Tabell 56. Timerfunktioner, Timer 1
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.12.6.1|  Varaktighet 0 72000 s 0 14g9 | 11d som timern gar efter aktive-
ring. (Aktiveras av digitalingang)
Stigande flank startar Timer
. DigINKortp 1 som programmerats
P3.12.6.2 Timer 1 L4T |.
lats0,1 i parametergruppen Grupp
3.12: timerfunktioner.
Valj aktuell tidskanal (1-3)
Val i kryssruta:
P3.12.6.3 | Tilldela till kanal: 1490 | BO = Tidskanal 1
B1 = Tidskanal 2
B2 = Tidskanal 3
Timer 2
Tabell 57. Timerfunktioner, Timer 2
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
P3.12.7.1 Varaktighet 0 72000 s 0 1491 | Se P3.12.6.1.
P3.12.7.2 Timer 2 DigINKortpl| /18 | se P3.12.6.2.
ats0,1
P3.12.7.3| Tilldela till kanal: 1492 | Se P3.12.6.3.
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Timer 3
Tabell 58. Timerfunktioner, Timer 3
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning

(forvalt)
P3.12.8.1 Varaktighet 0 72000 s 0 1493 | Se P3.12.6.1.
P3.12.8.2 Timer 3 DigiNKortp | /6 | se P3.12.6.2,

lats0,1

P3.12.8.3 | Tilldela till kanal: 1494 |Se P3.12.6.3.
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4.13 GRUPP 3.13: PID-REGULATOR 1

4.13.1 GRUNDINSTALLNING
Tabell 59. PID-regulator 1 grundinsté&lining

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Om vardet for parametern
stalls in pa 100 % gor en
P3.13.1.1 PID Forstarkn 0,00 1000,00 % 100,00 118 |&ndring pa 10 % i avvikelsen
att requlatorns utgang
andras med 10 %.

Om parametern stalls in pa
1,00 s innebar en dndring pa
P3.13.1.2 PID Integrationstid 0,00 600,00 s 1,00 119 {10 % i avvikelsen att regula-
torns utgang dndras med
10,00 %/s.

Om parametern stalls in pa
1,00 s innebar en andring
P3.13.1.3 PID Deriveringstid 0,00 100,00 s 0,00 132 |pd 10 % i avvikelsen under
1,00 s att regulatorns utgang
dndras med 10,00 %/s.
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Tabell 59. PID-regulator 1 grundinstélining

Valj enhet for driftvardet.
1=%
2=1/min
3=rpm

4 =ppm
5=pps
6=1/s

7 = /min
8=1U/h

9 =kg/s

10 = kg/min
11 =kg/h
12 =m3/s
13 = m3/min
14 =m3/h
15=m/s
16 = mbar
17 = bar

18 =Pa

19 = kPa
20 =mVS
21 =kW
P3.13.1.4 | Val av processenhet 1 4 1 1036 |22=°C

23 =gal/s
24 = gal/min
25 =gal/h
26 =b/s
27 = lb/min
28 = lb/h
29 = ft3/s
30 = ft3/min
31 =ft3/h
32 =ft/s

33 =inwg
34 =ftwg
35 =PSlI

36 = lb/in2
37 = psig
38=hp
39=°F

40 = ft

41 =tum
42 =mm
43 =cm
4h=m

Varde for processenheter vid
0 % arvarde eller borvarde.
Denna skalning gors endast
for overvakningsandamal.
PID-regulatorn anvander
fortfarande procentandelen
internt for arvarden och
borvarden.

P3.13.1.5 Processenhet min. Varierar | Varierar | Varierar 0 1033

P3.13.1.6 Processenhet max. Varierar | Varierar | Varierar 100 1034 | Se ovan.

P3.13.1.7 Proce;senhet 0 4 9 1035 Antal deumalerﬂfor
decimaler processenhetsvardet

0 = Normal (&rvarde < bor-
varde -> 6ka PID-utsignal)

1 = Inverterad (&rvirde < bor-
varde -> minska PID-utsignal)

P3.13.1.8 Reglerfel invert 0 1 0 340
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Tabell 59. PID-regulator 1 grundinstélining

Dédbandsomradet runt bor-
vardet i processenheter.
Utsignalen fran PID-regula-
torn ar (&st om arvardet for-
blir inom dédbandsomradet
under en forvald tidsrymd.

Qj’ P3.13.1.9 Dédband Varierar | Varierar | Varierar 0 1056

Om arvardet forblir inom
dodbandsomradet under
en forvald tidsrymd sparras
utsignalen.

ﬂ. P3.13.1.10 | Dodbandsfordréjning 0,00 320,00 s 0,00 1057
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4.13.2

BORVARDEN

Tabell 60. Parametrar fér bérvérden

Index

Parameter

Min

Max

Enhet

Standard-
varde
(forvalt)

Beskrivning

P3.13.2.1

Borvarde 1 fran panel

Varierar

Varierar

Varie-
rar

0

167

P3.13.2.2

Bérvarde 2 frén panel

Varierar

Varierar

Varie-
rar

168

P3.13.2.3

Ramptid for borvarde

0,00

300,0

0,00

1068

Anger ramptider for 6kning
och minskning vid borvardes-
andringar. (Den tid det tar mel-
lan minimum och maximum.]

P3.13.2.4

PID1 bérvarde
okning aktiv.

Varierar

Varierar

DigIN
Kortplats
0,1

1046

FALSK = Ingen boost-funktion
SANN = Boost-funktion

P3.13.2.5

PID1 val av borvarde

Varierar

Varierar

DigIN
Kortplats
0,1*

1047

FALSKT = Borvarde 1
SANT = Borvarde 2

P3.13.2.6

Val av borvardeskalla 1

32

3*

332

0 = Anvands inte

1 =Borvarde 1 fran panel

2 = Borvarde 2 fran panel
3=Al1

4 =Al2

5=AI3

6=Al4

7 =Al5

8=Al6

9 = ProceDataln1

10 = ProceDataln2

11 = ProceDataln3

12 = ProceDataln4

13 = ProceDataln5

14 = ProceDataln6

15 = ProceDataln7

16 = ProceDataln8

17 = Temp.ingéng 1

18 = Temp.ingang 2

19 = Temp.ingang 3

20 = Temp.ingang 4

21 = Temp.ingéng 5

22 =Temp.ingang 6

23 =Block 1 ut

24 = Block 2 ut

25 = Block 3 ut

26 = Block 4 ut

27 = Block 5 ut

28 = Block 6 ut

29 = Block 7 ut

30 = Block 8 ut

31 =Block 9 ut

Al och ProcessDataln hanteras
som procent (0-100 %) och ska-
lan anpassas till max. och min.
for borvardet.

OBS! ProcessDataln anges med
tvd decimaler.

P3.13.2.7

Minimum for
borvarde 1

Varierar

Varierar

%

0,00

1069

Minsta varde vid min. analog
signal.

P3.13.2.8

Maximum for
borvarde 1

Varierar

Varierar

%

100,00

1070

Storsta varde vid max. analog
signal.

P3.13.2.9

Bérvarde 1 Okning

-2,0

2,0

1071

Borvardet kan 6kas med en
digital signal.
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Tabell 60. Parametrar fér bérvarden

P3.13.2.10 | Val av bdrvardeskalla 2 0 Varierar 2* 431 | Se par. P3.13.2.6.

P3.13.2.11 Ml.r?lm..um for Varierar | Varierar % 0,00 1073 Mmsta varde vid min. analeg
borvarde 2 signal.

P3.13.2.12 Maximum for Varierar | Varierar | % 100,00 | 1074 | >torstavarde vid max. analog
borvarde 2 signal.

P3.13.2.13 | Bérvirde 2 Okning -2,0 2,0 X 1,0 1078 | Se P3.13.2.9.

* Parameterns standardvarde beror pa vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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4.13.3 ARVARDESPARAMETRAR
Tabell 61. Arvérdesparametrar

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

1 =Bara kalla 1 anvands
2 = KVRT(K3lla1); (Flode =
Konstant x KVRT (Tryck])
3 = KVRT(K3lla 1- Kalla 2)
4 = KVRT(Kalla 1) +
P3.13.3.1 Arvardesfunktion 1 9 1* 333 | KVRT(Kalla 2)

5=Kalla 1+ Kalla 2
6=Kalla1-Kalla2

7 = MIN (Kalla 1, Kalla 2)
8 = MAX (Kalla 1, Kalla 2)
9 = MEDEL (Kalla 1, Kalla 2)

Arvardesfunktion 0 Anvands t.ex. med alternativ
P3.13.3.2 forstarkning -10000 | 1000,0 % 100.0 1058 2 under Arvérdesfunktion

0 = Anvands inte

1=AN

2=AI2

3=AI3

4=Al4

5=AI5

6=Al6

7 = ProcessDataln1

8 = ProcessDataln?2

9 = ProcessDataln3

10 = ProcessDataln4

11 = ProcessDataln5

12 = ProcessDatalné

13 = ProcessDataln?7

14 = ProcessDataln8

15 = Temperaturingang 1

16 = Temperaturingang 2
17 = Temperaturingang 3
18 = Temperaturingang 4
19 = Temperaturingang 5
20 = Temperaturingang 6
P3.13.3.3 | Arvarde 1val av killa 0 30 2% 334 |21 =Block 1 ut

22 =Block 2 ut

23 = Block 3 ut

24 = Block 4 ut

25 = Block 5 ut

26 = Block 6 ut

27 = Block 7 ut

28 = Block 8 ut

29 = Block 9 ut

30 = Block 10 ut

Al och ProcessDataln hante-
ras som procent (0-100 %)
och skalan anpassas till
minimum och maximum for
arvardet.

OBS! ProcessDataln anges
med tvé decimaler.

Obs! Om temperaturin-
gangar véljs maste parame-
trar for skalans anpassning
till min. och max. for arvar-
det stallas in. -50-200 °C
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Tabell 61. Arvérdesparametrar

P3.13.3.4 | Minimum for arvirde 1| Varierar | Varierar | % 0,00 336 z’i"g”nssla varde vid min. analog

P3.13.3.5 Maximum for Varierar | Varierar | % 10000 | 337 |°tOrstavardevid max. analog
arvarde 1 signal.

P3.13.3.6 | Arvarde 2 val av killa 0 Varierar 0 335 |[Se P3.13.3.3.

P3.13.3.7 | Minimum f6r arvirde 2 | Varierar | Varierar | % 0,00 338 g’l';”njla varde vid min. analog

M3.13.3.8 M?xnpum for Varierar | Varierar % 100,00 339 S.torsta varde vid max. analog
arvarde 2 signal.

* Parameterns standardvarde beror pd vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.
Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.

4.13.4 PARAMETRAR FOR FRAMKOPPLING
Tabell 62. Parametrar fér framkoppling

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
(7 P3.13.4.1 Framkopplings- 1 9 1 1059 |Se P3.13.3.1.
funktion
P3.13.4.2 | TOrstarkningaviram- | 44, 1000 % 100,0 | 1060 |Se P3.13.3.2.
kopplingsfunktion
p3.13.4.3 | Framkoppling 1val 0 25 0 1061 | Se P3.13.3.3.
av kalla
P3.13.4.4 Min. for -200,00 | 200,00 % 0,00 1062 | Se P3.13.3.4.
framkoppling 1
P3.13.4.5 Max. for -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1063 | Se P3.13.3.5.
framkoppling 1
P3.13.4.6 | ramkoppling 2 val 0 25 0 1064 | Se P3.13.3.6.
av kalla
P3.13.4.7 Min. for -200,00 | 200,00 % 0,00 1065 | Se P3.13.3.7.
framkoppling 2
P3.13.4.8 Max. for -200,00 | 200,00 % 100,00 | 1066 | Se M3.13.3.8.
framkoppling 2
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4.13.5 VILOLAGESFUNKTION INSTALLNINGAR
Tabell 63. Parametrar for viloldgesfunktionen

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Omriktaren forsatts i vilolage
om utfrekvensen ligger under
P3.13.5.1 SP1 Vllolag.t.es- 0,00 320,00 Hz 0.00 1016 den har gransen langre an
frekvensgrans vad som har angetts i para-
metern SP1 Vilolagesfordroj-
ning, P3.13.5.2.
Den kortaste tidsrymd
SP1 Vilolages- som frekvensen maste
P3.13.5.2 fordrojning 0 3000 s 0 1017 vara under P3.13.5.1 innan

omriktaren stoppas.

Bestammer nivan fér PID-

arvardet vid overvakning av

uppvakningsniva. Anvander

valda processenheter.

Valj anvandningen for

parametern P3.13.5.3 SP1

P3.13.5.4 | SP1 Uppvakningsldge 0 1 0 1019 | Uppvakningsniva.

0 = Absolut niva

1 = Relativt borvarde

P3.13.5.5 SP1 Vilolagesdkning -9999 9999 | P3.13.1.4 0 1793 | Borvarde 1 Okning

SP1 Vilolagesokning
maximumtid

P3.13.5.7 | SP2 Vilolagesfrekvens 0,00 320,00 Hz 0,00 1075 | Se P3.13.5.1.

SP2 Insomnings-
fordrojning

P3.13.5.9 | SP2 Uppvakningsniva | Varierar | Varierar | Varierar 0,0 1077 | Se P3.13.5.3.

Valj anvandningen for

parametern P3.13.5.9 SP2

P3.13.5.10 | SP2 Uppvakningslage 0 1 0 1020 | Uppvakningsniva.

0 = Absolut niva

1 = Relativt borvarde

P3.13.5.11 | SP2 Viloldgesdkning -9999 9999 | P3.13.1.4 0 1794 | Se P3.13.5.4.

SP2 Vilolagesokning
maximumtid

P3.13.5.3 | SP1 Uppvakningsnivé | Varierar | Varierar | Varierar 0,0000 1018

P3.13.5.6 1 300 s 30 1795 | SP1 vilolagedkning timeout

P3.13.5.8 0 3000 s 0 1076 | Se P3.13.5.2.

P3.13.5.12 1 300 s 30 1796 | Se P3.13.5.5.

4.13.6 PARAMETRAR FOR OVERVAKNING AV ARVARDEN
Tabell 64. Parametrar f6r 6vervakning av &rvarden

S e

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(férvalt)
P3.13.6.1| , , Aktvera 0 1 0 735 |0 Sparrad
arvardesdvervakning 1 =Tillganglig
P3.13.6.2 Ovre grans Varierar | Varierar Varie- Varierar 736 ere arvqrde/processvarde vid
rar dvervakning.
P3.13.6.3 Nedre grans Varierar | Varierar Varie- Varierar 758 L.ag.re arvard.e/processvarde
rar vid dvervakning.
Om onskat varde inte uppnas
P3.13.6.4 Fordrojning 0 30000 s 0 737 |inom denna tidsrymd genere-
ras ett fel eller ett larm.
0 = Ingen atgard
Respons pa PID1 ver- 1=Larm
P3.13.6:5 vakningsfel 0 3 2 749 2 = Fel (stopp enligt P3.2.5)
3 =Fel (stopp genom utrullning)
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4.13.7 PARAMETRAR FOR KOMPENSATION FOR TRYCKFALL
Tabell 65. Parametrar féor kompensation for tryckfall

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Aktiverar kompensation for
y Aktivera kompensa- tryckfall for borvarde 1.
ﬂ. P3.13.71 tion for borvarde 1 0 ! 0 1189 0 = Sparrad
1 =Tillganglig
Vardet laggs till proportio-
nellt mot frekvensen.
ﬂ. P3.13.7.2 Max. ko.r.np.gnsatlon for Varierar | Varierar Varie- 0.0 1190 Kompensation fo.r bérvarde =
borvarde 1 rar max. kompensation * (Frek-
vUt-MinFrekv]/(MaxFrekv-
MinFrekv)
P3.13.7.3 | Aktivera kompensa- 0 1 0 1191 |Se P3.13.7.1.
tion for borvarde 2
Max. kompensation for . . Varie-
P3.13.7.4 L Varierar | Varierar 0,0 1192 | Se P3.13.7.2.
borvarde 2 rar
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4.13.8

PARAMETRAR FOR MJUKFYLLNING
Tabell 66. Parametrar for mjukfylining

Index

Parameter

Min

Max

Enhet

Standard-
varde
(forvalt)

1D

Beskrivning

P3.13.8.1

Mjukfyllningsfunktion

1094

0 =Sparrad
1 = Aktiverad, niva
2 = Aktiv, timeout

P3.13.8.2

Frekvens for
mjukfyllning

0,00

P3.3.1.2

Hz

20,00

1055

Frekvensborvardet som
anvands nar mjukfyllnings-
funktionen ar aktiv.

P3.13.8.3

Niva for mjukfyllning

Varierar

Varierar

Varie-
rar

0,0000

1095

Omriktaren kors pa mjukfyll-
ningsfrekvensen (P3.13.8.2)
tills PID-arvardet nar detta
varde. Nar vardet har upp-
natts pabérjar PID-regula-
torn regleringen.

OBS! Parametern anvands
bara om P3.13.8.1 = 1 Aktiv
(niva) har valts.

P3.13.8.4

Mjukfyllningstid

30000

1096

Om P3.13.8.1 = 1 Aktiverad
(niva):

Om 6nskad mjukfyllningsnivé
inte uppnds inom denna tids-
rymd aktiveras ett fel eller
ett larm.

0 = Ingen timeout, ingen fel-
utlosning

Om P3.13.8.1 = 2 Aktiv
(timeout):

Omriktaren kdrs pa mjukfyll-
ningsfrekvensen (P3.13.8.2)
tills tiden som har definierats
av parametern har gatt. Dar-
efter borjar PID-regulatorn
att reglera flodet.

P3.13.8.5

PID Atergangsrespons
for mjukfyllning

738

0 = Ingen atgérd

1=Larm

2 = Fel (stopp enligt stopp-
lage)

3 = Fel (stopp genom utrull-
ning)

OBS! Parametern anvands
bara om P3.13.8.1 = Aktiv
(niva).
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4.13.9 INGANGSTRYCK OVERVAKNING
Tabell 67. Parametrar fér Ing8ngstryck Overvakning

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

0 =Sparrad

1 =Tillganglig

Aktiverar Ing&ngstryck Over-
vakning.

P3.13.9.1 | Aktivera dvervakning 0 1 0 1685

Signalkalla for matning av
ingangstryck:

0 = Analogingang 1

1 = Analogingang 2

2 = Analogingéng 3

3 = Analogingéng 4

4 = Analogingang 5

5 = Analogingéng 6

6 = ProcessDataln1 (0-100 %)
7 = ProcessDataln2 (0-100 %)
8 = ProcessDataln3 (0-100 %)
9 = ProcessDataln4 (0-100 %)
10 = ProcessDataln5 (0-100 %)
11 = ProcessDatalné (0-100 %)
12 = ProcessDataln7 (0-100 %)
13 = ProcessDataln8 (0-100 %)
14 = Block 1 ut

15 = Block 2 ut

16 = Block 3 ut

17 = Block 4 ut

18 = Block 5 ut

19 = Block 6 ut

20 = Block 7 ut

21 =Block 8 ut

22 = Block 9 ut

23 = Block 10 ut

P3.13.9.2 | Overvakningssignal 0 23 0 1686

1=%

2 = mbar

3 =bar

4 =Pa

1 9 Varierar 3 1687 |5=kPa

6 =PSI

7 =mmHg
8 =Torr

9 =lb/in2

Overvakn]ngsenhet 0 4 9 1688 Valj hur manga decimaler
decimal som ska visas.

Overvakningsenhet

P3.13.9.3 borvarde

P3.13.9.4

Overvakn{ngsenhet Varierar | Varierar |P3.13.9.3 0,00 1689 qugmetrarna for gnhete.r.}s
min. minimum och maximum ar
signalvarden som motsvarar
Overvakningsenhet ) ) exempelvis 4 mA respektive
max. Varierar | Varierar |P3.13.9.3 10,00 1690 20 mA (skalanpassas linjart

mellan dessa varden).

Larmet (fel-id 1363) utloses
om oOvervakningssignalen
stannar kvar under larmnivan
under langre tid an vad som
angetts med parameter
P3.13.9.9.

P3.13.9.5

P3.13.9.6

P3.13.9.7 | Overvakning Larmniv& | Varierar | Varierar | P3.13.9.3 0,50 1691
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Tabell 67. Parametrar fér Ing8ngstryck Overvakning

Index

Parameter

Min

Max

Enhet

Standard-
varde
(forvalt)

ID

Beskrivning

P3.13.9.8

Overvakning Felniva

Varierar

Varierar

P3.13.9.3

0,10

1692

Felet (fel-id 1409) utloses om
overvakningssignalen stannar
kvar under larmnivan langre
an den tid som angetts for
parameter P3.13.9.9.

P3.13.9.9

Overvakning
Felférdrojning

0,00

60,00

5,00

1693

Tid for fordrojning fore utlos-
ning av Ing8ngstryck Larm
eller fel om dvervakningssig-
nalen stannar kvar under
larm-/felnivan ldngre an den
tid som angetts for den har
parametern.

P3.13.9.10

PID borvarde
reduktion

0,0

100,0

%

10,0

1694

Bestammer frekvens for
reducering av PID-regula-
torns borvarde nar larmet for
ingangstrycksovervakning ar
aktivt.

V3.13.9.11

Ingangstryck

P3.13.9.5

P3.13.9.6

P3.13.9.3

Varierar

1695

Overvakningsvarde for vald
ingangstrycksévervaknings-
signal.

Vardet skalanpassas i enlig-
het med P3.13.9.4.

7

4.13.10 VILOLAGE — DETEKTERING FOR INGEN EFTERFR&GQN

Tabell 68. Viloldge - detekteringsparametrar fér ingen efterfrdgan

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Aktiverar SNDD-funktio-
Vilolage detektering ?ennk[t\illlglfafgrei:etikterlngs—
P3.13.10.1 | fdringen efterfragan 0 1 0 1649 | UMIoOn Toringe
aktiv efterfragan)
0 = Sparrad
1 =Tillganglig
Semiamplitud for symme-
P3.13.10.2 | SNDD-felhysteresis 0 99999,9 | P3.13.1.4 0,5 1458 | (riskt processfelband for
detektering av ingen efter-
frdgan (Othysteresis).
SNDD- Frekvenshysteresis for
P3.13.10.3 . 1,00 pP3.3.1.2 Hz 3,00 1663 | detektering av ingen
frekvenshysteresis o
efterfragan.
P3.13.10.4 | SNDD-6vervakningstid | 0 600 s 120 | 1668 | Overvakningstid for detek-
tering av ingen efterfragan.
Forspanning tillagd for att
p3.13.10.5|  oNDD. verklig 0,1 |P3.13.10.2|P3.13.14| 05 1649 | Verkligt PID-brvarde ska
addering minska PID-utgang och
sattas i vilolage.
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4.14 GRUPP 3.14: EXTERN PID-REGULATOR

4.14 .1 GRUNDINSTALLNING FOR EXTERN PID-REGULATOR
Mer information finns i avsnitt 4.13.
Tabell 69. Grundinstélining for extern PID-regulator

Standard-
Index Parameter Min Max | Enhet| varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.14.1.1 | Aktivera extern PID 0 1 0 1630 | 9= Sparrad
1 =Tillganglig
FALSKT = Extern PID stoppad
. SANT = Extern PID-reglering
DigIN Parametern har ingen
P3.14.1.2 Startsignal kortplats | 1049 |. g
0.2 inverkan om extern PID-
' regulator inte har aktiverats
av P3.14.1.1.
Utgangsvardet fran PID-styr-
P3.14.1.3 Utgéng vid stopp 0,0 1000 | % 0,0 1100 | NNgen i procent av dess hog-
sta utgangsvarde nar den ar
stoppad fran digital ingang.
P3.14.1.4 PID Forstarkn 0,00 1000,00 % 100,00 1631 | Se P3.13.1.1.
P3.14.1.5 PID Integrationstid 0,00 600,00 s 1,00 1632 | Se P3.13.1.2.
P3.14.1.6 PID Deriveringstid 0,00 100,00 [ 0,00 1633 |Se P3.13.1.3.
P3.14.1.7 Val av processenhet 0 44 0 1635 | Se P3.13.1.4.
P3.14.1.8 | Processenhet min. | Varierar |Varierar Var;'re' 0 1664 | Se P3.13.1.5.
. . Varie-
P3.14.1.9 Processenhet max. Varierar | Varierar rar 100 1665 | Se P3.13.4.6.
P3.14.1.10 Processenhet 0 4 2 1666
decimaler
P3.14.1.11 Reglerfel invert 0 1 0 1636 | Se P3.13.18.
P3.14.1.12 Dédband Varierar | Varierar Vi;'f' 0,0 1637 | Se P3.13.1.9.
P3.14.1.13 | Doédbandsfordrojning 0,00 320,00 3 0,00 1638 | Se P3.13.1.10.
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4.14.2

EXTERN PID-REGULATOR, BORVARDEN
Tabell 70. Extern PID-regulator, bérvarden

Index

Parameter

Min

Max

Enhet

Standard-
varde
(forvalt)

ID

Beskrivning

P3.14.2.1

Borvarde 1 frén panel

P3.14.1.8

P3.14.1.8

Varie-
rar

0,00

1640

P3.14.2.2

Borvarde 2 fran panel

P3.14.1.8

P3.14.1.9

Varie-
rar

0,00

1641

P3.14.2.3

Ramptid for borvarde

0,00

300,00

S

0,00

1642

P3.14.2.4

Val av borvarde

DigIN
Kortplats
0,1

1048

FALSKT = Bérvarde 1
SANT = Borvarde 2

P3.14.2.5

Val av borvardeskalla 1

32

1643

0 = Anvands inte

1 =Bérvarde 1 fran panel

2 = Borvarde 2 fran panel
3=Al

4=AlI2

5=AI3

6=Al4

7 = Al5

8=Al6

9 = ProcessDataln1

10 = ProcessDataln?2

11 = ProcessDataln3

12 = ProcessDataln4

13 = ProcessDataln5

14 = ProcessDatalné

15 = ProcessDataln7

16 = ProcessDataln8

17 = Temperaturingang 1

18 = Temperaturingang 2

19 = Temperaturingdng 3

20 = Temperaturingdng 4

21 = Temperaturingang 5

22 = Temperaturingdng 6

23 =Block T ut

24 = Block 2 ut

25 =Block 3 ut

26 = Block 4 ut

27 = Block 5 ut

28 = Block 6 ut

29 = Block 7 ut

30 = Block 8 ut

31 =Block 9 ut

32 =Block 10 ut

Al och ProcessDataln hanteras
som procent (0-100 %) och ska-
lan anpassas till max. och min.
for borvardet.

0BS! ProcessDataln anges med
tvd decimaler.

Obs! Om temperaturingdngar
valjs méste parametrar for ska-
lans anpassning till min. och
max. for borvardet stallas in.
-50-200 °C.

P3.14.2.6

Minimum for
borvarde 1

Varierar

Varierar

%

0,00

1644

Minsta varde vid min. analog
signal.

P3.14.2.7

Maximum for
borvarde 1

Varierar

Varierar

%

100,00

1645

Storsta varde vid max. analog
signal.

P3.14.2.8

Val av borvardeskalla 2

0

32

1646

Se P3.14.2.5.

P3.14.2.9

Minimum for
borvarde 2

Varierar

Varierar

%

0,00

1647

Minsta varde vid min. analog
signal.

P3.14.2.10

Maximum for
borvarde 2

Varierar

Varierar

%

100,00

1648

Storsta varde vid max. analog
signal.
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4.14.3 ARVARDEN

Mer information finns i avsnitt 4.13.
Tabell 71. Extern PID-regulator, drvédrden

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.14.3.1 Arviardesfunktion 1 9 1 1650 |Se P3.13.3.1.
P3.14.3.2 | Arvardesfunktion | 160541 10000 % 100,0 | 1651 |Se P3.13.3.2.
forstarkning
P3.14.3.3 | Arvarde 1 val av kalla 0 30 1 1652 | Se P3.13.3.3.
P3.14.3.4 | Minimum f6r arvirde 1| Varierar | Varierar | % 0,00 1653 g;"ns;f varde vid min. analog
P3.14.3.5 Maximum for Varierar | Varierar | % 100,00 | 1454 | >tOrsta varde vid max. analog
arvarde 1 signal.
P3.14.3.6 | Arvarde 2 val av kalla 0 30 2 1655 | Se P3.13.3.6.
P3.14.3.7 | Minimum f6r arvirde 2 | Varierar | Varierar | % 0,00 1656 2’:;:?? varde vid min. analog
P3.14.3.8 ME.].X@um for Varierar | Varierar % 100,00 1657 S‘torsta varde vid max. analog
arvarde 2 signal.

4.14.4 ARVARDESOVERVAKNING

Mer information finns i avsnitt 4.13.
Tabell 72. Extern PID-regulator, processévervakning

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.14.4.1 | Aktivera overvakning 0 1 0 1659 0= Spar“rad .
1 =Tillganglig
“ . . . Varie- .
P3.14.4.2 Ovre grans Varierar | Varierar rar Varierar | 1660 |Se P3.13.6.2.
. . . Varie- .
P3.14.4.3 Nedre grans Varierar | Varierar rar Varierar | 1661 |Se P3.13.6.3.
Om onskat varde inte upp-
e nas inom denna tidsrymd
P3.14.4.4 Fordrojning 0 30000 s 0 1662 aktiveras ett fel eller ett
larm.
P3.14.4.5 | Respons pa externt 0 3 2 757 |Se P3.9.1.2.
PID-arvardefel
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4.15

4.15.1

GRUPP 3.15: MULTIPUMP

PARAMETRAR FOR MULTIPUMPFUNKTIONEN
Tabell 73. Parametrar for multipumpfunktionen

Index

Parameter

Min

Max

Enhet

Standard-
varde
(forvalt)

1D

Beskrivning

P3.15.1

Multipumplage

0*

1785

0 = Separat omriktare
1 = Multislav
2 = Multimaster

P3.15.2

Antal pumpar

‘l*

1001

Totalt antal motorer (pumpar/
flaktar) som anvands
i multipumpsystemet.

P3.15.3

Pump-id-nummer

10

1500

Varje omriktare i pumpsyste-
met maste ha ett unik id-num-
mer och numren ska vara i
nummerordning fran 1.

OBS! Parametern anvands bara
om multislav- och
multimasterlagen har valts
med parameter P3.15.1.

P3.15.4

Start- och
arvardesignaler

1782

Ar startsignalen och/eller PID-
arvardesignalen ansluten till
omriktaren?

0 = Inte ansluten

1 = Endast startsignal ansluten
2 = B&da signalerna anslutna

P3.15.5

Pumpforregling

’I*

1032

Aktivera/stanga av forregling.
Forregling innebar att systemet
far veta vilka motorer som &r
anslutna.

0 = Anvands inte

1 =Tillganglig

P3.15.6

Autovaxlingslage

‘|*

1027

Sténg av/aktivera véxling av
startordningen och prioritet
mellan motorerna.

0 = Spéarrad

1 = Tillganglig (intervall)

2 = Tillganglig (dagar)

P3.15.7

Autovaxlade pumpar

’l*

1028

0 = Hjalppumpar
1 = Alla pumpar

P3.15.8

Autovaxlingsintervall

0,0

3000,0

48,0 *

1029

Nar tidsrymden som definieras
med denna parameter opt ut,
ager autovaxling rum om kapa-
citetsbehovet ligger under den
nivd som definieras med para-
meter P3.15.11 och P3.15.12.

P3.15.9

Autovaxlingsdagar

127

1786

Dagar, nar startordningen
andras (autovaxling).

OBS! Parametern anvands bara
om P3.15.6 =2 och
realtidsklockans batteri

har installerats.
B0 = Sondag

B1 = Mandag
B2 = Tisdag

B3 = Onsdag

B4 = Torsdag
B5 = Fredag

Bé6 = Lordag
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Tabell 73. Parametrar fér multipumpfunktionen

installningar

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Klockslaget nar startordningen
Autovixling: andras (autovéxling).
P3.15.10 Klocksla 9: 00:00:00 | 23:59:59 | Tid 00:00:00 | 1787 | OBS! Parametern anvands bara
g om P3.15.6 = 2 och realtidsklock-
ans batteri har installerats.
P3.15.11 Autovaxling: 0,00 | P33.1.2| Hz | 2500* | 1031 |Dessaparametrardefinierarden
Frekvensgrans niva under vilken kapacitetsbe-
Autovixling: hovet méste ligga for att auto-
P3.15.12 Pumpgrins 1 8 1 1030 vaxling ska kunna ske.
Procent av borvardet, exempel-
vis
Borvarde = 5 bar
P3.15.13 Regleromréade 0 100 % 10 * 1097 | Regleromrade = 10 %.
Sa lange drvardet ligger mellan
4,5 och 5,5 stoppas eller startas
inte hjalppumparna.
Om arvardet ligger utanfor reg-
P3.15.14 Fordrsjning 0 3600 s 10+ | 1098 |‘eromradet maste denna tids-
rymd passera innan hjalppumpar
startas eller stoppas.
Nominell pumpdriftshastighet
i procent av min.- och max.frek-
vens. Definierar den konstanta
Konstant o " hastigheten som pumpen kors
P3.15.15 . . 0,0 100,0 %o 100,0 1513 |. .
produktionshastighet i nar den maximala frekvensen
har uppnatts och nasta pump
startas for att kunna reglera
i multimasterlage.
Det hdgsta antalet pumpar som
kdrs samtidigt i multipumpsys-
Maximalt antalet temet.
P3.15.16 pumpar som gar att 1 P3.15.2 3* 1187 | OBS! Om parametern P3.15.2
kora samtidigt andras kopieras automatiskt
samma varde till den har
parametern.
M3.15.17 Forreglingssignaler Se avsnitt 4.15.2 nedan.
M3.15.18 | Overtryck Overvakning Se avsnitt 4.15.3 nedan.
M3.15.19 Pumpens drifttid Se avsnitt 4.15.4 nedan.
M3.15.22 Avancerade Se avsnitt 4.15.5 nedan.

* Parameterns standardvarde beror pd vilken applikation som har valts med parameter P1.2 Applikation.

Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.
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4.15.2 FORREGLINGSSIGNALER
Tabell 74. Férreglingssignaler
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
DigIN .
. . . . FALSK = Inte aktiv
P3.15.17.1| Pump (1) forregling Varierar | Varierar Korép)]lats 426 SANT = Aktiv
DigIN .
. . . . FALSK = Inte aktiv
P3.15.17.2 Pump 2 forregling Varierar | Varierar Kor[;p1[ats 427 SANT = Aktiv
DigIN .
. . . . FALSK = Inte aktiv
P3.15.17.3 Pump 3 forregling Varierar | Varierar Kor[;p1[ats 428 SANT = Aktiv
DigIN .
. . . . FALSK = Inte aktiv
P3.15.17.4 Pump 4 forregling Varierar | Varierar Kor[;p1[ats 429 SANT = Aktiv
DigIN .
. . . . FALSK = Inte aktiv
P3.15.17.5 Pump 5 forregling Varierar | Varierar Kor[;p1[ats 430 SANT = Aktiv
DigIN .
. . . . FALSK = Inte aktiv
P3.15.17.6 Pump 6 forregling Varierar | Varierar Korép)]lats 486 SANT = Aktiv
DigIN .
. . . . FALSK = Inte aktiv
P3.15.17.7 Pump 7 forregling Varierar | Varierar Kor[;p1[ats 487 SANT = Aktiv
DigIN .
. . . . FALSK = Inte aktiv
P3.15.17.8 Pump 8 forregling Varierar | Varierar Kor[;p1[ats 488 SANT = Aktiv
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4.15.3 PARAMETRAR FOR 6VERTRYCK 6VERVQKNING
Tabell 75. Parametrar fér Overtryck Overvakning
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.15.16.1 Aktlver? dvervakning 0 1 0 1698 0= S.parfad ‘
av overtryck 1 =Tillganglig
Funktionen stoppar omedel-
P3.15.16.2 Overvakningsniva Varierar | Varierar Varie- 0,00 1699 bart ?ua.'. hjalppumear nar
rar PID-arvardet uppnar den
har nivan.
4.15.4 RAKNARE FOR PUMPDRIFTTID
Tabell 76. Parametrar for réknare fér pumpdrifttid
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
0 = Ingen atgérd
T ey 1 =Stall in definierat raknar-
P3.15.19.1| >tatlin drifttidsrak- 0 1 0 1673 | vérde (P3.15.19.2) p& vérdet
nare - )
for den valda pumpens drift-
tidsraknare
Varde som ska stéllas in pa
P3.15.19.2 Stallin drlfF.tldsrak— 0 300 000 h 0 1087 Vf:rdet for drifttidsraknaren
nare: Varde for pumparna som har valts
med P3.15.19.3.
- ey Valj pumpen vars drifttidsrak-
P3.15.19.3| ol In drifttiderak: 0 8 1 1088 | nare ska f4 vardet som har
' pump definierats med P3.15.19.2.
Ett larm utloses nar pumpens
P3.15.19.4 | Pumpdriftid larmgrans 0 300 000 h 0 1109 | drifttid overskrider gransen.
0 = Anvands inte
Ett fel utloses nar pumpens
P3.15.19.5| Pumpdrifttid felgréns 0 300 000 h 0 1110 | drifttid overskrider gransen.
0 = Anvands inte
4.15.5 AVANCERADE INSTALLNINGAR
Tabell 77. Parametrar f6r avancerade instéllningar
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P3.15.22.1 Startfrekvens P3.3.1.1 320,0 Hz 320,0 15545
P3.15.22.2 Stoppfrekvens 0,0 P3.3.1.2 Hz 0,0 15546
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4.16 GRUPP 3.16: UNDERHE\LLSRﬁKNnRE
‘U' Tabell 78. Parametrar fér underhdlisréknare
Index Parameter Min Max Enhet SERECS ID Beskrivning

vérde (forvalt)

0 = Anvands inte
P3.16.1 Raknare 1 lage 0 2 0 1104 {1 =Timmar

2 =Varv*1000

Nar ett underhallslarm
P3.16.2 | Réknare 1 larmgréans 0 Varierar | h/kRev 0 1105 |ska utlésas for raknare 1.
0 = Anvands inte

N&r ett underhallsfel ska
P3.16.3 | Raknare 1 felgrans 0 Varierar | h/kRev 0 1106 | utlosas for raknare 1.

0 = Anvands inte

Raknare 1 Aktivera for att aterstilla
B3.16.4 aterstallning 0 ! 0 1107 underhéllsraknare 1.
P3.16.5 Raknare 1 DI Rst Varierar | Varierar 0 490 |SANN = Aterstall
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GRUPP 3.17: BRANDFUNKTION
Tabell 79. Parametrar for brandfunktionen

4.17

Index

Parameter

Min

Max

Enhet

Standardvarde
(forvalt)

ID

Beskrivning

P3.17.1

Losenord for
brandfunktion

9999

0

1599

1002 = Tillganglig
1234 = Testlage

P3.17.2

Frekvens vid brand-
funktionskalla

18

1617

Val av referenskalla nar
brandfunktion ar aktiverat. Det
har aktiverar valet av t.ex. Al1
eller PID-regulator som refe-
renskalla aven vid drift med
brandfunktion.

0 = Frekvens vid brandfunktion
1 = Forvalt varvtal

2 = Panel

3 = Faltbuss

4=Al

5=AI2

6=Al1+AI2

7 = PID1

8 = Motorpotentiometer

9 =Block 1 ut

10 = Block 2 ut

11 = Block 3 ut

12 = Block 4 ut

13 =Block 5 ut

14 = Block 6 ut

15 =Block 7 ut

16 = Block 8 ut

17 = Block 9 ut

18 = Block 10 ut

P3.17.3

Frekvens vid
brandfunktion

0,00

P3.3.1.2

Hz

50,00

1598

Frekvens som anvands nar
brandfunktionen aktiveras.

P3.17.4

Brandfunktion
aktivering OPPNA

DigIN kortplats
0,2

1596

FALSK = Brandfunktion aktiv
SANT = Ingen atgérd

P3.17.5

Brandfunktipn
aktivering STANG

DigIN Kort-
plats 0,1

1619

FALSK = Ingen atgéard
SANN = Brandfunktion aktiv

P3.17.6

Brandfunktion bakat

DigIN Kort-
plats 0,1

1618

Kommando fér omvand rota-
tionsriktning vid kérning av
brandfunktionen. Den har
funktionen har ingen verkan
vid normal drift.

DigIN Kortplats0,1 = Framat
DigIN Kortplats0,2 = Bakat

V3.17.7

Brandfunktion status

1597

Overvakningsvirde (se ocksa
tabell 3)

0 = Spéarrad

1 =Tillganglig

2 = Aktiverad (Tillgénglig + DI
oppen)

3 =Testlage

Skalningsvarde: 1

V3.17.8

Brandfunktion
raknare

1679

Visar hur manga ganger
brandfunktionen har aktive-
rats i laget Tillganglig. Denna
raknare kan inte aterstallas.
Skalningsvarde: 1
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4.18

GRUPP 3.18: PARAMETRAR FOR FORVARMNING AV MOTORN

Tabell 80. Parametrar for férvdrmning av motorn

Index

Parameter

Min

Max

Enhet

Standard-
varde
(forvalt)

ID

Beskrivning

P3.18.1

Motorns
forvarmningsfunktion

1225

0 = Anvands inte

1 = Alltid i stopplage

2 = Styrs av DI

3 = Temperaturbegransning
4 = Temperaturbegransning
(uppmétt motortemperatur)
OBS! For funktion 4 kravs
installation av ett tillaggs-
kort for temperaturmatning.

P3.18.2

Forvarmnings-
temperaturgrans

-20

100

°C/°F

1226

Férvarmning av motorn slas
pa nar kylarens temperatur
eller den uppmatta
motortemperaturen sjunker
under den har nivén
forutsatt att P3.18.1 ar
installt pa val 3 eller 4.

P3.18.3

Motorns
forvarmningsstrom

0,5xI

Varierar

1227

Likstrom for férvarmning
av motor och omriktare

i stopplage. Aktiverad enligt
P3.18.1.

P3.18.4

Motorforvarmning
TILL

Varierar

Varierar

DigIN
Kortplats
0,1

1044

FALSK = Ingen atgard

SANT = Forvarmning
aktiverat i stoppldge
Anvands nar parametern
P3.18.1 ar satt till 2.

OBS! Aven Tidskanaler g&r
att ansluta till Forvarme
TILL forutsatt att DIN-
styrning (val 2 for parameter
P3.18.1) anvands.
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4.19 GRUPP 3.19: OMRIKTARANPASSNING

Omriktaranpassning ar en programmerbar mini-PLC-funktion som ar inbyggd i omriktaren.
Funktionen gor att omriktaren kan anpassas till nastan alla funktioner som kraver 1/0 och styrlogik.
Anpassningen har en lang rad logiska och numeriska funktionsblock som kombinerar och utékar
omriktarens standardfunktioner for att de specifika anvandarkraven ska kunna uppfyllas.

Omriktaranpassningen bestar av tio anvéandardefinierade funktionsblock. Varje funktion har tre
ingangar, en utgang och en lang rad funktioner.

Alla parametrar och évervakningssignaler gar att ansluta till blockingangen med id-nummer.
Blockutgangar finns pa alla platser dar de digitala eller analoga signalerna gar att valja. Funktions-
blocken gar ocksa att anvdnda nar du vill styra vardet pa en parameter.

Block 1
Digital ingdng 1 \ 1 (. \_.0
C Driftfall: id-nummer / N1 OcH o
ID15020
Digital ingdng5 )\ 0 —
Driftfall: id-nummer /
Omriktarstatusord \ 1 IN 3
Driftfall: id och bit1 / N /
9433_se

Omriktaranpassaren kraver inga sarskilda verktyg eller ndgon speciell utbildning. Instéllningen
gar att gora via det grafiska granssnittet med hjalp av verktyget Vacon Live. Instéllningarna gar att
kopiera med hjalp av Vacon Live som en del av den vanliga parameterlistan.
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4.20 GRUPP 3.21: PUMPSTYRNING
4.20.1 PARAMETRAR FOR AUTORENSNING
Tabell 81. Parametrar for autorensning
Enhe Standard-
Index Parameter Min Max t varde ID Beskrivning
(forvalt)
0 = Sparrad
. . 1 =Tillganglig (DIN)
P3.21.1.1 Rensningsfunktion 0 3 0 1714 2 = Tillganglig (strém)
3 = Tillganglig (dagar)
Digital ingdngssignal
anvands for att starta
autorensningssekvensen.
DigIN Autorensningssekvensen
P3.21.1.2 Aktivera rensning Kortplats | 1715 | avbryts om aktiveringssig-
0,1 nalen tas bort innan sekven-
sen har slutforts.
OBS! Omriktaren startar nar
ingdngen aktiveras!
Om P3.12.1.1 = 2 startas
rensningssekvensen nar
P3.21.1.3 | Rensningsstromgrans 0,0 200,0 % 120,0 1712 | motorstrommen dverskri-
der gransen under langre tid
an P3.21.1.4.
Om P3.12.1.1 = 2 startas
rensningssekvensen nar
P3.2114 Renﬁmnlg.ss.trom- 0,0 300,0 % 60,0 1713 motorﬁtrommen overskri-
fordrojning der grénsen (3.21.1.3)
under langre tid &n denna
fordrojning.
Om P3.12.1.1 = 3 definierar
P3.21.1.5 Rensningsdagar 0 1723 | parametern dagarna da
rensningscykeln ska koras.
Om P3.12.1.1 = 3 definierar
. . 0. . parametern klockslaget
P3.21.1.6 Rensningsklockslag | 00:00:00 | 23:59:59 00:00:00 | 1700 (dagar viljs med P3.21.1.5)
rensningscykeln ska koras.
. Antal rensningscykler
P3.21.1.7 Rensningscykler 1 100 5 1716 framat/bakat.
P3.21.1.8 | Rensa framétfrekvens | 0,00 |P3.3.1.2| Hz | 4500 | 1717 |Framatrikiningsirekvens
i autorensningscykel.
P3.21.1.9 |  Rensa framattid 000 | 32000 | s 200 | 171g | Drifttd for framatriktnings-
frekvens i autorensningscykel.
P3.21.1.10 | Rensa baktfrekvens | 0,00 |P33.1.2| Hz | 4500 | 1719 |Baketrikiningsfrekvens
i autorensningscykel.
P3.21.1.11 |  Rensa bakattid 000 | 32000 | s 000 | 1720 |Driftid for bakatriktningsfrek-
vens i autorensningscykel.
P3.21.1.12 Rensnhlng . 0.1 3000 < 0.1 1721 Mptorns accel.erat'l'onstlfi
accelerationstid nar autorensning ar aktivt.
P3.21.1.13 Rensning 0.1 3000 S 0.1 1799 Motorns retardationstid nar

retardationstid

autorensning ar aktivt.
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4.20.2 PARAMETRAR FOR JOCKEYPUMP
Tabell 82. Parametrar fér jockeypump

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

0 = Anvands inte
1 =PID vila: Jockeypumpen
kors kontinuerligt nar PID-

. vila ar aktiverat

‘H’ P3.21.2.1 Jockeyfunktion 0 2 0 1674 |5 B0 vila (niva): Jockey-

pumpen startar pa forutbe-
stamda nivéer nar PID-vila
ar aktiverat

Jockeypumpen startar nar
PID-vila ar aktivt och PID-
arvardessignalen gar under
nivan som faststallts med
den har parametern.

OBS! Parametern anvands
bara om P3.21.2.1 =2 (PID-
vila(niva)).

P3.21.2.2 Jockey startniva Varierar | Varierar | Varierar 0,00 1675

Jockeypumpen stoppar nar
PID-vila ar aktivt och PID-
drvardessignalen gar dver
nivan som faststallts med
den har parametern eller
om PID-regulatorn vaknar
fran vila.

OBS! Parametern anvands
bara om P3.21.2.1 =2 (PID-

P3.21.2.3 Jockey stoppniva Varierar | Varierar | Varierar 0,00 1676

vila(niva)).
4.20.3 PARAMETRAR FOR PRIMINGPUMP
Tabell 83. Parametrar fér primingpump
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
O P3.21.3.1|  Primingfunktion 0 1 0 1677 |9 = Sparrad
1 =Tillganglig
Bestammer hur lang tid
(7 ) P3.21.3.2 Primingtid 00 | 3200 | s 30 | 1478 | 5°m 94 mellan att priming-
pumpen och huvudpumpen
startar.
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4.20.4 ANTIBLOCKERINGSPARAMETRAR
Tabell 84. Antiblockeringsparametrar
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Definierar tidsperioden
i PID-viloldget efter vilken
P3.21 4.1 Antlplockermgs- 0 960 h 0 1696 |PUMPeN startas for att for-
intervall hindra att pumpen blocke-
ras om pumpen star still
under lang tid.
. . . Definierar hur lange pum-
P3.21.42| Antiblockingering 0 300 s 20 1697 | pen ska g3 nar antiblocke-
drifttid : . - )
ringsfunktionen ar aktiv.
Antiblockerings- Definierar frekvensbdorvardet
P3.21.4.3 ockerings P3.3.1.1 | P33.1.2 | Hz 150 | 1504 |som anvinds nér antiblocke-
frekvens . . - .
ringsfunktionen ar aktiv.
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4.20.5 PARAMETRAR FOR FROSTSKYDD
Parametrar fér frostskydd

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

0 = Sparrad

P3.21.5.1 Frostskydd 0 1 0 1704 1 = Tillgiinglig

0 = Temperaturingang 1
(-50-200 °C])

1 = Temperaturingéng 2
(-50-200 °C])

2 = Temperaturingang 3
(-50-200 °C)

3 = Temperaturingang 4
(-50-200 °C])

4 = Temperaturingang 5
(-50-200 °C])

5 = Temperaturingang 6
(-50-200 °C)

6 = Analogingang 1

7 = Analogingéng 2

8 = Analogingang 3

9 = Analogingang 4

10 = Analogingéng 5

11 = Analogingéng 6

12 = ProcessDataln1 (0-100 %)
13 = ProcessDataln2 (0-100 %)
14 = ProcessDataln3 (0-100 %)
15 = ProcessDataln4 (0-100 %)
16 = ProcessDataln5 (0-100 %)
17 = ProcessDatalné (0-100 %)
18 = ProcessDataln7 (0-100 %)
19 = ProcessDataln8 (0-100 %)
20 = Block 1 ut

21 =Block 2 ut

22 = Block 3 ut

23 = Block 4 ut

24 = Block 5 ut

25 = Block 6 ut

26 = Block 7 ut

27 = Block 8 ut

28 = Block 9 ut

29 = Block 10 ut

Varde som motsvarar den valda

P3.21.5.2 | Temperatursignal 0 29 6 1705

P3.21.5.3 Tempe:jit:rs'gnal -50,0 (°C) | P3.21.5.4 | °C/°F | -50,0 (°C) |1706 |temperatursignalens lagsta
' varde.
Temperatursianal Varde som motsvarar den valda
P3.21.5.4 P max g P3.21.5.3 | 200,0 (°C] | °C/°F | 200,0 (°C) | 1707 |temperatursignalens hogsta
’ varde.
P3.21.5.5 Frostskydd P3.21.5.3 | P3.21.5.4 | °C/°F | 5,00(°C) | 1708 | TemPperaturgrans under vilken
temperaturgrans frostskyddsfunktionen aktiveras.

Konstant frekvens som tillam-
P3.21.5.6 | Frostskydd Frekvens 0,0 P3.3.1.2 Hz 10,0 1710 | pas nar frostskyddsfunktionen
ar aktiverad.

Overvakningsvarde for uppmatt
Varierar | Varierar | °C/°F 1711 | temperatursignal i frostskydds-
funktionen. Skalningsvarde: 0,1

Frosttemperatur

V3.21.57 Overvakning

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




MENYN DIAGNOSTIK VACON ® 144

5. MENYN DIAGNOSTIK
5.1 AKTIVA FEL
Tabell 85.
Meny Funktion Beskrivning
Aktiva fel Nar ett eller flera fel uppstar blin- |Felet &r aktivt tills du tar bort det

kar displayen och visar vilket fel det | genom att trycka pa Aterstall i tva
ror sig om. Tryck pa OK om du vill |sekunder, genom en aterstéllnings-
ga tillbaka till menyn Diagnostik. |signal fran I/0-terminalen eller
Undermenyn Aktiva fel visar anta- |faltbussen eller genom att valja

let fel. Markera felet och tryck p& | Aterstall fel (se nedan).

OK om du vill visa nar felet uppstod.|Minnet rymmer 10 fel i den ordning
de intraffade.

5.2 ATERSTALL FEL
Tabell 86.
Meny Funktion Beskrivning
Aterstall fel P& den har menyn kan du ater-

stalla fel. Exakta anvisningar
finns i avsnitt 9.1 Fel intraffar.

f SE UPP! Ta bort den externa styrsignalen innan du aterstaller felet
sa att inte omriktaren oavsiktligt startas om.

5.3 FELHISTORIK
Tabell 87.
Meny Funktion Beskrivning
Felhistorik De 40 senaste felen sparas Om du vill visa nar felet intraffade
i felhistoriken. gar du in felhistoriken och trycker
pa OK.
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MENYN DIAGNOSTIK

5.4 TOTALRAKNARE
Tabell 88. Menyn Diagnostik, parametern Totalrdknare
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Forbrukningen av energi fran
elnatet. Ingen aterstallning.
ANMARKNING OM TEXTPA-
NELEN: Den hogsta enheten
V4.4.1 Energirdknare Varierar 2291 | f6r energi som visas pa stan-
dardpanelen ar MW. Om den
uppmatta energin dverstiger
999,9 MW visas ingen enhet
pé panelen.
Drifttid
V4.4.3 (grafisk a d hh:min 2298 | Styrenhetens drifttid.
mandverpanel]
Vbbb Drifttid a Total driftid i &r.
(textpanel]
V4.4.5 Drifttid d Total drifttid i dagar.
(textpanel]
Vh b b Drifttid hh:mm:ss Styrenhetens drifttid i tim-
(textpanel] mar, minuter och sekunder.
Drifttid motor
V4.4.7 (grafisk a d hh:min 2293 | Motorns drifttid.
mandverpanel)
V4.4.8 Drifttid motor a Motorns totala drifttid i ar.
(textpanel
V4.4.9 Drifttid motor d Motorns totala drifttid i dagar.
(textpanel]
V410 Drifttid motor hh:mm:ss Mgtorns drifttid i timmar,
(textpanel] minuter och sekunder.
Spanningssatt tid Den tid som kraftenheten har
V4411 (grafisk a d hh:min 2294 |varit spanningssatt. Ingen
mangverpanel) aterstéllning.
V4.4.12 Spanningssatt tid a Total spanningssatt tid i ar.
(textpanel]
Spanningssatt tid . -
V4.4.13 (textpanel) d Total spanningssatt tid i dagar.
Vh b 14 Spanningssatt tid hh:mm:ss Spanmngssatt tid i timmar,
(textpanel minuter och sekunder.
Raknare for Det antal ganger som
V4.1 startkommandot 2295 kraftenheten har startats.

Mer information om raknarna finns i avsnitt 8.13.6 Raknare for pumpdrifttid.

Las kapitel 8.18 Raknare om du laser vardena med faltbussen.
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5.5 TRIPPRAKNARE
Tabell 89. Menyn Diagnostik, parametern Tripprdknare
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Energimatare som kan
nollstallas.
OBS! Den hogsta enheten
for energi som visas pa
standardpanelen ar MW.
Om den uppmatta energin
overstiger 999,9 MW visas
T . iongen enhet pa panelen.
P4.5.1 Energitrippraknare Varierar 2296 Aterstilla riknaren:
Standardpanelen:
Tryck pa OK och hall ned
knappen (4 sek].
Grafisk mandverpanel:
Tryck en géng pa OK. Sidan
Aterst. réknare visas. Tryck
en gang till pa OK.
Drifttid .
P4.5.3 (grafisk a d hh:min 2299 | Aterstallningsbar. Se P4.5.1.
mandverpanel)
P4.5.4 Drifttid a Total drifttid i &r.
(textpanel]
P4.5.5 Drifttid d Total drifttid i dagar.
(textpanel
P45 Drifttid hh:mm:ss Drifttid i timmar, minuter och
(textpanel] sekunder.

Las kapitel 8.18 Raknare om du laser vardena med faltbussen.

5.6 MJUKVARUINFO
Tabell 90. Menyn Diagnostik, parametrarna Mjukvaruinfo
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Programvarupaket
V4.6.1 (grafisk
mandverpanel)
Programvarupaket-id Kod for
V4.6.2 g P mjukvaruidentifiering
(textpanel)
VA 6.3 Progrjamvarupaketsv
ersion (textpanel)
o Belastning pa styrenhetens
V4.6.4 Systemlast 0 100 Yo 2300
processor.
V4.6.5 Appllk:{hon lgrafisk Applikationens namn.
mandverpanel)
V4.6.6 Applik.-id Applikationskod.
V4.6.7 Applikationsversion
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6. I1/0 0CH HARDVARA

6.1 STANDARD I/0

Har kan du 6vervaka ingangar och utgangar.

Tabell 91. Menyn I/O och H8rdvara, standardparametrarna fér I/O

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
V.11 Digital ingang 1 0 1 0 Status for den digitala
insignalen.
V5.1.2 Digital ing&ng 2 0 1 0 Status for den digitala
insignalen.
V5.1.3 Digital ingéng 3 0 1 0 Status for den digitala
insignalen.
V5.1.4 Digital ingang 4 0 1 0 Status for den digitala
insignalen.
V5.1.5 Digital ing&ng 5 0 1 0 Status for den digitala
insignalen.
V5.1.6 Digital ingéng 6 0 1 0 Status for den digitala
insignalen.
Visar det valda laget (med
bygel) for den analoga
V5.1.7 Analog ingang 1, lage 1 3 3 insignalen.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.8 Analog ing&ng 1 0 100 % 0,00 Status for den analoga
insignalen.
Visar det valda ldget (med
bygel) for den analoga
V5.1.9 Analog ingang 2, lage 1 3 3 insignalen.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.10 Analog ingéng 2 0 100 % 0,00 .Sta.tus for den analoga
insignalen.
Visar det valda ldget (med
bygel] fér den analoga
V5.1.11 | Analog utgang 1, lage 1 3 1 utsignalen.
1=0-20 mA
3=0-10V
V5.1.12 Analog utgang 1 0 100 % 0,00 Sta.tus for den analoga
utsignalen.
V5.1.13 Reldutgang 1 1 Status for relautsignalen.
V5.1.14 Reldutgang 2 1 Status for relautsignalen.
V5.1.15 Reldutgang 3 1 Status for relautsignalen.
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6.2 KORTPLATSER FOR EXTRAKORT

Vilka parametrar som finns i den har gruppen beror pa vilket tillaggskort som ar installerat. Om inget
tillaggskort har satts i kortplats C, D eller E visas inga parametrar. | avsnitt 8.7.1 Programmering av
digitala och analoga ingangar finns information om var kortplatserna sitter.

Om du tar ur ett kort visas texten 39 Enhet borttagen pa displayen. Se Tabell 133.

Tabell 92. Parametrar for tilldggskort

Meny Funktion Beskrivning
Kortplats C Installningar Installningar for tillaggskort.
Overvakning Overvaka information om tillaggskort.
Kortplats D Installningar Installningar for tillaggskort.
Overvakning Overvaka information om tillaggskort.
Kortplats E Installningar Installningar for tillaggskort.
Overvakning Overvaka information om tillaggskort.
6.3 REALTIDSKLOCKA
Tabell 93. Menyn I/0 och H8rdvara, parametrarna Realtidsklocka
Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde 1D Beskrivning
(forvalt)
Batteriets status.
V5.5.1 Batteristatus 1 3 2 | 2205 | =¢linstallerat
2 = installerat
3 = byt batteri
P5.5.2 Tid hh:mm:ss 2201 | Aktuellt klockslag.
P5.5.3 Datum DD.MM. 2202 | Aktuellt datum.
P5.5.4 Ar ARRA 2203 | Aktuellt &r.
Regel for sommartid
1 =normaltid
2 = EU: borjar den sista son-
dagen i mars och slutar den
. sista sondagen i oktober
P5.5.5 Sommartid 1 4 1 2204 3 = USA: bbrjar den andra
sondagen i mars och slutar
den forsta sondagen
i november
4 = Ryssland (permanent)
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6.4 KRAFTDEL INSTALL
Flakt

Flakten kors antingen i optimerat lage eller ar alltid pa. | optimerat lage styrs flakthastigheten av
omriktarens interna signaler som farinformation fran temperaturmétningarna och flakten stoppas
efter fem minuter nar omriktaren ar i laget Driftklar. Annars kors den konstant med full hastighet.

Tabell 94. Kraftdel instéll, flakt

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P5.6.1.1 Flaktstyrn. mod 0 1 1 g377 |0 =alltidpa
1 = optimerad

Sinusfilter

Sinusfiltret gor sa att djupet pa 6vermoduleringen begréansas och férhindrar att kopplingsfrekven-
sen minskar pa grund av funktionerna fér varmehantering.

Tabell 95. Kraftdel instéll, Sinusfilter

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
P5.6.4.1 Sinusfilter 0 1 0 0=>Spdrrad
1 =Tillganglig
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6.5 PANEL
Tabell 96. Menyn I/O och H8rdvara, parametrarna Panel

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Den tid som det tar innan
displayen atergar till den
P5.7.1 Atergéngstid 0 60 min 0" sida som definieras av
parametern P5.7.2.

0 = Anvands inte

Den sida som visas nar
mandverpanelen slas pa
eller nar den tid som har
definierats for P5.7.1 har lopt
ut. Om vardet ar 0 visas den
P5.7.2 Standardsida 0 4 0" sida som senast visades.

0 =Ingen

1 = Ange menyindex

2 = Huvudmeny

3 = Borvardessida

4 = Multidisplay

Ange menyindexet for
onskad sida och aktivera det

P5.7.3 Menyindex genom att stalla parametern
P5.7.2=1.
- Ange displayens kontrast
0,
P5.7.4 Kontrast 30 70 ) 50 [30_70 0/0].
Ange den tid det ska ta innan
P5.7.5 Belysningstid 0 60 min 5 displayens belysning slacks

(0-60 min.). Om vérdet &r 0
ar belysningen alltid pa.

* Parameterns standardvérde beror pa vilken applikation som har valts med parameter
P1.2 Applikation. Se avsnitt 10.1 Standardparametervarden enligt den valda applikationen.

" Endast tillganglig pa den grafiska mandverpanelen.
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6.6 FALTBUSS

Parametrar for olika féaltbussar finns dven pa menyn I/O och Hrdvara. Mer information om de
parametrarna finns i handboken till faltbussen.

Tabell 97.
Undermeny nivd1 |Undermenynivd2 |Undermeny niva 3 Undermeny niva 4
RS-485 Allmanna inst Protokoll Anvénds ej
Ethernet Allmanna inst IP-adressmod Anvéands ej
Fast IP IP-adress
Subnet Mask
Default Gateway
IP-adress Anvénds ej
Subnet Mask Anvénds ej
Default Gateway Anvénds ej
MAC-adress Anvénds ej

ModBus TCP Allmanna inst Anslutningsgrans
Nodadress
Komm.timeout

Bacnet IP Installningar Instansnummer

Komm.timeout

Protokoll i anv

BBMD IP

BBMD Port

Livslangd

Overvakning

FB Prot.status

Komm.status

Aktuell instans

Styrord

Statusord
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7. HyVﬁNDﬂRINSTﬁLI;NINGHR, FAVORITER OCH MENYER
PA ANVANDARNIVA

7.1 ANVANDARINSTALLNINGAR

Tabell 98. Menyn Anv.instéllning, Allménna instéllningar

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

P6.1 Val av sprak Varierar | Varierar Varierar 802 |Beror pa aktuellt sprakpaket.

P6.2 Applikationsval gg1 | /au den applikation som ska
anvandas.

Mé6.5 Parameterbackup Se avsnitt 7.1.1 nedan.

Mé6.6 Parameterjamforelse

P47 Enhetsnamn Ange namn?t pa omriktaren
om det behovs.

7.1.1 PARAMETERBACKUP

Tabell 99. Menyn Anv.instéllning, parametrarna Parameterbackup

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)

Aterstaller standardvirdena
for parametrarna och dppnar
startguiden om den ar
aktiverad.

P6.5.1 Aterst fabr.inst 831

Spara parametervardena

i mandverpanelen om du
t.ex. vill kopiera dem till en
annan enhet.

0 =nej

1=ja

P6.5.2 Spara till panel” 0 1 0

Las in parametervarden
P6.5.3 Kop frén panel* fran mandverpanelen till
omriktaren.

Spara en anpassad
B6.5.4 Spara till Set 1 uppséttning parametrar (alla
parametrar i applikationen).

. Las in de anpassade para-
B6.5.5 Aterst fran Set 1 metrarna i uppsattningen 1
till omriktaren.

Spara en annan anpassad
B6.5.6 Spara till Set 2 uppsattning parametrar (alla
parametrar i applikationen).

Las in de anpassade
B6.5.7 Aterst fran Set 2 parametrarnaiuppsattning 2
till omriktaren.

"Endast tillganglig pa den grafiska mangverpanelen
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7.2 FAVORITER
0BS! Menyn ar inte tillganglig pa textpanelen.

Favoriter anvands vanligen for att samla ihop en uppsattning parametrar eller 6vervakningssignaler
fran menyerna pa mandverpanelen.

Du kanske anvander vissa parametrar eller andra objekt ofta. Istéllet for att ga till dem en och en
I menystrukturen kan du lagga dem i en mapp som heter Favoriter.

L&gg till objekt eller parametrar i mappen Favoriter sa har:

STOP ‘( , READY ‘ | 1/0 STOP ‘( ; READY ‘ | 1/0 STOP |( ; READY | ‘ 1/0
tl Basic Settings Motor Nom Freg 8? Motor Nom Freq
O o
Motor Nom Voltg
o o . was added to
230.00 V 8“ Edit favorites. Press OK
to continue.
Motor Nom Freq @
v 50.00 Hz Help .
Motor Nom Speed 3
P ” Add to favorites 8
o) 1430 rpm Y

Figur 44. L&gga till objekt i Favoriter

Ta bort ett objekt eller en parameter fran Favoriter s har:

STOP |(, READY ‘ ‘ 1/0 STOP|d READY | ‘ 1/0
Iil Favorites Motor Nom Freq

8§) Motor Nom Freq q Monitor
- 50.00 Hz @
@ Help

" Rem from favorites

Figur 45. Ta bort ett objekt frdn Favoriter

2

9172.emf
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7.3 BEHORIGHETSNIVAER

Med parametrarna for behorighetsnivaer kan du délja parametrar och forhindra att obehériga énd-
rar dem eller att de andras av misstag.

Tabell 100. Parametrarna Behdrighetsnivs

Standard-
Index Parameter Min Max Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
1 =Normal: Alla menyer
visas p& huvudmenyn.
2 = Overvakning: Endast Over-
P8.1 Behérighetsniva 1 3 1 1194 | vakning och Behorighetsni-

vaer visas pa huvudmenyn.

3 = Favoriter: Endast Favori-
ter och Behérighetsnivaer
visas pa huvudmenyn

Om den har parametern ar
instélld pa ndgonting annat &n
0 innan du vaxlar till overvak-
ning nar till exempel behérig-
hetsnivan Normal &r aktiv
maste du ange behorighetsko-
den nar du aktiverar Normal
P8.2 Behorighetskod 0 99999 0 2362 |igen. Parametern gar darfor
att anvanda nar du vill forhin-
dra obehdriga att andra para-
metrarna via textpanelen.
Obs! Forvara koden pa ett
sakert satt. Om du glommer
bort koden kontaktar du ett
servicecenter eller en partner.

STOP |( , READY ‘ ALARM | Keypad STOP |1 , READY ‘ ALARM ‘ 1/0
— User levels 9] Access code
1ID:2362 P8.2 O 1ID:2362 P8.2 < >

User level A

0 Normal > v 00000

o) Access code /\

00000 v
Min:0
Max:9

9173.emf

Figur 46.
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8. BESKRIVNINGAR AY OVERVAKNINGSVARDEN OCH
PARAMETRAR
8.1 BESKRIVNINGAR AV OVERVAKNINGSVARDEN

| det har avsnittet finns mer information om nagra 6vervakningsvarden. De grundldggande beskriv-
ningarna av alla overvakningsvarden finns i avsnitt 3 Driftvardemeny.

V2.10.6 KOMMUNIKATIONSSTATUS (ID 1629)
Statusen pa kommunikationen mellan omriktare i ett multipumpsystem (multiomriktare).

0 = Anvands inte (multipumpfunktionen anvénds inte (multiomriktare))
10 = Allvarligt kommunikationsfel (eller ingen kommunikation alls)

11 = Fel (datasandning)

12 = Fel (datamottagning)

20 = Kommunikationen fungerar, inga fel

30 = Okand status

OBS! Om kommunikationsstatusen ar 11 eller 12 innebar det vanligtvis att bara en av omriktarna
i multipumpsystemet har forlorat kommunikationen. Kommunikationen mellan de andra omriktar-
na fungerar som vanligt.

V2.10.7 Pump 1 DRIFTTID (ID 1620)

Overvakningsvardet visar drifttiderna for pump 11 multipumpsystem med separat omriktare.

I multipumpsystemet med multiomriktare visar 6vervakningsvardet drifttiderna for den har pumpen.
Drifttiderna visas med noggrannheten 0,1 h.

v2.10.8 Pump 2 DRIFTTID (ID 1621)
V2.10.9 Pump 3 DRIFTTID (ID 1622)
V2.10.10 PumMP 4 DRIFTTID (ID 1623)
v2.10.11 Pump 5 DRIFTTID (ID 1624)
v2.10.12 Pump 6 DRIFTTID (ID 1625)
v2.10.13 Pump 7 DRIFTTID (ID 1626)
V2.10.14 Pump 8 DRIFTTID (ID 1627)

Overvakningsvardena visar drifttiderna fér pump 2-8 i multipumpsystem med separat omriktare.
Funktionen finns inte i multipumpsystem med multiomriktare. Se dvervakningsvarde V2.10.7
i tabell 10 Multipumpovervakning.

Drifttiderna visas med noggrannheten 0,1 h.
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8.2 PARAMETERBESKRIVNINGAR

Eftersom omriktaren &r sa anvandarvanlig och enkel behdvs det bara en grundlaggande beskrivning
av de flesta parametrarna. De grundlaggande beskrivningarna finns i avsnitt 4, Parametermenyn.

| féljande avsnitt finns mer information om nagra av de mer avancerade parametrarna i omriktaren.
Om du inte hittar informationen du behover ar du valkommen att kontakta din leverantor.

P1.2 APPLIKATION (ID 212)

Nar frekvensomriktaren tas i drift eller startas kan nagon av de forvalda applikationskonfiguratio-
nerna valjas (den som Gverensstammer bast med anvdandarens behov). Férvalda applikationskon-
figurationer innehaller forvalda parameteruppsattningar som laddas i omriktaren nar vardet for
parameter P1.2 Applikation andras.

Applikationsalternativet minskar behovet av manuell redigering av parametrarna och gor att
omriktaren snabbt kan tas i drift.

OBS! Applikationsguiderna beskrivs i avsnitt 1.4 Applikationsguider.

Om parametern andras fran (den grafiska) manoverpanelen, laddas vald konfiguration i omriktaren
och en applikationsquide startas. Guiden fungerar som en hjalp for anvandaren genom att ange de
grundlaggande parametrarna for den valda applikationen.

Foljande forvalda applikationskonfigurationer kan valjas:
0 = Standard
1=HVAC
2 = PID-regulator
3 = Multipump (separat omriktare)
4 = Multipump (multiomriktare)

OBS! Innehallet i menyn M1 Snabbinstéllning &ndras beroende pa vald applikation.
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8.3 MOTORINSTALLNING

P3.1.1.2 MOTORNS MARKFREKVENS (ID 111)

OBS! Nar parametern andras initieras parametrarna P3.1.4.2, faltforsvagningspunktens frekvens,
och P3.1.4.3, spanning vid faltférsvagningspunkt, automatiskt beroende pa den valda motortypen
P3.1.2.2. Se tabell 102.

P3.1.2.2 MororTYP (ID 650)
Den har parametern definierar den anvanda motortypen.

Tabell 101.
Alternativets Bendamning ‘ Beskrivning
nummer
0 Induktionsmotor (IM] Valj om en induktionsmotor anvands.
1 Permanentmagnetmotor (PM]) Valj om en permanentmagnetmotor anvands.

Nar parametern andras initieras parametrarna P3.1.4.2 och P3.1.4.3 automatiskt enligt den valda
motortypen.

Se tabell 102 for initieringsvarden:

Tabell 102.
Parameter Induktionsmotor (IM) Permanentmagnetmotor (PM)
P3.1.4.2 Motorns markfrekvens Beraknas internt
(Faltférsvagningspunk-
tens frekvens)
P3.1.4.3 100,0 % Beraknas internt
(Spanning vid faltfor-
svagningspunkt)
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P3.1.2.4 IDENTIFIERING (ID 631)
Automatisk motoridentifiering beraknar eller mater de nodvandiga motorparametrarna for optimal
motor- och varvtalsstyrning.

Identifikationskorning ingar vid en justering av motorn och faststéllande av vissa parametrar for
omriktaren. Det ar ett verktyg som underlattar driftsattning och service genom att identifiera opti-
mala parametervarden for de flesta typer av omriktare.

OBS! Parametrar fran motorns mérkskylt maste stallas in fore identifikationskorningen.

Tabell 103.
Alternativets Benamning Beskrivning
nummer
0 Ingen &tgard Ingen identifiering har begarts.
Identifiering vid Frekvensomriktaren kors utan rotation medan motorparame-
stillestand trarna identifieras. Motorn matas med strom och spanning
men frekvensen ar noll. U/f-férhallandet identifieras.
2 Identifiering med Frekvensomriktaren kors med rotation medan motorparametrarna
motorrotation identifieras. U/f-férhallandet och magnetiseringsstrommen identi-
fieras.

OBS! Identifikationskérningen méste utféras utan att motoraxeln
belastas for att resultatet ska bli korrekt.

Aktivera automatisk identifiering genom att stélla in den har parametern pa ett 6nskat vérde och
ange ett startkommando i 6nskad riktning. Startkommandot till omriktaren maste ges inom 20 s.
Om inget startkommando avges inom den har tidsrymden avbryts identifieringen och parametern
aterstalls till standardinstéllningen. Ett identifieringslarm utloses.

Identifikationskorningen kan stoppas nar som helst med ett normalt stoppkommando. Parametern
aterstalls da till standardvérdet. Ett identifieringslarm utléses om identifikationskorningen misslyckas.

OBS! Ett nytt startkommando (Stigande flank) krévs for att starta omriktaren efter identifiering.

P3.1.2.6 MOTORBRYTARE (ID 653)

Den har funktionen anvands vanligen om det finns en brytare mellan omriktaren och motorn.
Sadana brytare kan finnas bade i hushalls- och industriinstallationer med syftet att sékerstalla att
krafttillforseln mellan elkretsen och motorn &r fullstandigt bruten vid service eller underhall.

Om motorbrytaren 6ppnas for att koppla bort motorn medan den &rigang och den har parametern
ar aktiverad, identifierar omriktaren bortkopplingen utan franslag. Inga dndringar behéver goras

i korkommandot eller i referenssignalen till omriktaren fran styrstationen fér processen. Nar mo-
torn kopplas in igen efter genomfért underhall genom att brytaren stangs, kommer omriktaren att
identifiera motorkopplingen och se till att motorn atertar énskat varvtalsbérvarde enligt process-
kommandona.

Om motorn roterar nar den kopplas inigen, kan omriktaren identifiera motorns hastighet med hjalp
av funktionen Flygande start och darefter styra den till onskat varvtal enligt processkommandona.
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3076.emf

Figur 47. Motorbrytare

P3.1.2.10 OVERSPANNINGSREGULATOR (ID 607)

P3.1.2.11 UNDERSPANNINGSREGULATOR (ID 608)

Dessa parametrar tillater att under-/dverspanningsregulatorerna stangs av. Detta kan vara an-
vandbart om t.ex. huvudstrommen varierar mer an -15 % till +10 % och applikationen inte tolererar
denna under-/6verspdnning. | detta fall kontrollerar regulatorn utfrekvensen genom att beakta
matningsvaxlingar.

P3.1.2.13 STATORSPANNINGSJUSTERING (ID 659)

OBS! Den har parametern stalls in automatiskt under identifikationskorningen. Identifikationskor-
ning rekommenderas alltid om det ar mgjligt. Se parameter P3.1.2.4.

Parametern Statorspdnningsjustering anvands bara om Permanentmagnetmotor (PM-motor) har
valts for parameter P3.1.2.2. Den har parametern har ingen verkan om Induktionsmotor har valts.
Nar en induktionsmotor anvands tvangssatts parametern till 100 % och detta varde kan inte &ndras.

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




BESKRIVNINGAR AV OVERVAKNINGSVARDEN OCH PARAMETRAR VACON ® 160

Om véardet for parameter P3.1.2.2 (Motortyp) andras till PMS Motor justeras parametrarna P3.1.4.2
(Faltforsvagningspunktens frekvens) och P3.1.4.3 (Spanning vid faltforsvagningspunkt)
automatiskt upp till grénserna for omriktarens totala utspanning, for att behalla det faststallda
U/f-forhallandet. Det &r en intern utékning som gors for att undvika kérning av PMS-motorn

i faltférsvagningsomradet eftersom PMS-motorns nominella spanning vanligen ar mycket lagre
an omriktarens totala kapacitet for utspanning.

PMS-motorns nominella spanning motsvarar vanligen motorns motriktade elektromotoriska kraft
vid markfrekvensen, men for en del motortillverkare kan den t.ex. motsvara statorspanningen vid
nominell belastning.

Den hé&r parametern gor det lattare att anpassa omriktarens U/f-kurva till motorns motriktade
elektromotoriska kraft utan att behova andra ett flertal parametrar for U/f-kurvan.

Parametern for statorspanningsjustering bestammer omriktarens utspanning i procent av motorns
nominella spanning vid motorns markfrekvens.

Omriktarens U/f-kurva justeras vanligen sa att den ligger nagot 6ver kurvan fér motorns motrikta-
de elektromotoriska kraft. Motorstrémmen ékar ju mer omriktarens U/f-kurva avviker fran kurvan
for motorns motriktade elektromotoriska kraft.

faltférsvagningsp
unkten

o
w2
Statorspanningsjustering \o{\g\l‘
Spanning vid (50-200 %) uo‘(\o
Q 7 |

Motorns
nominella
spanning

Nollfrekvenssp
anning

f [Hz]
-
Motorns Faltforsvagningspunkt
maérkfrekvens
9208.emf
Figur 48. Princip for justering av statorspdnning
P3.1.3.1 MOTORNS STROMGRANS (1D 107)

Denna parameter bestammer den maximala motorstrom som frekvensomriktaren lamnar. Para-
meterns installningsomrade varierar beroende pa frekvensomriktarens storlek.

Om strombegransning aktiveras minskar omriktarens utfrekvens.

0BS! Detta ar inte utlosningsvardet for motoroverlastskyddet.
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P3.1.4.1 U/F-F6RHALLANDE (ID 108)

Tabell 104.

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

0 Linjar Motorspanningen andras linjart som en funktion av utfrekvensen
fran spanning for nollfrekvens (P3.1.4.6) till spanning for faltfor-
svagningspunkt (FWP) (P3.1.4.3) vid FWP-frekvens (P3.1.4.2).
Den har standardinstallningen ska anvandas om det inte finns
ndgot sarskilt behov av en annan installning.

1 Kvadratisk Motorspanningen andras fran nollfrekvensspéanning (P3.1.4.6)
enligt en kvadratisk kurva fran noll till faltférsvagningspunkts-
frekvensen (P3.1.4.2). Se figur 49. Motorn kér undermagnetiserad
under faltforsvagning+spunkten och producerar lagre vridmo-
ment. Kvadratiskt U/f-férhallande kan anvandas i applikationer
d&r kravet pa vridmoment ar proportionellt till kvadraten av has-
tighet, t.ex. i centrifugalflaktar och pumpar.

2 Programmerbar U/f-kurvan kan programmeras med tre olika punkter (se figur
50): Nollfrekvensspanning (P1), mittspanning/-frekvens (P2)
och faltférsvagningspunkt (P3). Programmerbar U/f-kurva kan
anvandas om hdgre moment kréavs pa laga frekvenser. De opti-
mala installningarna erhalls automatiskt genom en identifika-
tionskorning for motorn (P3.1.2.4).

A U[V]
Jo)
ID603| Standard:
Motorns nominella
spanning

| Faltforsvagningspunkt

i Standard:

Kvadratisk | Motorns nominella
}/frekvens f[Hz]
iD602

9094.emf

Figur 49. Linjar och kvadratisk dndring av motorspdnning, id 602 = P3.1.4.2
Féltférsvagningspunkt, id 603 = P3.1.4.3 Spédnning vid féltférsvagningspunkt
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A U[V]
Un oo P3
ID603 | Standard: | Faltforsvagningspunkt
Motorns nominella spanning |
!
|
!
|
|
ID605 |
| i Standard:
D606 | i Motorns nominella
| E/ frekvens f[HZi
ID604 D602
9119.emf

Figur 50. Programmerbar U/f/kurva, id 602 = P3.1.4.2 F&ltférsvagningspunkt,
id 603 = P3.1.4.3 Spénning vid féltférsvagningspunkt, id 604 = P3.1.4.4 U/f mittfrekvens,
id 605 = P3.1.4.5 U/f mittspénning, id 606 = P3.1.4.6 Nollfrekvenssp&nning

OBS! Den har parametern far vardet 1 Linjér nar parametern Motortyp har vardet 1 Permanent-
magnetmotor (PM).

OBS! N&r parametern dndras far parametrarna P3.1.4.2 Faltférsvagningspunktens frekvens,
P3.1.4.3 Spanning vid faltforsvagningspunkt, P3.1.4.4 U/f mittfrekvens, P3.1.4.5 U/f mittspanning
och P3.1.4.6 Nollfrekvensspanning automatiskt standardvardena om parametern P3.1.2.2 Motortyp
har vardet 0 Induktionsmotor (IM).

P3.1.4.3 SPANNING VID FALTFORSVAGNINGSPUNKT (ID 603)

Ovanfor frekvensen for faltférsvagningspunkten férblir utspanningen pa angivet maxvarde. Under
frekvensen for faltférsvagningspunkten beror utspanningen pa installningarna for U/f-kurvans
parametrar. Se parametrarna P3.1.4.1, P3.1.4.4 och P3.1.4.5.

Om parametrarnaP3.1.1.1, Motorns nominella spanning, och P3.1.1.2, Motorns mérkfrekvens, har
angetts far parametrarna P3.1.4.2, Faltforsvagningspunktens frekvens, och P3.1.4.3, Spéanning
vid faltforsvagningspunkt, automatiskt motsvarande varden. Om du vill ha andra varden for
faltforsvagningspunkt och maximal utspanning andrar du de har parametrarna efter installning
av parametrarna P3.1.1.1 och P3.1.1.2.
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P3.1.4.7 FLYGANDE START (ID 1590)

Flygande start kan konfigureras genom att stalla in bitar i alternativen for parametern Flygande
start. Bland de justerbara bitarna finns installningar for inaktivering av DC-pulser och AC-skan-
ning, faststallande av sokriktning och mojlighet att anvanda frekvensreferensen som startpunkt vid
sokning efter axelns rotationsfrekvens.

Sokriktningen bestams av BO. Nar denna bit satts till 0 kommer axelfrekvensen att sokas igenom
bade i positiv och negativ riktning. Om denna bit satts till 1 begransas sokningen till enbart
frekvensreferensriktningen for att undvika att axeln ror sig i den andra riktningen.

Huvudsyftet med AC-skanning ar att formagnetisera motorn. AC-skanning utfors genom att svepa
frekvensen fran maxvarde till nollfrekvens. Skanningen stoppas forutsatt att axelfrekvensen an-

passas. AC-skanning kan inaktiveras genom att satta B1 till 1. Nar motortypen valjs som perma-

nentmagnetmotor elimineras AC-skanning automatiskt.

Bit B5 ar avsedd for inaktivering av DC-pulserna. Huvudsyftet med DC-pulserna &r ocksa att for-
magnetisera och identifiera en roterande motor. Om bade DC-pulser och AC-skanning ar aktivera-
de gors valet av metod i systemet med utgangspunkt fran slirningsfrekvensen. DC-pulserna
inaktiveras ocksa i systemet férutsatt att slirningsfrekvensen ar lagre an 2 Hz eller att motortypen
valjs som permanentmagnetmotor.

P3.1.4.9 STARTA OKNING (ID 109)
Okningsstart kan anvindas d& startmomentet dr hogt.

Spanningen for motorn andras proportionellt till 6nskat moment vilket gor att motorn genererar
hogre moment vid start.
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8.3.1 I/F STARTFUNKTION

Funktionen I/f start anvands vanligen med permanenta magnetmotorer (PM] for start av motorn
med konstant stromreglering. Det &r anvéndbart for hgeffektsmotorer dar resistansen &r lag och
det &r svart att gora justeringar av U/f-kurvan.

Det kan ocksa vara anvandbart att anvénda funktionen I/f start for att forse motorn med tillréckligt
moment vid start.

A

P3.1.4.12.3 |-

-
P3.1.4.12.2 t [s]

3082.emf

Figur 51. I/f start (MC = Motorstrém), P3.1.4.12.2 = I/f start frekvens,
P3.1.4.12.3 = I/f start strém

P3.1.4.12 I/F START (1D 534)

Nar funktionen aktiveras stélls omriktaren in pa aktuellt styrningslage och konstant strém enligt
vardet for P3.1.4.11.3 matas till motorn &nda tills enhetens utfrekvens dverstiger den niva som
faststallts med P3.1.4.11.2. Nar utfrekvensen har okat ovanfor nivan for I/f start frekvens, andras
omriktarens driftslage smidigt tillbaka till normalt U/f-styrningslage.

P3.1.4.12.2 I/F STARTFREKVENS (ID 535)

Funktionen for I/f start anvands nar omriktarens utfrekvens ligger under den har frekvensgréansen.
Nar utfrekvensen okar ovanfor den har begransningen, andras omriktarens anvandningslage
tillbaka till normalt U/f-styrningslage.

P3.1.4.12.3 I/F START STROM (1D 536)
Parametern faststaller strommen som ska matas till motorn nar funktionen I/f start ar aktiverad.
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8.4 START/STOP INST

Start/stopp-kommandon ges pa olika satt beroende pa styrplatsen.

Fjarrstyrplats (I/0 A): Kommandon for start, stopp och back styrs av tva digitalingangar som valjs med
parametrarna P3.5.1.1, Styrsignal 1 A, P3.5.1.2 Styrsignal 2 A och P3.5.1.3 Styrsignal 3 A. Funktionerna/
logiken for ingangarna valjs sedan med parameter P3.2.6 1/0 A Logik (i den har gruppen).

Fjarrstyrplats (I/0 B): Kommandon for start, stopp och back styrs av tva digitalingangar som viljs
med parametrarna P3.5.1.3 Styrsignal 3 A, P3.5.1.4 Styrsignal 1 B och P3.5.1.5 Styrsignal 2 B. Funk-
tionerna/logiken for ingadngarna véljs sedan med parameter P3.2.7 I/0 B Logik (i den har gruppen).

Lokal styrplats (manoverpanel): Start- och stoppkommandon ges fran knappar pa manéverpane-
len, medan riktningen for rotationen valjs med parametern P3.3.1.9.

Fjarrstyrplats (faltbuss): Start-, stopp- och reverseringskommandona kommer fran faltbussen.

P3.2.5 STOPPFUNKTION (ID 506)
Tabell 105.

Alternativets
nummer

Benamning ‘ Beskrivning

0 Utrullning Motorn far stoppas av sin egen tréghet. Styrningen av omriktaren
avbryts och omriktarens strém faller till noll s& snart som stopp-
kommandot ges.

1 Ramp Efter stoppkommandot retarderar motorns varvtal i enlighet med
de installda retardationsparametrarna till noll hastighet.

P3.2.6 LOGIK FO6R I/0O A START/STOPP (ID 300)
Vardena 0-4 ger mojligheter att styra omriktarens start och stopp med digital signal vid anslutning
till digitalingangar. CS = Styrsignal.

Valen som inkluderar texten “flank” anvands for att utesluta mojligheten for en oavsiktlig start nar
t.ex. strommen ansluts, ateransluts efter ett stromavbrott, efter en felaterstallning, efter att
omriktaren stoppats av Driftfrigivning (Driftfrigivning = Falsk] eller nar styrplatsen andras till I/0-
kontroll. Start/Stopp-kontakten maste 6ppnas innan motorn kan startas.

Det stopplage som anvands ar Utrullning i alla exempel.
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Styrplats IN1

(1 [ sTYRPLATSIOA ) IN2

OCH
IN1
IN 2 10_StartFunction
Enable Start —( V | 1/0-styrn A(/B) StarD
(p T 10 AUB) logik StartStopLogic Reverse —( v | /0 styrn AU/B] bakit )
10 | Styrsignal 1 A(/B) Signal 1 ForceStopActive
10 | Styrsignal 2 A(/B) Signal 2
Signal 3
ButtonStart
ForceStop
KeypadStopButton:
NEJ = FALSKT VAL
JA =SANT (P | KeypadStopButton )— G

(o] FaskT INO Utl8s panelinfo Informationsmeddelande
Stoppknapp IN1

Omriktaren tvangsstoppades fran
mandverpanelen

Omriktaren kan startas om via
startknappen pa mandéverpanelen
sa lange driftsignalen kontinuerligt

halls aktiv fran ursprungskallan

9144.emf

Figur 52. Logik for I/0O A start/stopp, blockdiagram
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Tabell 106.
Alternativets R
Benamning
nummer
0 CS1: Framat Funktionerna trader i kraft nar kontakterna stangs.
CS2: Bakat

FRAMAT Utsignal frekvens

Ange frekVens | o s
t
0 Hz / \ ‘ ‘ >

Ange frekvens |
BAKAT

Driftfrigivning

Startknapp pd | | [ |
mandverpanelen™ | ]
Stoppknapp pa__ 1 '_I 1
manoverpanelen _i L | |
9135.emf
Figur 53. Logik for I/0O A start/stopp = 0
Forklaringar:
Tabell 107.
Driftfrigivningssignalen ar satt till FALSKT,
1 Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att 8 vilket gor att frekvensen faller till 0.
utfrekvensen 6kar. Motorn kors framat. Driftfrigivningssignalen konfigureras med
parameter P3.5.1.15.
CS2 aktiveras vilket dock inte har n&dgon effekt Driftfrigivningssignalen ar satt till SANT, vilket
2 pa utfrekvensen eftersom den forst valda 9 gor att frekvensen okar till den angivna
riktningen har hogsta prioritet. frekvensen eftersom CS1 fortfarande ar aktiv.

Stoppknappen p& mangverpanelen trycks ned
och frekvensen som matas till motorn faller till
0. (Den har signalen fungerar bara om P3.2.3
Stoppknapp pa mandverpanel = Ja)

CS1 ar inaktiverad vilbet gor att oriktningen
3 | Dbdrjar dndras (FRAMAT till BAKAT) eftersom 10
CS2 fortfarande ar aktiv.

4 CS2 inaktiveras och frekvensen som matas till 1 Omriktaren startar nar startknappen pé
motorn faller till 0. mandverpanelen trycks ned.

5 CS2 aktiveras igen vilket far motorn att 12 Stoppknappen pa manéverpanelen trycks ned
accelerera (BAKAT] till den angivna frekvensen. igen for att stoppa omriktaren.

CS2 inaktiveras och frekvensen som matas till Forsoket att starta omriktaren genom att trycka

6 motorn faller tiLL 0. 13 ipnaaitt?vrttknappen misslyckas eftersom CS1 ar

CS2 aktiveras och motorn accelererar (FRAMAT)
till den angivna frekvensen
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Tabell 108.

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

CS1: Framat (flank)
CS2: Inverterat stopp
CS3: Bakét (flank])

For 3-tradig styrning (pulsstyrning)

FRAMAT | Utgangsfrekvens

Ange frekvens |l
[/ \ [ t
0 Hz >

|
|
Ange frekvens I
|
|
|
!
|
|
|
|
|

BAKAT

Driftfrigivning

Styrsignal 1 _ﬂ

Styrsignal 2
Styrsignal 3

e bl et

]

Stoppknapp pa

0000 000 0 0 O

Figur 54. Logik for I/O A start/stopp = 1

Forklaringar:
Tabell 109.

Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att Startforsoket med CS1 lyckas inte eftersom
utfrekvensen Gkar. Motorn kérs framat. driftfrigivningssignalen fortfarande ar FALSK.

CS2 inaktiveras vilket far frekvensen att falla (?81 aktwergs och motorn accelererar (FRAMAT)
2 HLLO 7 |till den angivna frekvensen eftersom
' driftfrigivningssignalen ar satt till SANT.

Stoppknappen pa mandverpanelen trycks ned
CS1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen okar och frekvensen som matas till motorn faller

3 igen. Motorn kérs framat. 8 till 0. (Den har signalen fungerar bara om
P3.2.3 Stoppknapp pa mandverpanel = Ja)
4 CS3 aktiveras vilket gor att riktningen bérjar 9 CS3 aktiveras vilket gor att motorn startas och
andras (FRAMAT till BAKAT). kors bakat.
Driftfrigivningssignalen ar satt till FALSKT,
vilket gor att frekvensen faller till 0. CS2 inaktiveras vilket far frekvensen att falla
5 e D . . 10 |
Driftfrigivningssignalen konfigureras med till 0.

parameter 3.5.1.15.
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Tabell 110.

Alternativets

Benamning
nummer

2 CS1: Framat (flank] Ska anvandas for att utesluta risken fér oavsiktlig start. Start/
CS2: Bakat (flank]) Stopp-kontakten maste 6ppnas innan motorn kan startas igen.

FRAMAT | Utgangsfrekvens

Ange frekVens |
/ N\ AnvawE
0 Hz ‘

Ange frekvens |......
BAKAT

Driftfrigivning

Styrsignal 1

|
|
|
|
|
T
|
|
|
|
[
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
|
\

Styrsignal 2

|
|
T
|
|
1
|
!
| |
|
|

L

-

000 0000 0 0 00 ©

9121.emf

Figur 55. Logik foér I/O A start/stopp = 2

Forklaringar:
Tabell 111.

Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att CS2 aktiveras och motorn accelererar (FRAMAT)
utfrekvensen 6kar. Motorn kors framat. till den angivna frekvensen.

Driftfrigivningssignalen ar satt till FALSKT,
vilket gor att frekvensen faller till 0.
Driftfrigivningssignalen konfigureras med
parameter P3.5.1.15.

CS2 aktiveras vilket dock inte har nagon effekt
2 | pa utfrekvensen eftersom den férst valda 8
riktningen har hogsta prioritet.

Driftfrigivningssignalen ar satt till SANT, vilket,

CS1 &r inaktiverad vilket gor att riktningen till skillnad fran om vardet 0 har valts for den
3 |borjarandras (FRAMAT till BAKAT) eftersom 9 | harparametern, inte har ndgon verkan eftersom
CS2 fortfarande ar aktiv. den stigande flanken méste starta dven om CS'1
ar aktivt.
Stoppknappen pa manéverpanelen trycks ned
4 CS2 inaktiveras och frekvensen som matas till 10 och frekvensen som matas till motorn faller till
motorn faller till 0. 0. (Den har signalen fungerar bara om P3.2.3

Stoppknapp pa manéverpanel = Ja.)

CS2 aktiveras igen vilket far motorn att CS1 6ppnas och stangs igen vilket gor att

1"

accelerera (BAKAT) till den angivna frekvensen. motorn startar.

CS2 inaktiveras och frekvensen som matas till CS1 inaktiveras och frekvensen som matas till
6 ; 12 ;

motorn faller till 0. motorn faller till 0.
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Tabell 112.
Alternativets

nummer

3 CS1: Start
CS2: Reverse

Benamning

FRAMAT | Utgéngsfrekvens

ANGe freKVENS o
/N LS / t
0 Hz 1 »

Ange frekvens | b
BAKAT

Driftfrigivning

Styrsignal2 | | [ ]

Styrsignal 1 _| ‘ l |

|
|
|
|
T
1
l
|
|
|
\
|

9142.emf

Figur 56. Logik for I/0 A start/stopp = 3

Tabell 113.

Driftfrigivningssignalen ar satt till FALSKT,

Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att vilket gor att frekvensen faller till 0.

! utfrekvensen okar. Motorn kors framat. 7 Driftfrigivningssignalen konfigureras med
parameter P3.5.1.15.
. . . I - Driftfrigivningssignalen ar satt till SANT,
2 €S2 aktiveras vilket gor att riktningen borjar 8 |vilket gor att frekvensen okar till den angivna

andras (FRAMAT till BAKAT). frekvensen eftersom CS1 fortfarande ar aktiv.

Stoppknappen pa mangverpanelen trycks ned
och frekvensen som matas till motorn faller till
0. (Den har signalen fungerar bara om P3.2.3
Stoppknapp pa mandverpanel = Ja.)

CS2 ar inaktiverad vilket gor att riktningen
3 |borjar andras (BAKAT till FRAMAT) eftersom 9
CS1 fortfarande ar aktiv.

Omriktaren startar nar startknappen pa

4 Aven CS1 inaktiveras och frekvensen faller till 0. | 10 ..
mandverpanelen trycks ned.

Trots att CS2 aktiverats startar inte motorn Omriktaren stoppas igen med stoppknappen
eftersom CS1 ar inaktivt. p& mandverpanelen.

Forsoket att starta omriktaren genom att trycka
12 | pa startknappen misslyckas eftersom CS1 ar
inaktivt.

CS1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen dkar igen.
Motorn kors framat eftersom CS2 &r inaktivt.
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Tabell 114.

Alternativets

Benamning
nummer
4 CS1: Start (flank]) Ska anvandas for att utesluta risken fér oavsiktlig start. Start/
CS2: Reverse Stopp-kontakten méste 6ppnas innan motorn kan startas igen.

FRAMAT | Utgéngsfrekvens

Ange frekvens | -....

0 Hz

Ange frekvens
BAKAT

Driftfrigivning

Styrsignal 1 J

Styrsignal 2

00 =)

Figur 57. Logik for I/0O A start/stopp = 4

Tabell 115.

Driftfrigivningssignalen ar satt till FALSKT,
vilket gor att frekvensen faller till 0.
Driftfrigivningssignalen konfigureras med
parameter P3.5.1.15.

Styrsignal (CS) 1 aktiveras vilket gor att
1 utfrekvensen okar. Motorn kors framat eftersom 7
CS2 ar inaktivt.

CS2 aktiveras vilket gor att riktningen bérjar Innan en start kan dga rum maste CS1 6ppnas
andras (FRAMAT till BAKAT). och sténgas igen.

Stoppknappen pa mangverpanelen trycks ned
och frekvensen som matas till motorn faller till
0. (Den har signalen fungerar bara om P3.2.3
Stoppknapp pa mandverpanel = Ja.)

CS2 ar inaktiverad vilket gor att riktningen
3 |borjar andras (BAKAT till FRAMAT) eftersom 9
CS1 fortfarande ar aktiv.

Innan en start kan dga rum maste CS1 6ppnas

4 Aven CS1 inaktiveras och frekvensen faller till 0. 10 .. .
och stangas igen.

5 Trots att €52 a.ktl.verat.s startar inte motorn 11 | CS1inaktiveras och frekvensen faller till 0.
eftersom CS1 ar inaktivt.

CS1 aktiveras vilket gor att utfrekvensen dkar
6 |igen. Motorn kdrs framat eftersom CS2 ar
inaktivt.
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8.5 BORVARDEN

8.5.1 FREKVENSREFERENS

Frekvensreferenskallan ar programmerbar for alla styrplatser forutom PC, som alltid hamtar
referensen fran PC-verktyget.

Fjarrstyrplats (1/0 A): Kallan for frekvensbérvarden kan véljas med parametern P3.3.1.5.
Fjarrstyrplats (1/0 B): Kallan for frekvensborvarden kan valjas med parametern P3.3.1.6.

Lokal styrplats [manoverpanel): Om standardvalet for parametern P3.3.1.7 anvéands, géller
borvardeuppsattningen med parametern P3.3.1.8.

Fjarrstyrplats (faltbuss): Frekvensborvardet hamtas fran faltbussen om standardvardet for
parametern P3.3.1.10 behalls.

8.5.2 FORVALDA FREKVENSER

P3.3.3.1 FORVALT FREKVENSLAGE (1D 182)

Du kan anvanda parametrarna for forvalt frekvenslage for att definiera vissa frekvensreferenser
pa forhand. Dessa borvarden anvénds sedan genom att aktivera/inaktivera digitalingangarna som
ar anslutna till parametrarna P3.3.3.10, P3.3.3.11 och P3.3.3.12 (Férvald frekvens val 0, Forvald
frekvens val 1 och Férvald frekvens val 2).

Tva olika logiker kan valjas:

Tabell 116.
Alternativets Bendamning Beskrivning
nummer
0 Binarkodad Kombinera aktiverade ingédngar enligt tabell 118 for att valja den
forvalda frekvensen som kravs.
1 Antal (av de ingdngar |Beroende pa hur manga av de ingangar som tilldelats for For-
som anvands) vald frekvens val som ar aktiva, kan du anvanda Forvalda

frekvenser mellan 1 och 3.

P3.3.3.2 TiLL (1D 180)

P3.3.3.9 FORVALDA FREKVENSER O TILL 7 (ID 130)
Vardet 0 har valts for parameter P3.3.3.1:

Den forvalda frekvensen 0 kan valjas som borvarde genom att valja varde 0 (forvald frekvens 0) for
parameter P3.3.1.51/0 A, val av borvarde, P3.3.1.6 1/0 B, val av bérvarde, P3.3.1.7 Panelstyrning,
val av borvarde och P3.3.1.10 Faltbusstyrning, val av borvarde.

Ovriga forvalda frekvenser, 1 till 7, viljs som borvirde genom att koppla digitaling&ngar till

P3.3.3.10, P3.3.3.11 och/eller P3.3.3.12. Kombinationer av aktiva digitalingangar bestammer den
anvanda forvalda frekvensen enligt tabell 118 nedan.

24-hour support +358 (0)201 212 575 ¢ Email: vaconf@vacon.com




VACON ® 173 BESKRIVNINGAR AV OVERVAKNINGSVARDEN OCH PARAMETRAR

Vardena for de forvalda frekvenserna begransas automatiskt till mellan de lagsta och hogsta
frekvenserna (P3.3.1.1 och P3.3.1.2). Se tabellen nedan:

Tabell 117.
Onskad atgard Aktiverad frekvens
Valj varde 1 for parametrarna Forvald frekvens 0
P3.3.1.5, P3.3.1.6, P3.3.1.7 och
P3.3.1.10.

Férvalda frekvenser 1 till 7:
Tabell 118. Val av férvalda frekvenser; |l = ing8ng aktiverad

Aktivera digitalingdng for Aktiverad frekvens

parameter
P3.3.3.12 |P3.3.3.11 NXRRCNIVN Forvald frekvens 1

P3.3.3.12 RERCRCANEN P3.3.3.10 |Forvald frekvens 2
P3.3.3.12 HERCRCRNINCRCRCNIIN Forvald frekvens 3

SERCCR VAN P3.3.3.11 |P3.3.3.10 |Forvald frekvens 4
SERCICRIVAN P3.3.3.11 QNaeRCRCAIVM Forvald frekvens 5
[SCRCRCH VAN X RC RO I P3.3.3.10 | Forvald frekvens 6

P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10 RRIaE1CRIISE W,

Vardet 1 har valts for parameter P3.3.3.1:

Beroende pa hur manga av de ingadngar som tilldelats for Forvald frekvens val som &r aktiva, kan
du anvanda Forvalda frekvenser mellan 1 och 3.

Tabell 119. Val av férvalda frekvenser; |l = ing8ng aktiverad

Aktiverad ingang
P3.3.3.12 | P3.3.3.11
P3.3.3.12 RaRCRCAN|

XRCRCR VAN P3.3.3.11 |P3.3.3.10
KRS P3.3.3.11 P3.3.3.10

SERCICRVAN P3.3.3.11 HERCICRIVM Forvald frekvens 2
SCRCRCI VAN S X RCRC NI P3.3.3.10 | Forvald frekvens 2
P3.3.3.12 P3.3.3.11 P3.3.3.10 RIRIEICRIxI SRS

Aktiverad frekvens

P3.3.3.10
P3.3.3.10

Forvald frekvens 1

Forvald frekvens 1

Forvald frekvens 1

Forvald frekvens 2

P3.3.3.10 FORVALD FREKVENS VAL O (ID 419)
P3.3.3.11 FORVALD FREKVENS VAL 1 (ID 420)
P3.3.3.12 FORVALD FREKVENS VAL 2 (ID 421)

Anslut en digitalingang till de har funktionerna (se avsnitt 8.7.1 Programmering av digitala och
analoga ingangar) om du vill anvénda de forvalda frekvenserna 1 till 7 (se tabell 118 ovan).
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8.5.3 MOTORPOTENTIOMETERPARAMETRAR

Med en motorpotentiometerfunktion kan anvandaren dka eller minska utfrekvensen. Genom att
ansluta en digitalingang till parametern P3.3.4.1 (Motorpotentiometer UPP) och lata den digitala
ingangssignalen vara aktiv, kommer utfrekvensen att stiga medan signalen &r aktiv. Parametern
P3.3.4.2 (Motorpotentiometer NER) fungerar omvant, och minskar utfrekvensen.

Den frekvens med vilken frekvensborvardet stiger eller sjunker nar motorpotentiometer upp eller
ned aktiveras, avgors av Motorpotentiometer ramptid (P3.3.4.3).

OBS! Den utfrekvens &r begransad av de normala accelerations-/retardationstiderna om den stélls
in pa ett lagre varde an parametern Motorpotentiometer ramptid.

Parametern ,&terstéllning av motorpotentiometer (P3.3.4.4] anvénds for att védlja om motorpotenti-
ometerns frekvensborvarde ska aterstallas (instélld pa Min.frekv) vid stopp eller avstangning.

Motorpotentiometerns frekvensborvarde ar tillganglig for alla styrplatser pa menyn for grupp 3.3:
Borvarden. Motorpotentiometerreferensen kan bara andras nar omriktaren ar i drift.

P3.3.4.1 MOTORPOTENTIOMETER UPP (ID 418)

P3.3.4.1 MOTORPOTENTIOMETER NED (ID 417)

Med en motorpotentiometer kan anvandaren cka eller minska utfrekvensen. Genom att ansluta
en digitalingang till parametern P3.3.4.1 (Motorpotentiometer UPP) och lata den digitala ingangssig-
nalen vara aktiv, kommer utfrekvensen att stiga medan signalen &r aktiv. Parametern P3.3.4.2 (Mo-
torpotentiometer NER) fungerar omvéant, och minskar utfrekvensen.

Den frekvens med vilken utfrekvensen stiger eller sjunker nar Motorpotentiometer upp eller
ner aktiveras, avgors av Motorpotentiometer ramptid (P3.3.4.3) och rampens accelerations-/
retardationstider (P3.4.1.2/P3.4.1.3).

Parametern ,&terstéllning av motorpotentiometer (P3.3.4.4) staller in frekvensbdrvardet pa noll
om den aktiveras.

P3.3.4.4 ATERSTALLNING AV MOTORPOTENTIOMETER (ID 367)
Bestammer logiken for aterstéllning av motorpotentiometerns frekvensreferens.

Alternativets
nummer

Benamning ‘ 0BS!

Ingen aterst Tidigare frekvensreferens for motorpotentiometern bibehalls

under stopplage och sparas i minnet i handelse av stromavbrott.

1 | stopplage Motorpotentiometerns frekvensreferens stalls in pé noll nar
omriktaren ar i stopplage eller om strommen till omriktaren bryts.

2 Avstangd Motorpotentiometerns frekvensreferens stalls enbart in pa noll
vid stromavbrott.
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Frekvensborvarde

A

Max frekvens

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Motorpotentiometer
ramptid

,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,,

Min frekvens

Motorpotentiometer UPP

-

Motorpotentiometer NED ‘

9122.emf

Figur 58. Motorpotentiometerparametrar

8.5.4 SPOLPARAMETRAR

Spolfunktionen anvands for momentant asidosattande av den normala styrningen. Funktionen
gar exempelvis att anvanda till spolning av rérledningen eller manuell drivning av pumpen vid
en forinstalld konstant hastighet.

Spolfunktionen startar omriktaren vid det valda borvardet utan ytterligare startkommando, oavsett
vilken styrplats som ar vald.

P3.3.6.1 AKTIVERING AV SPOLBORVARDE (ID 530)
Parametern definierar den digitala ingangssignalen som ska anvandas for att vélja frekvensborvar-
det for spolfunktionen och tvinga omriktaren att starta.

Spolfunktionens frekvensbdrvarde ar dubbelriktat och bakatkommandot paverkar inte riktningen
for spolborvardet.

0BS! Nar digitalingangen aktiveras startas omriktaren.

P3.3.6.2 SPOLBORVARDE (1D 1239)

Parametern definierar frekvensborvardet for spolfunktionen. Borvardet ar dubbelriktat och
bakdtkommandot paverkar inte riktningen for spolbdrvardet. Referensen for framatriktningen
definieras som ett positivt véarde och bakatriktningen som ett negativt varde.
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8.6 INSTALLNINGAR AY RAMPER OCH BROMSNING
P3.4.1.1 RAMP 1 FORM (ID 500)
P3.4.2.1 RAMP 2 FORM (ID 501)

Borjan och slutet av accelerations- och retardationsramperna kan jamnas ut med dessa parame-
trar. Ett installt varde pa 0,0 % ger en linjar rampform som innebér att accelerationen och retarda-
tionen reagerar direkt pa andringar i referenssignalen.

Om vérdet stallsin pa 1,0-100,0 % ger det en S-formad accelerations-/retardationskurva. Funktionen
anvands vanligen for att minska mekanisk pakanning och stromspikar nér referenssignalen &ndras.

—_— 0%

10 %
-
t[s]
3077.emf
Figur 59.
P3.4.2.5 RAMP 2-TROSKELVARDEFREKVENS (ID 533)

Parametern definierar utgangsfrekvensgransen. Ovanfér gransen anvands de andra ramptiderna
och rampformerna.

Funktionen kan anvandas vid till exempel applikationer med djupbrunnspumpar dar det behdvs
snabbare ramptider nar pumpen startas och stoppas (kors under minimifrekvensen).

De andra ramptiderna aktiveras nar omriktarutgangsfrekvensen éverskrider gransen som
definieras av parametern. Funktionen inaktiveras nar parametervardet stalls in pa noll.
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[Hz]

P3.4.2.2 P3.4.2.3

P3.452 |- — — — — — —

P3.4.1.2

3079.emf

Figur 60. Ramp 2-aktivering nér utgéngsfrekvensen éverskrider tréskelnivén.
(P.3.4.5.2 = Ramptriéskelfrekvens, P3.4.1.2 = Accelerationstid 1, P3.4.2.2 = Accelerationstid
2, P3.4.1.3 = Retardationstid 1, P3.4.2.3 = Retardationstid 2)

P3.4.5.1 FL6DESBROMS (ID 520)

| stallet for DC-bromsning ar flodesbromsning en anvéandbar metod for att 6ka bromsférmagan i de
fall d@ extra bromsmotstand inte behdvs.

Nar bromsning behovs minskas frekvensen och flodet i motorn 6kar, vilket i sin tur 6kar motorns
bromsférmaga. | motsats till DC-bromsning bibehalls motorvarvtalet under kontroll vid bromsning.

Flodesbromsen kan stallas in pa TILL eller FRAN.

0BS! Flodesbromsning omvandlar energin till varme i motorn och bor anvandas intermittent for att
motorskador ska undvikas.
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8.7 I/0-KONFIGURATION

8.7.1 PROGRAMMERING AV DIGITALA OCH ANALOGA INGEINGRR

Programmeringen av ingangarna i den generella applikationsprogramvaran fér Vacon® 100 FLOW
ar mycket flexibel. De befintliga ingangarna pa standard-1/0-kortet och tillaggskorten kan
anvandas for olika funktioner enligt operatorens eget val.

Det befintliga I/0-kortet kan byggas ut med tilldggskort som ansluts till kortplatserna C, D och E.
Det finns mer information om hur du installerar tillaggskort i installationshandboken.

__ Standardkort
Plats A ; | )
(kontakter) Alternativa
» kortplatser
Plats B C,DochE
(kontakter)
G255, emf
A|.1 A‘.Z Al A2 A3 A4 A5 AS
12 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17 18 19 30 A B | [21 22 23 24 25 25 33 34]
1000080000000 0080000000| [0D000OCOO0|
Programmerbara Programmerbara
analoga ing&ngar (Al) digitala ing&ngar (DI)
Kortplats A Kortplats B

Figur 61. Kortplatser och programmerbara ing8ngar
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8.7.1.1 Digitala ing8ngar

De funktioner som kan tilldmpas for de digitala ingangarna aterfinns som parametrar i parameter-
grupp M3.5.1. Vardet som parametern har ar en referens till den digitala ingang som du véljer att
anvanda for funktionen. Det finns en lista dver de funktioner som kan kopplas till de tillgangliga
digitalingdngarna i tabell 28. Installningar for digitalingdngar finns i avsnitt 4.

Exempel

sTor (| RERDY /0

_ Ext Fault Close Parameternamn (= fuktion)

- DigIN SlotA.E Parametervérde (= vald digital ingang)
.. GRAFISK Ext Fault Open
MANOVERPANEL DigIN S1ot0.2
Fault Reset Close
- DigIN SlotA.b
READY  RUN STOP  ALARM  FAULT
[ a
,l--l-_-,l‘ ’;7 ,’ ,l ’l "-_- X " ——— Parameternamn (= funktion)
TEXTPANEL ’l , L-I --’ - Parametervérde (= vald digital ingang)
B 1 B B B |
5
R 4 . 4
FWD REV 1/0 KEYPAD  BUS
Figur 62.

Med utgéngspunkt fran standard-1/0-kortkompileringen fér frekvensomriktaren Vacon® 100, finns
det 6 digitala ingangar tillgéngliga (Kortplats A plintarna 8, 9, 10, 14, 15 och 16). | programmerings-
vyn refereras ingangarna sa har:

Tabell 120.
Ingéngstyp A °
(Grafisk ::gatngstys Kortplats Ingang Forklaring
manadverpanel) extpane nummer

DigIN dl A. 1 Digital ingadng nr1 (plint 8) pa kortet
i Kortplats A (standard-1/0-kort).

DigIN dl A 2 Digital ingadng nr2 (plint 9) pa kortet
i Kortplats A (standard-1/0-kort).

DigIN dl A. 3 Digital ingang nr3 (plint 10) pa kortet
i Kortplats A (standard-1/0-kort).

DigIN dl A. 4 Digital ingang nr4 (plint 14) pa kortet
i Kortplats A (standard-1/0-kort).

DigIN dl A. 5 Digital ingang nrb (plint 15) pa kortet
i Kortplats A (standard-1/0-kort).

DigIN dl A. b Digital ingang nré (plint 16) pa kortet
i Kortplats A (standard-1/0-kort).

| exempel 61 har funktionen Externt fel (stdng), som finns pa meny M3.5.1 som parameter P3.5.1.11,
som standard vardet DigIN KortplatsA.3 (grafisk mandverpanel] eller dI A.3 (textpanel). Det betyder
att funktionen Externt fel (stdng) nu regleras med en digital signal till digital ingang DI3 (plint 10).
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Det hér visas i tabell 28. Installningar for digitalingangar i avsnitt 4:

Kod Parameter Stam:l_ardvarde ID Beskrivning
(forvalt)
. DigIN Kort- FALSKT = 0K
P3.5.1.11 Externt fel (stdng) platsA 3 405 SANT = Externt fel

Lat oss anta att du vill &ndra vald ingang. Istallet for DI3 vill du anvénda D16 (plint 16) pa standard-
|/0-kortet. F6lj de har instruktionerna:

stoP |G| READY 10 stoP |G| READY /0

‘ > ¥ — DigINSloth.3 > v DigIN Sloth.3-
Ext Fa AR o A\
= DigIN SlotoZ Mine Mine
Fault Reset Close M M
= DigIN SlotA.6
stoR |G| READY ] stoR |G| READY ]

At least one digital input has

. heen selected to several BACK
DigIN Sloth.6 IO | orerations. @ =
To prevent possikble urwanted

Mire RESET operations, pleasze check all
[§=E digital input selection parame

9260.emf

Figur 63. Programmera digitala ing8ngar med den grafiska manéverpanelen

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

& a & a a
| ) T )

P45 111 EX] Pdp i1 EXT P35 01T EXT| AN
n 1 [J 21 S 1 vz B A | > 7 B I
41 .3 RS I 1 ralA

AN

4 | W h 4

FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV /o KEYPAD BUS

READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT

A& a A& 2

PS5 000 EXT @ HT LERST O
n 1+ L[Jd L. BACK
0 1.0 |pewm 5 RESET

RESET g

L wr . 4 | w

FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV /0 KEYPAD BUS

Figur 64. Programmera digitala ing8ngar med textpanelen
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Tabell 121. Programmera digitala ingdngar

INSTRUKTIONER FOR PROGRAMMERING

Grafisk mandverpanel Textpanel

1. V&lj parametern och tryck pa hégerpil. 1. V&lj parametern och tryck pa OK.

2. Nu ar redigeringsldget aktivt och kort- 2. Nu ar redigeringsldget aktivt och bokstaven
platsvardet DigIN KortplatsA. visas med d blinkar. (Om det finns fler digitala
understrykning och blinkar. (Om det finns ingangar tillgangliga pa ditt 1/0-kort, t.ex.
fler digitala ingangar tillgangliga pa ditt i form av installerade tillaggskort i kortplat-
[/0-kort, t.ex. i form av installerade till- serna C, D och E, ar de ocksa valbara har)
laggskort i kortplatserna C, D och E, ar Se figur 65.
de ocksa valbara hér.) Se figur 65.

3. Tryck pa hégerpil igen sa att plinten 3. Tryck pa hégerpil sa att plinten 3 aktiveras.
3 aktiveras. Bokstaven d slutar blinka.

4. Tryck pa uppil tre ganger tills vardet 4. Tryck pa uppil tre ganger tills vardet 6 visas
6 visas for plinten. Bekrafta med OK. for plinten. Bekrafta med OK.

5. OBS! Om den digitala ingangen DI6 redan |5. OBS! Om den digitala ingangen DI6 redan
anvands for ndgon annan funktion visas anvands for nagon annan funktion rullas
ett meddelande. Du kanske da vill &ndra ett meddelande over skarmen. Du kanske
nagot av de héar valen. da vill andra nagot av de har valen.

Nu kommer funktionen Externt fel slutande att regleras med en digital signal till digitalingang DIé
(plint 16).

OBS! Funktionen tilldelas ingen plint eller ocksa stélls ingangen alltid in pa FALSKT, om dess varde
ar DigIN Kortplats0,1 (grafisk mandverpanel] eller dI 0,1 (textpanel). Det har ar standardvérdet for
de flesta parametrar i gruppen M3.5.1.

A andra sidan ar en del ingadngar som standard alltid installda pa SANT. Som varde for dessa visas
DigIN Kortplats0,2 (grafisk mandverpanel) eller dlI 0,2 (textpanel).

0BS! Aven Tidskanaler kan tilldelas till digitala ingdngar. Mer information finns i tabell 63. Install-
ningar for vilolagesfunktionen finns i avsnitt 4.
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8.7.1.2 Analoga ing8ngar

Malet for den analoga frekvensreferenssignalen kan ocksa véljas bland de tillgangliga analoga
ingadngarna.

stor (G| READY 140

_T AIl Signal Sel

AnIN SlotA.1
Al Filter Time
- 010 =

AIl Signal Range
- - 104 /0-20me

Parameternamn
—— Parametervarde (= vald analog ingang)

_ GRAFISK
MANGVERPANEL

READY RUN STOP  ALARM  FAULT
[ A
0;7/ ’; .,:I' ,l ,I "--’I l, ,L— Parameternamn
TEXTPANEL L" ’ L'l I - Parametervirde (= vald analog ingéng)
[ I Y I B | 91n9an9
B
R 4 \ 4
FWD REV 1/0 KEYPAD BUS
Figur 65.

Med utgangspunkt fran standard-1/0-kortkompileringen for frekvensomriktaren Vacon® 100, finns

det tvé analoga ingangar tillgdngliga (Kortplats A plintarna 2/3 och 4/5). | programmeringsvyn
refereras ingdngarna sa har:

Tabell 122. Programmera analoga ingdngar
Ingangstyp

(Grafisk Ingangstyp Kortplats Ingang
(Textpanel) nummer

Forklaring

mandverpanel)

Analog ingang nr1 (plintarna 2/3) pa
kortet i Kortplats A (standard-1/0-kort).
AnIN Al A. 2 Analog ingéng nr2 (plintarna 4/5) pa

kortet i Kortplats A (standard-1/0-kort).

| exempel 64 har parametern AI1 signalval, som finns pd meny M3.5.2.1 med parameterkod
P3.5.2.1.1, som standard vardet AnIN KortplatsA. 1 (grafisk mandverpanel) eller AT A.1 (textpanel).
Det betyder att malet for den analoga frekvensbérvardesignalen Al1 nu ar den analoga ingangen

i plintarna 2/3. Om signalen &r spanning eller strom avgdrs av med omkopplarna. Mer information
finns i installationshandboken.

Det har visas i parameterlistan i tabell 29. Installningar for allmant skydd i avsnitt 4:

Standard-
Kod Parameter Min Max | Enhet varde ID Beskrivning
(forvalt)
Anslut Al1-signalen till valfri ana-
P3.5.2.1.1 Al1 signalval An:aNt;(::t- 377 |logingédng med denna parameter.
P ' Programmerbar. Se avsnitt 8.5.1

Lat oss anta att du vill &ndra vald ingang. Istallet for Al1 vill du anvénda den analoga ingangen pa
ditt tillaggskort i kortplats C. Folj de har instruktionerna:
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sTor (| READY 140

_T AI1 Signal Sel A N
AN SlotA.l >
ALl Filter Time Y Z')MN 51°"51 v AnIN SlotC.1
0.10 e VT i
AIl1 Signal Range M Mases
0-104,/0-20mA

Figur 66. Programmera analoga ing8ngar med den grafiska mandverpanelen

READY RUN ? ALARM FAULT READY RUN ? ALARM FAULT READY RUN ? ALARM FAULT
PIS2 00 A PISE I ALY P35 1AL
— —_ =T, - Al O -
A AN@| Al AR AL ©
. /7 /\ [\ . /\ /7/\[\<\ - vg
FWD REV /o KEYPAD BUS FWD REV 1/0 KEYPAD BUS FWD REV 1o KEYPAD BUS 3

Figur 67. Programmera analoga ing8ngar med textpanelen

INSTRUKTIONER FOR PROGRAMMERING

Grafisk mandverpanel Textpanel

1. Valj parametern och tryck pa hégerpil. 1. Valj parametern och tryck pa OK.

2. Nu ar redigeringsldget aktivt och 2. Nu ar redigeringsldget aktivt och bokstaven
kortplatsvardet AnIN KortplatsA. visas A blinkar.
med understrykning och blinkar.

3. Tryck en gang pa uppil tills vardet AnIN  |3. Tryck en gang pa uppil tills vardet C visas for
KortplatsC visas for kortplatsen. Bekrafta kortplatsen. Bekrafta med OK.
med OK.
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8.7.1.3 Beskrivningar av signalkéllor

Tabell 123. Beskrivningar av signalkéllor

Kalla Funktion

Digitala ingangar:

En digital signal kan tvingas till ett konstant oppet eller
stangt lage med den har funktionen.

En del signaler har till exempel stéllts in pd ett konstant
stangt lage av tillverkaren, exempelvis parameter P3.5.1.15
(Driftfrigivning). Om den inte andras ar signalen Driftfrigiv-
ning alltid pa.

Kortplats.# # = 1: Alltid 6ppen

# = 2-10: Alltid stéangd

Analoga ingangar (anvinds for testandamal):

# =1: Analog ingang = 0 % signalstyrka

# = 2: Analog ingang = 20 % signalstyrka

# = 3: Analog ingang = 30 % signalstyrka

0.S.V.

# =10: Analog ingadng = 100 % signalstyrka

KortplatsA.# Numret (#) motsvarar den digitala ingangen i kortplats A.

KortplatsB.# Numret (#) motsvarar den digitala ingédngen i kortplats B.

KortplatsC.# Numret (#) motsvarar den digitala ingangen i kortplats C.

KortplatsD.# Numret (#) motsvarar den digitala ingéngen i kortplats D.
KortplatsE.# Numret (#) motsvarar den digitala ingdngen i kortplats E.
Tidkanal.# l:;l:r_rrwirde;k[:#r]]anlw;tsvarar: 1 =Tidskanall, 2 = Tidskanal?2,

Faltbuss CW.# Numret (#) refererar till bitnumret for kontrollordet.

FaltbussPD.# Numret (#) refererar till bitnumret fér processdata 1.

8.7.2 STANDARDTILLDELNINGAR AV PROGRAMMERBARA ING&NGQR

Standardinstallningarna fér de programmerbara digitala och analoga ingangarna i Vacon 100
FLOW-applikationen varierar beroende vilken applikation som har valts (P1.2 Applikation).
| tabell 124 nedan visas standardinstallningarna nar standardapplikationen har valts.

Tabell 124. Standardtilldelningar av ing8ngar

Ingéngs- Anslutning(ar) Referens Tilldelad funktion Parameterkod

DI 8 A1 Styrsignal T A P3.5.1.1

DI2 9 A.2 Styrsignal 2 A P3.5.1.2

DI3 10 A3 Externt fel (stang] P3.5.1.11
Dl4 14 A4 Forvald frekvens val 0 P3.5.1.21
DIS 15 A5 Forvald frekvens val 1 P3.5.1.22
DI6 16 A6 Externt fel (stang) P3.5.1.13
Al 2/3 A1 Al1 signalval P3.5.2.1.1
Al2 4/5 A.2 Al2 signalval P3.5.2.2.1
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8.7.3 DIGITALA INGE\NGQR

Digitala ingangar &r mycket flexibla att anvénda. Parametrar ar funktioner som &r kopplade till den
nodvandiga digitala ingangen pa plinten. De digitala ingangarna visas t.ex. som DigIN Kortplats A.2,
vilket betyder den andra ingangen pa kortplats A.

Det gar ocksa att ansluta funktionerna till tidskanaler som ocksa visas som plintar.

OBS! Statusvarden for de digitala ingangarna och den digitala utgangen overvakas i multiovervak-
ningsvyn.

P3.5.1.15 DRIFTFRIGIVNING (ID 407)

Bruten kontakt: Start av motorn inaktiveras

Sluten kontakt: Start av motorn aktiveras

Omriktaren kommer alltid att frirulla till ett stopp.
P3.5.1.16 DRIFTFORREGLING 1 (1D 1041)
P3.5.1.17 DRIFTFORREGLING 2 (ID 1042)

Omriktaren kan inte startas om nagon av forreglingarna ar 6ppna.

Funktionen kan anvands for en dampningsforregling, vilket forhindrar omriktaren att starta med
en stangd dampning. Frekvensomriktaren stoppas enligt den valda funktionen i P3.2.5 Stoppfunk-
tion om nagon av férreglingarna ar 6ppen under drift.

8.7.4 ANALOGA INGANGAR

P3.5.2.1.2 AI1l SIGNAL FILTERTID (ID 378)

Om den har parametern far ett viarde som ar storre an 0 aktiveras funktionen som filtrerar ut stor-
ningar fran den inkommande analoga signalen.

OBS! Langa filtertider ger langsammare regleringsrespons!

Analog
insignal
ot
Ofiltrerad signal
100 % +- -
Filtrerad signal
63% |-

t [s]

[
>

< > 9095.emf

Figur 68. Filtrering av Al1-signal
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P3.5.2.1.3 AI1l SIGNALOMRADE (ID 379)
Signalomfanget for den analoga signalen kan véljas som:

Typen av analog ingangssignal (strém eller spanning) véljs med DIP-omkopplarna pa styrkortet
(se installationshandboken).

| foljande exempel anvands den analoga ingangssignalen som ett bérvarde. | figurerna visas hur

skalanpassningen for den analoga ingéngssignalen andras beroende pa instéllningen for den har
parametern.

Alternativets

Benamning Beskrivning
nummer

0 0-10 V/0-20 mA

Omfang for analog ingang 0-10 V eller 0-20 mA
(beroende pé installningarna fér DIP-omkoppla-
ren pa styrkortet). Anvénd ingangssignal 0-100 %.

Frekvensreferens
[Hz]
Max. frekv. |
referens
' Analog
Min. frekv. : P ingangssignal
referens g o, 50 % 100 % 0 2an3es1y
0 mA 10 mA 20 mA (%]

9244.emf

Figur 69. Omf8ng fér analog insignal, val "0”

Alternativets
nummer

Bendamning Beskrivning

1 2-10 V/4-20 mA Omfang for analog ingang 2-10V eller 4-20 mA
(beroende pa installningarna for DIP-omkopplaren
pa styrkortet). Anvdnd ingangssignal 20-100 %.
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Frekvensreferens
[Hz]

Max. frekv. |

referens

Min. frekv. | 92"5'emf> 'iAnn?‘;ilr?gssi nal

referens  go,  209% 50 % 100 % o g9angssig

0mA  4mA 10 mA 20 mA [%]
Figur 70. Omf8ng fér analog insignal, val ”1”

P3.5.2.1.4 AI1l EGeT MIN (ID 380)
P3.5.2.1.5 AI1l EGET MAX (ID 381)

Med de har parametrarna kan du fritt justera analogingangens signalomfang mellan -160-160 %.

Exempel: Om den analoga ingangssignalen anvénds som frekvensbérvéarde och dessa parametrar
ar installda pa 40-80 % andras frekvensreferensen mellan Lagsta frekvensreferens och Hogsta
frekvensreferens nar den analoga ingangssignalen andras mellan 8-16 mA.

Frekvensreferens
[Hz]
Max. frekv. |
referens
Min. frekv. oz4e-emt Analog
referens o, 40 % 80% 100 % ingangssignal [%]
0 mA 8 mA 16 mA 20 mA

Al eget min Al eget max

Figur 71. Al-signal eget min/max
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P3.5.2.1.6 AI1l SIGNALINVERTERING (ID 387)
Den analoga signalen kan inverteras med den har parametern.
| foljande exempel anvdands den analoga ingangssignalen som bdorvérde. | figurerna visas hur

skalanpassningen fér den analoga ingadngssignalen dndras beroende pa instéllningen for den har
parametern.

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

0 Normal Ingen invertering. Det analoga ingéngssignals-
vardet 0 % motsvarar lagsta frekvensborvarde
och den analoga ingéngssignalens varde 100 %
motsvarar hogsta frekvensborvarde.

Frekvensborvarde
[Hz]

Max. frekvens-{

borvarde

9247.emf

Min. frekvens- Analog

bbrvarde "y 50 % 100 % ingangssignal [%]

0mA 10 mA 20 mA

Figur 72. Al signalinvertering, val "0”

Alternativets
nummer

Benamning Beskrivning

1 Inverterad Signalen inverteras. Det analoga ingangssig-
nalsvardet 0 % motsvarar hogsta frekvensbor-
varde och den analoga ingéngssignalens vérde
100 % motsvarar lagsta frekvensborvarde.

Frekvensreferens
[Hz]

A

Max. frekv.
referens

i 9248.emf
Min. frekv. ‘ Analog
referens ~ " 50 % 100 % ingangssignal [%]
0mA 10 mA 20 mA

Figur 73. Al signalinvertering, val ”1”
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8.7.5

P3.5.3.2.1

Alternativ

DIGITQLUTG&NGQR

GRUNDLAGGANDE RO1-FUNKTION (ID 11001)

Tabell 125. Utsignaler via RO1

Benamning

Beskrivning

0 Anvands inte Utgangen anvands inte.

1 Driftklar Omriktaren ar klar for anvandning.

2 Drift Omriktaren fungerar (motorn ar igang).

3 Allmant fel Ett omriktarskydd har losts ut.

4 Allmant fel inverterat Ett omriktarskydd har inte losts ut.

5 Allmant larm Ett larm har initierats.

6 Omvéand Bakatkommandot har getts.

7 Varvtal uppnatt Utfrekvensen har natt installt borvarde.

8 Termistorfel Ett termistorfel har intraffat.

9 Motorregulator aktiverad En av begransningsregulatorerna (t.ex. stromgrans eller
varvtalsgrans) har aktiverats.

10 Startsignal aktiv Omriktarens startkommando ar aktivt.

11 Panelstyrning aktiv Panelstyrning ha valts (mandverpanelen &r aktiv
styrplats).

12 |/O-styrplats B aktiv I/0-styrplats B har valts (I/0 B ar aktiv styrplats).

13 Overvakning gransvarde 1 | Aktiveras om signalvardet sjunker under eller 6verskrider

1% Bvervakning gransvarde 2 den angivnel b'vervakningsgrénsen (P3.8.3 eller P3.8.7)
beroende pa den valda funktionen.

15 Brandfunktion aktiv Brandfunktionen ar aktiverad.

16 Spolning aktivt Spolfunktionen ar aktiv.

17 Forvald frekvens aktivt Den forvalda frekvensen har valts med digitala
ingangssignaler.

18 Snabbstopp aktivt Snabbstoppsfunktionen har aktiverats.

19 PID i vilolage PID-regulatorn arivilolage.

20 PID mjukfyllning aktiverad |PID-regulatorns funktion for mjukfyllning ar aktiverad.

21 Overvakning av PID- PID-regulatorns arvarde ar ovanfor de dvervakade

regulatorns arvarde gransvardena.
22 Overvakning av ExtPID Den externa PID-regulatorns arvarde ar ovanfor de
arvarde overvakade gransvardena.

23 Ingadngstryck larm Signalvardet for ingadngstrycket i pumpen har sjunkit
under nivdn som har angetts med parametern P3.13.9.7.

I R e R

25 Tidskanal 1 Status for Tidskanal 1

26 Tidskanal 2 Status for Tidskanal 2

27 Tidskanal 3 Status for Tidskanal 3

28 Faltbuss Kontrollord bit 13 | Digital (rela) utgangsstyrning fran Faltbuss Kontrollord
bit 13.

29 Faltbuss Kontrollord bit 14 |Digital (reld) utgangsstyrning fran Faltbuss Kontrollord
bit 14.

30 Faltbuss Kontrollord bit 15 | Digital (rela) utgangsstyrning fran Faltbuss Kontrollord
bit 15.

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




BESKRIVNINGAR AV OVERVAKNINGSVARDEN OCH PARAMETRAR VACON ® 190

Tabell 125. Utsignaler via RO1

Alternativ Bendamning Beskrivning
31 Faltbuss Process Data In1 | Digital (reld) utgangsstyrning fran Faltbuss Process Data
bit 0 In1, bit 0.
32 Faltbuss Process Data In1 | Digital (rela) utgangsstyrning fran Faltbuss Process Data
bit 1 In1, bit 1.
33 Faltbuss Process Data In1 | Digital (rel&) utgangsstyrning fran Faltbuss Process Data
bit 2 In1, bit 2.
34 Underhallsréknare 1 larm | Underhallsrdknaren har natt larmgransen som har
faststallts med parametern P3.16.2.
35 Underhallsraknare 1 fel Underhallsréknaren har natt larmgrénsen som har
faststallts med parametern P3.16.3.
36 Utgang for programmerbart Block 1. Se parametermenyn
Block 1 ut :
M3.19 Blockprogrammering.
37 Utgang for programmerbart Block 2. Se parametermenyn
Block 2 ut .
M3.19 Blockprogrammering.
38 Utgang for programmerbart Block 3. Se parametermenyn
Block 3 ut .
M3.19 Blockprogrammering.
39 Utgang for programmerbart Block 4. Se parametermenyn
Block 4 ut .
M3.19 Blockprogrammering.
40 Utgang for programmerbart Block 5. Se parametermenyn
Block 5 ut .
M3.19 Blockprogrammering.
41 Utgang for programmerbart Block 6. Se parametermenyn
Block 6 ut .
M3.19 Blockprogrammering.
42 Utgang for programmerbart Block 7. Se parametermenyn
Block 7 ut :
M3.19 Blockprogrammering.
43 Utgang for programmerbart Block 8. Se parametermenyn
Block 8 ut .
M3.19 Blockprogrammering.
4t Utgang for programmerbart Block 9. Se parametermenyn
Block 9 ut .
M3.19 Blockprogrammering.
45 Block 10 ut Utgang for programmerbart Block 10. Se .
parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.
46 Jockeypumpstyrning Styrsignal for extern jockeypump. Se avsnitt 8.7.33.2.
47 Primingpumpstyrning Styrsignal for extern primingpump. Se avsnitt 8.7.33.3.
48 Autorensning aktivt Pumpens autorensningsfunktion ar aktiverad.
49 Multipump K1 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen
50 Multipump K2 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen
51 Multipump K3 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen
52 Multipump K4 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen
53 Multipump K5 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen
54 Multipump Ké kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen
55 Multipump K7 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen
56 Multipump K8 kontroll Kontaktorstyrning for multipumpfunktionen
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8.7.6 ANALOGA UTGANGAR

P3.5.4.1.1 AO1 FUNKTION (ID 10050)

Den har parametern faststaller innehallet i den analoga utgangssignalen 1. Hur den analoga ut-
gangssignalen skalanpassas beror pa vald signal. Se tabell 126 nedan.

Tabell 126. Skalanpassning av AO1 signal

Alternativ ‘ Benamning ‘ Beskrivning
0 Test 0 % (anvands inte] Analogutgangen tvingas antingen till 0 % eller 20 % beroende
p& parameter P3.5.4.1.3.

1 TEST 100 % Analogutgdngen tvingas till 100 % signal (10 V / 20 mA).
Utgangsfrekvens Verklig utgangsfrekvens fran noll till maxfrekvensens borvarde.
Frekvensreferens Verkligt frekvensborvarde fran noll till maxfrekvensens

borvarde.
Motorvarvtal Verkligt motorvarvtal fran noll till motorns méarkvarvtal.
Utgangsstrom Omriktarens utgangsstrém fran noll till motorns nominalstrom.
Motormoment Verkligt motormoment fran noll till motorns nominella
moment (100 %).

7 Motoreffekt Verkligt motorvarvtal fran noll till motorns markstrém (100 %).

8 Motorspanning Verkligt motorvarvtal fran noll till motorns nominella spénning.

9 DC-bryggans spanning DC-bryggans verkliga spanning 0-1000 V.

10 PID bérvarde PID-regulatorns verkliga bérvarde (0-100 %).

11 PID &rvarde PID-regulatorns verkliga arvarde (0-100 %).

12 PID-utsignal PID-regulatorns utsignal (0-100 %).

13 ExtPID-utgédng Den extern PID-regulatorns utsignal (0-100 %).

14 Faltbuss processdata In 1 | Féltbuss Process Data In 1 fran 0-10000 (motsvarar 0-100,00 %).

15 Faltbuss processdata In 2 | Faltbuss Process Data In 2 frdn 0-10000 (motsvarar 0-100,00 %).

16 Faltbuss processdata In 3 | Faltbuss Process Data In 3 fran 0-10000 (motsvarar 0-100,00 %).

17 Faltbuss processdata In 4 | Féltbuss Process Data In 4 fran 0-10000 (motsvarar 0-100,00 %).

18 Faltbuss processdata In 5 | Faltbuss Process Data In 5 frdn 0-10000 (motsvarar 0-100,00 %).

19 Faltbuss processdata In 6 |Faltbuss Process Data In 6 fran 0-10000 (motsvarar 0-100,00 %).

20 Faltbuss processdata In 7 | Féltbuss Process Data In 7 fran 0-10000 (motsvarar 0-100,00 %).

21 Faltbuss processdata In 8 |Faltbuss Process Data In 8 fran 0-10000 (motsvarar 0-100,00 %).

22 Block 1 ut Utsignal for programmerbart Block 1 fran 0-10000 (motsvarar 0-

100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

23 Block 2 ut Utsignal for programmerbart Block 2 fran 0-10000 (motsvarar 0-
100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

24 Block 3 ut Utsignal fér programmerbart Block 3 frdn 0-10000 (motsvarar 0-
100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

25 Block 4 ut Utsignal for programmerbart Block 4 fran 0-10000 (motsvarar 0-
100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

26 Block 5 ut Utsignal for programmerbart Block 5 fran 0-10000 (motsvarar 0-
100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

27 Block 6 ut Utsignal fér programmerbart Block 6 fran 0-10000 (motsvarar 0-
100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

28 Block 7 ut Utsignal fér programmerbart Block 7 fran 0-10000 (motsvarar 0-
100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

Tel. +358 (0) 201 2121 » Fax +358 (0)201 212 205




BESKRIVNINGAR AV OVERVAKNINGSVARDEN OCH PARAMETRAR VACON ® 192

Tabell 126. Skalanpassning av AO1 signal

Alternativ Bendamning Beskrivning

29 Block 8 ut Utsignal fér programmerbart Block 8 fran 0-10000 (motsvarar 0-
100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

30 Block 9 ut Utsignal fér programmerbart Block 9 frdn 0-10000 (motsvarar 0-
100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

31 Block 10 ut Utsignal for programmerbart Block 10 fran 0-10000 (motsvarar
0-100,00 %). Se parametermenyn M3.19 Blockprogrammering.

P3.5.4.1.4 AO1 MINIMISKALNING (ID 10053)

P3.5.4.1.5 AO1 MAXIMISKALNING (ID 10054)

Dessa parametrar kan anvéandas for fri anpassning av den analoga utgédngssignalens skala. Skalan
definieras i processenheter och ar beroende av valet for parameter P3.5.4.1.1.

Exempel: Omriktarens utfrekvens valjs for innehallet i den analoga utgangssignalen och parame-
trarna P3.5.4.1.4 och P3.5.4.1.5 séatts pa 10-40 Hz.

Nar omriktarens utfrekvens vaxlar mellan 10 och 40 Hz vaxlar den analoga utgangssignalen mellan
0 och 20 mA.

Analog
utgéngssignal [%]

A

100 %
20 mA

50 %
10 mA

9249.emf

p Utfrekvens [Hz]

0 Hz 10 Hz 40 Hz Max. frekv.
AO min skaln AO max skaln referens

0%
0 mA

Figur 74. Skalanpassning av AO1 signal
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8.8

FORBJUDNA FREKVENSER

| vissa system kan det vara nodvandigt att undvika vissa frekvenser for att slippa problem med
mekanisk resonans. De har frekvenserna kan da undvikas genom att stalla in forbjudna frekvenser.
Nar frekvensreferensen (for ingangen) 6kar, behalls den interna frekvensreferensen pa den lagre
gransen tills referensen (fér ingdngen) ar ovanfér den hogre gransen.

P3.7.1

P3.7.2

P3.7.3

P3.7.4

P3.7.5

P3.7.6

FORBIUDET FREKVENSINTERVALL 1 UNDRE GRANS (ID 509)
FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 1 OVRE GRANS (1D 510)
FORBJUDET FREKVENSINTERVALL 2 UNDRE GRANS (ID 511)
FORBJIUDET FREKVENSINTERVALL 2 OVRE GRANS (ID 512)
FORBIUDET FREKVENSINTERVALL 3 UNDRE GRANS (1D 513)

FORBJIUDET FREKVENSINTERVALL 3 OVRE GRANS (ID 514)

Arvarde

Ove | 4

grans

Undre

grans | =

>
Onskat varde
9118.emf

Figur 75. Férbjudna frekvenser
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P3.7.7 RAMPTIDSFAKTOR (ID 518)

Ramptidsfaktor definierar accelerations-/retardationstiden nar utfrekvensen ar inom ett forbjudet
frekvensintervall. Ramptidsfaktorn multipliceras med vardet for parametrarna P3.4.1.2/P3.4.1.3
(Rampens accelerations-/retardationstid). Vardet 0,1 gor t.ex. accelerations-/retardationstiden tio
ganger sa kort.

Utfrekvens
[HZ]

Ovre grans;---------==s===-nveeeeeoo o

Undre grans [~ -7 7 S

9211.emf Tid [s]

Figur 76. Ramptidsfaktor
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8.9 OVERVAKNINGAR

P3.9.1.2 RESPONS PA EXTERNT FEL (1D 701)

Ett larmmeddelande eller en feldtgard och ett meddelande genereras av en extern felsignal i en av
de programmerbara digitalingangarna (DI3 som standard) med hjalp av parametrarna P3.5.1.11
och P3.5.1.12. Informationen kan ocksa programmeras till ndgon av reldutgangarna.

8.9.1 TERMISKT MOTORSKYDD

Det termiska motorskyddet ar till for att skydda motorn fran 6verhettning. Omriktaren kan ge mo-
torn hogre strom an markstrom. +Om belastningen kraver denna hogre strom, finns det en risk att
motorn kommer att bli termiskt dverbelastad. Detta héander speciellt vid ldga frekvenser. Vid laga
frekvenser reduceras saval motorns kylningseffekt som dess kapacitet. Om motorn &r utrustad
med en extern flékt, &r laddningsreduktionen vid ldga hastigheter liten.

Det termiska motorskyddet baseras pa en utrakningsmodell och anvdnder omriktarens utgangs-
strom for att faststalla motorns belastning.

Det termiska motorskyddet kan justeras med parametrar, som beskrivs nedan.

Motorns termiska tillstand kan évervakas pa mandverpanelens display. Se avsnitt 2 2 Anvandargranssnitt
i Vacon® 100 FLOW.

O0BS! Om du anvander langa motorkablar (upp till 100 m) tillsammans med sma omriktare (<1,5 kW)
kan den motorstrom som mats av omriktaren vara mycket hogre an den faktiska motorstrommen,
pa grund av kapacitiv strom i motorns kablar. Overvig detta nar du installerar funktionerna hos det
termiska motorskyddet.

SE UPP! Utrakningsmodellen skyddar inte motorn om Lluftflodet till
motorns reduceras av blockerade luftintag. Modellen bérjar fran noll
om styrkortet stangs av.

P3.9.2.3 KYLFAKTOR VID NOLLVARYV (ID 706)

Definierar kylfaktorn vid stillastdende jamfért med den punkt dér motorn gar med nominellt varvtal
utan yttre kylning. Se figur 77 nedan.

Standardvardet stélls in under antagandet att det inte finns nagon yttre flakt som kyler motorn.
Om en yttre flakt anvands kan denna parameter stallas in pa 90 % (eller annu hogre).

Om du andrar vardet for parametern P3.1.1.4 (Motorns mérkstrom) aterstalls denna parameter
automatiskt till standardvardet.

Installningen av parametern paverkar inte den maximala utgangsstrémmen fran omriktaren,
som endast bestams av parametern P3.1.3.1.

Hornfrekvensen for det termiska skyddet &r 70 % av motorns nominella frekvens (P3.1.1.2).
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IDkylning A
Overbelastningsomrade
100 % boooome R 1
I : T
Par. ;
ID706=40 % | !
0 Hornfrekven fr f
9129.emf

Figur 77. Motorns termiska strém-IT-kurva, id 706 = P3.9.2.3 Kylfaktor vid nollvarv

P3.9.2.4 MOTORNS TERMISKA TIDSKONSTANT (ID 707)

Anger motorns termiska tidskonstant. Ju storre motor, desto storre tidskonstant. Tidskonstanten
ar den tid inom vilken den berdknade termiska modellen har natt 63 % av sitt slutvarde.

Motorns termiska tid avgors av motorns konstruktion och varierar mellan olika tillverkare.
Standardvardet for parametern varierar mellan olika motorstorlekar.

Om motorns té-tid (t6 &r den tid i sekunder som motorn kan koras pa ett sékert satt vid sex ganger
markstrommen) ar kand (erhalls fran motorns tillverkare) kan tidskonstantparametern stallas in
med denna som utgangspunkt. En tumregel &r att motorns termiska tidskonstant i minuter ar det-
samma som 2 * t6. Om omriktaren ar i stopplége 6kas tidskonstanten internt till tre ganger para-
meterinstallningen. Kylning under stopplége baseras pa konvektionen och tidskonstanten dkas.

Se figur 79 nedan.
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I/IT 1 Strom
| | t
T A ‘ ‘
| |
I I
100 % ‘ I
I I
63 %—4+ — —1 — — \
! | !
! | ! &
N
| ‘ | \8
X t
T = Motorns termiska tidskonstant

Figur 78. Motorns termiska tidskonstant

P3.9.2.5 MOTORNS TERMISKA BELASTBARHET (ID 708)

En instéllning pa 130 % betyder att nominella temperaturen uppnas med 130 % av motorns nomi-
nella strom.

A
iy
Strom
I I
I I
I I
I I
I I
I I
I I
| |
‘ ‘ N
I I 4
| | t
I I
I I
| | Fel/Larm
I I
T ‘ ‘ £
‘ — i
w rrada 71
—————————UJHesnings gsoeinrate 71
I} I}
105% : : -
| | s ST
- T V2
PRGN L,
< e N\ - Y
/ .- ‘ -—— _ .- .
7, e | [ QE)
- | Y
y /x" e L g
7. | ==t S
A I I
| | N
>

— — — - Belastbarhet 80 %
Belastbarhet 100 %
--------- Belastbarhet 130 %

Figur 79. Berdkning av motortemperatur
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8.9.2 SKYDD MOT FQSTLESNING AY MOTORN

Motorns fastldsningsskydd skyddar motorn fran tillféllig 6verbelastning, t.ex. p& grund av en
fastlast axel. Reaktionstiden for fastlasningsskyddet kan stallas in for att vara kortare an termiskt
motorskydd. Fastlasningen definieras av tva parametrar, P3.9.3.2 (Fast/§sningsstrém) och P3.9.3.4
(Fasti8sningsfrekvensgréns). Om strommen &r hégre &n faststalld grans och utfrekvensen &r lagre
an faststalld grans, ar fastlasningsstatusen ett faktum. Det finns faktiskt ingen riktig indikation pa
axelrotation. Skydd mot fastlasning ar en typ av dverstromsskydd.

0BS! Om du anvénder ldanga motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma omriktare (<1,5 kW]
kan den motorstrom som mats av omriktaren vara mycket hogre an den faktiska motorstrommen,
p& grund av kapacitiv strém i motorns kablar. Overvég detta nar du installerar funktionerna hos
fastlasningsskyddet.

P3.9.3.2 FASTLASNINGSSTROM (ID 710)

Strommen kan stallas in till 0,0-2*IL. For att ett fastlasningtillstdnd ska uppsta, maste strommen
ha overstigit det har gransvardet. Om parameter P3.1.3.1 Motorns stromgrians andras beraknas den
har parametern automatiskt till 90 % av stromgransen.

OBS! For att forsakra 6nskvard funktion, maste denna gréns stallas in under stromgrénsen.

| 9130.emf

Fastlasningsomrade

Par. D710

\/

Par. ID712

Figur 80. Instéllningarna fér fasti8sningsegenskaperna, id 710 = P3.9.3.2 Fastl8sningsstrém
och id 712 = P3.9.3.4 Fastl8sningsfrekvensgréns

P3.9.3.3 FASTLASNINGSTID (ID 711)
Denna tid kan stallas in mellan 1,0 och 120,0 sek.

Det har ar hogsta tillatna tid for en fastlasning. Fastlasningstiden beraknas av en intern upp-/ned-
raknare.

Om raknaren for fastladsningstid gar dver denna grans, kommer detta skydd leda till en utlésning
(se P3.9.3.1).
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8.9.3 SKYDD MOT UNDERBELASTNING (TORR PUMP)

Syftet med motorns skydd for underbelastning &r att se till att det finns belastning pd motorn nar
omriktaren &r igang. Om motorn forlorar sin belastning kan det bli problem i processen, t.ex. en
brusten rem eller en torr pump.

Skyddet for underbelastning kan justeras genom att stalla in underbelastningskurvan med
parametrarna P3.9.4.2 (Underbelastningsskydd: Belastning fér faltférsvagningsomrade) och
P3.9.4.3 (Nollfrekvensbelastning). Underbelastningskurvan &r en fyrkantig kurva, installda mellan
nollfrekvens och faltforsvagningspunkten. Skyddet &r inte aktivt under 5Hz (tidsréknaren for
underbelastning stoppas).

Momentvardena for installning av underbelastningskurvan stalls in som procenttal som refererar
till motorns nominalvridmoment. Motorns markskylt, parameter for motorns nominalstrom och
omriktarens nominalstrom IH anvands for att hitta skalningsomrade for det interna momentvardet.
Om annan motor an nominalmotorn anvdnds med omriktaren, minskar exaktheten pa momentbe-
rakningarna.

0BS! Om du anvéander ld&nga motorkablar (upp till 100 m] tillsammans med sma omriktare (<1,5 kW)
kan den motorstrém som mats av omriktaren vara mycket hogre &n den faktiska motorstrémmen, pa
grund av kapacitiv strém i motorns kablar. Overvig detta nar du installerar funktionerna hos fastlas-
ningsskyddet.

P3.9.4.2 UNDERBELASTNINGSSKYDD: FELASTNING FOR FALTFORSVAGNINGSOMRADE (ID 714)
Vridmomentets grans kan stallas in mellan 10,0-150,0 % x T, ,Motor-

Den har parametern ger vardet for minsta tillatna vridmoment nar utfrekvensen ar over faltfor-
svagningspunkten.

Om du &ndrar vardet for parametern P3.1.1.4 (Motorns mirkstrom) aterstalls denna parameter
automatiskt till standardvarde.

A Moment

Par.
ID714

Par

ID715 Underlastomrade

| f

5 Hz Faltforsvagningspunkt
9131.emf

Figur 81. Instélining av minska belastning, id 714 = P3.9.4.2 Skydd mot underbelastning:
Belastning fér faltférsvagningsomrdde, id 715 = P3.9.4.3 Skydd mot underbelastning:
Nollfrekvensbelastning
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P3.9.4.4 UNDERBELASTNINGSSKYDD: TIDSGRANS (ID 716)
Denna tid kan stallas in mellan 2,0 och 600,0 sek.

Det har ar hogsta tilldtna tid for en underbelastning. En intern upp-/nedraknare beraknar den
ackumulerade underbelastningstiden. Om raknaren for fastlasningstid gar éver denna grans,
kommer detta skydd leda till en utlosning enligt parameter P3.9.4.1. Om omriktaren stoppas
aterstalls raknaren for underbelastning till noll. Se figur 82 nedan.

A Tidriknare for underlast
Utlosningsomréde
Par.ID716 +
\
1 Utlésning/
1varning
' par. ID713
|
|
|
l
1 Tid
Underlast =~~~ L]
Ej underlast o132,
.em

Figur 82. Rdknare for underbelastningstid, id 713 = P3.9.4.1 Underbelastningsfel, id 716 =
P3.9.4.4 Underbelastningsskydd:tidsgrdns

P3.9.5.1 SNABBSTOPPSLAGE (ID 1276)

P3.5.1.26 SNABBSTOPP AKTIVERING (ID 1213)
P3.9.5.3 SNABBSTOPP RETARDATIONSTID (1D 1256)
P3.9.5.4 RESPONS PA SNABBSTOPPSFEL (ID 744)

Snabbstoppsfunktionen ar en metod for att stanna omriktaren frén 1/0 eller faltbussen i ett undan-
tagslage. Omriktaren retarderar och stoppar enligt en separat faststalld metod nar Snabbstopp
aktiveras. Ett larm eller en felrepsons kan ocksa stéllas in for att markera att ett snabbstopp har
begarts i felhistoriken om aterstallning krévs for omstart.

OBS! Snabbstopp ar inte avsett som ett nodstopp eller en sakerhetsfunktion! Vid ett nodstopp
rekommenderas att kraftforsorjningen till motorn bryts fysiskt.
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FB [ Kontrollord.B12

/0 ‘ Snabbstopp aktivt Normal drift «€—

ELLER
IN 1
IN 2

Snabbstopp
aktivt

Ja

v

Start-/
stoppsekvens
enligt Snabbstop-
plage och
Snabbstopp
retardationstid

Omriktaren
stoppad?

Ja

v

Omriktaren tvingas
till Ej klar och larm/
fel utléses enligt
Respons pa
snabbstoppfel

Snabbstopp
aktivt

9124.emf

Figur 83. Logik fér snabbstopp
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P3.9.8.1 ANALOGINGANG LAGT SKYDD (ID 767)
Parametern bestammer om Al Lagt skydd ska anvéndas eller ej.
Al Lagt skydd anvdnds for att identifiera fel pa analoga ingangssignaler om ingangssignalen

anvands som frekvensreferens eller momentets borvarde eller om PID/ExtPID-styrplatserna
konfigurerats for att anvdnda analoga ingangssignaler.

Anvéndaren kan vélja om skyddet ska aktiveras endast nar omriktaren &r i drift eller bade i drift-
och stopplagena. Respons pa Al Lag signal kan sattas med parameter P3.9.8.2 Al Lag signal.

Tabell 127. Parametrar fér AI L8gt skydd

Alternativets Benamning ‘ Beskrivning
nummer

1 Skydd inaktiverat

2 Skydd aktiverat under|Skyddet kan bara aktiveras nar omrikta-
drift ren ar i driftlage.

3 Skydd aktiverat under | Skydd aktiverat under bade drift och
drift och stopp stopp.

P3.9.8.2 ANALOGINGANG LAG SIGNAL (ID 700)

Parametern faststaller responsen pa F50 Al Lag signal (Fel-id: 1050) om Al Lagt skydd aktiverats
med parameter 3.9.8.1.

Al Lagt skydd évervakar signalnivan for analogingangarna 1-6. Al Lag signal eller larm genereras
om parametern P3.9.8.1 Al Lagt skydd &r Tillgénglig och den analoga ingangssignalen sjunker
under 50 % av det faststallda minimala signalomfanget pa 500 ms.

Tabell 128.
Alternativets Benamning Beskrivning
nummer

1 Larm
Larm P3.9.1.13 ar installd pa frekvensreferens.
Larm Den sista giltiga frekvensen behalls som

frekvensreferens.

Fel Stopp enligt stopplage P3.2.5.

5 Fel Stopp genom utrullning.

OBS! Al Lag signal respons 3 (Larm + Féregaende frekvens) kan endast anvandas om analogingang
1 eller analogingang 2 anvands som frekvensbérvarde.
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8.10 AUTOMATISK ETERSTﬁLLNING

P3.10.1 AUTOMATISK ATERSTALLNING (ID 731)
Aktivera Automatisk dterstéllning efter fel med denna parameter.

OBS! Automatisk aterstallning ar bara tillaten efter vissa fel. Genom att ge parametrarna P3.10.6
till P3.10.13 vérdet 0 eller 1 kan man tillata respektive forbjuda automatisk aterstallning efter
respektive fel.

P3.10.3 VANTETID (1D 717)
P3.10.4 AUTOMATISK ATERSTALLNING: FORSOKSTID (1D 718)
P3.10.5 ANTAL FO6RSOK (ID 759)

Funktionen fér automatisk aterstallning genomfor forsok till omstart efter fel under den tidsrymd
som anges med denna parameter. Om antalet fel under forsokstiden overskrider det varde som
anges med parameter P3.10.5 genereras ett permanent fel. Annars aterstalls raknaren néar for-
sokstiden har forflutit och vid nasta fel borjar forsokstiden lGpa pa nytt.

Parameter P3.10.5 anger det maximala antalet automatiska forsok till omstart efter fel som far go-
ras under forsdkstiden som satts med denna parameter. Tiden borjar méatas fran forsta automatis-
ka omstarten. Det maximala antalet ar oberoende av feltypen.

Vantetid Vantetid Vantetid
“ID7‘I7‘ T‘ID717 T ID717
Felutlosning
Larm ——— |
Omstart 1 Omstart 2
Automatisk T T

aterstallning

Férsokstid ) Férsokstid N
ID718
Aktivt fel L
9096.emf

Antal forsok: (ID759 = 2)

Figur 84. Funktionen automatisk 8terstéllning, id = 717 P3.10.3 Véntetid, P3.10.4 Férsékstid,
id 759 = P3.10.5 Antal férsék
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8.11 TIMERFUNKTIONER

Med hjalp av tidsfunktionerna (tidskanalerna) i Vacon 100® kan du programmera funktioner
som styrs av den interna realtidsklockan. Praktiskt taget alla funktioner som kan styras av
en digitalingang kan ocksa styras av en tidskanal. | stallet for att lata en yttre PLC styra en
digitalingdng kan du programmera ingangens intervall for “stangd” och "6ppen” internt.

OBS! Funktionerna i den har parametergruppen utnyttjas endast till fullo om batteriet (tillval)
har installerats och om instéllningarna for realtidsklockan gjorts pa ett korrekt satt nar
Startguiden kordes (se 2 och sidan 3). Det rekommenderas inte att anvédnda dessa funktioner
utan batteribackup eftersom omriktarens tid- och datuminstallningar kommer att aterstallas vid
varje stromavbrott om inget batteri for realtidsklockan ar installerat.

Tidskanaler

Av-/Pa-logiken for Tidskanalerna konfigureras genom att tilldela dem Intervall och/eller Timers.
En Tidskanal kan kontrolleras av manga Intervall eller Timers genom att tilldela s manga av dessa
som kravs for Tidskanalen.

P Tilldela kanal

Intervall 1 Tidskanal 1

Intervall 2

Intervall 3

Intervall 4

Tidskanal 2

AN

Intervall 5

Timer 1

Timer 2
Tidskanal 3

YT YA YA YRYS

V )

Timer 3

9146.emf

Figur 85. Intervallerna och timers kan tilldelas till tidskanaler p§ ett flexibelt sétt. Varje intervall
och timer har sin egen parameter for att tilldela till en tidskanal.

Intervall

Varje intervall ges en "PA-tid” och "AV-tid” med parametrar. Det har &r tiden pa dagen da intervalet
ar aktivt under dagarna som anges med parametrarna for fran- och till-dagar. Parameterinstall-

ningen nedan innebar att intervallet &r aktivt fran 7.00 till 9.00 varje arbetsdag (mandag till fredag].
Tidskanalen till vilket detta intervall ar tilldelat kommer att ses som en stangd “virtuell digitalin-

gang” under denna period.

PA-tid: 07:00:00
AV-tid: 09:00:00
Fran dag: Mandag
Till dag: Fredag
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Timers

Timers kan anvandas for att aktivera tidskanalen under en viss tid via ett kommando fran en
digitalingang (eller en timerkanal).

Nedanstaende parametrar kommer att stalla timern till aktiv nar Digitalingang 1 vid kortplats A ar
stangd och halla den aktiv under 30 sekunder efter att den 6ppnats.

Varaktighet: 30 s
Timer: Digln KortplatsA.1

Tips! En varaktighet pa 0 sekunder kan anvandas for att asidosatta en tidskanal som aktiverats fran
en digitalingang utan nagon franslagsfordrojning efter den fallande flanken.

EXEMPEL
Problem:

Det finns en omriktare for luftkonditionering i ett varuhus. Den maste vara igang mellan 7 och 17
pa veckodagar och 9 till 13 pa helger. Vidare behdver vi kunna satta igang omriktaren manuellt efter
arbetstid om det finns manniskor i byggnaden och lamna den igang under 30 minuter efterat.

Losning:

Vi maste stélla in tva intervall, en for vardagar och en for helger. En timer behovs ocksa for
aktivering efter kontorstider. Vi visar ett berakningsexempel nedan.

Intervall 1:

P3.12.1.1: PA-tid: 07:00:00

P3.12.1.2: AV-tid: 17:00:00

P3.12.1.3: Dagar: Mandag, Tisdag, Onsdag, Torsdag, Fredag
P3.12.1.4: Koppla till kanal: Tidskanal 1

STOP |( ; READY ‘ | 1/0 STOP ‘1 ; READY | ‘ 1/0 STOP |1 ; READY | | 1/0
Interval 1 7} Days S Days
[ He
ID:1466 M3.12.1.3 D ID: M3.12.1.3 ID: M3.12.1.3.1
o) i' ON Time Y™ [] sunaay
®
(¢} 07:00:00 [[] wonday @
OFF Time [[] Tuesday
o 17:00:00 [] Wednesday /\
% Days add to £ e [] rhursday v
o favorites

l:l4 0 @ [] rriaay

9158.emf

Figur 86.
Intervall 2:

P3.12.2.1: PA-tid: 09:00:00

P3.12.2.2: AV-tid: 13:00:00

P3.12.2.3: Dagar: Lordag, Sondag
P3.12.2.4: Koppla till kanal: Tidskanal 1

Timer 1

Manuell asidosé&ttning kan hanteras via en digitalingang 1 vid kortplats A (av en annan omkopplare
eller anslutning till jus).

P3.12.6.1: Varaktighet: 1800 s (30 min)
P3.12.6.3: Koppla till kanal: Tidskanal 1

P3.12.6.2: Timer 1: Digln KortplatsA.1 (Parameter placerad i meny for digitala ingangar.)
Valj slutligen Kanal 1 for 1/0 kérkommandot.
P3.5.1.1: Styrsignal 1 A: Tidskanal 1
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Intervall 1
Dagar = Mandag till fredag
PA = 07:00:00 h AV = 17:00:00 h

Q

Styrsignal 1A~ f--

Intervall 2
Dagar = Lordag och sondag
PA = 09:00:00 h AV = 13:00:00 h

Tidskanal 1 } ______ Start/Stop

Digitalingang 1
pa Kortplats A

Timer 1
Varaktighet = 1800 s 2136.&mf

Figur 87. Slutlig konfiguration dér tidskanal 1 anvands som kontrollsignal fér startkommando
istéllet fér en digitaling8ng
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8.12 PID-REGULATOR 1
P3.13.1.9 DODBAND (1D 1056)
P3.13.1.10 D6DBANDSFORDROJINING (ID 1057)

Utsignalen fran PID-regulatorn ar last om driftvardet forblir inom dodbandsomradet kring
borvardet under en forvald tidsrymd. Denna funktion forhindrar att stalldon, exempelvis ventiler,
startas och slits i onddan.

Dodband (ID1056) Referens
Driftvarde
Dodbandsfordréjning
(ID1057)
-
_—
Utsignal last
9097.emf
Figur 88. Dédband
8.12.1 FRAMKOPPLING
P3.13.4.1 FRAMKOPPLINGSFUNKTION (ID 1059)

For framkoppling behovs vanligen korrekta processmodeller men i vissa enklare fall racker det
med forstarkning + offset som framkopplingstyp. Framkopplingsdelen anvander inga matningar av
arvarden fran den styrda processen (vattennivan i exempel 1 nedan). Vacons framkopplingsstyrning
anvander andra méatningar som indirekt paverkar den styrda processen.

Exempel 1:

Styrning av vattennivan i en tank med hjalp av flédesstyrning. Den énskade vattennivan har angetts
i form av ett borvarde och arvardet ar den faktiska nivan. Styrsignalen paverkar inflodet.

Man kan betrakta utfloddet som en métbar stérning. Utgdende fran matning av stérningen kan vi
forsoka kompensera for den genom enkel framkopplingsstyrning (forstarkning+offset), som laggs
ovanpa utsignalen fran PID-regulatorn.

Detta gor att regulatorn reagerar mycket snabbare pa &ndringari utflédet &n om enbart vattennivan
hade matts.
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Nivareferens - - - . .
PID Q ————— FFW o !

o @ Utflades-
styrnin
Nivastyrning yrning

9099.emf

Figur 89. Framkopplingsstyrning

8.12.2 VILOLAGESFUNKTION

Den har funktionen forsatter omriktaren i viloldge om frekvensen ligger under gransen for vila
under langre tid an vad som stallts in med vilolagesfordrojning. Detta innebar att startkommandot
ligger kvar, men driftférfragning ar avstangt. Nar driftvardet sjunker under eller stiger 6ver upp-
vakningsnivan, kommer systemet, beroende pa funktionslage, att aktivera en ny driftférfragning
om startkommandot fortfarande ligger kvar. Darfor vaknar omriktaren.

P3.13.5.1 SP1 VILOLAGESFREKVENS (ID 1016)
Omriktaren forsatts i vilolage (omriktaren stannar) nar omriktarens utfrekvens ligger under den
frekvensgransen som har angetts i parametern.

Parameterns varde anvénds nar bérvardessignalen for PID-regulatorn hamtas fran borvardeskalla 1.

Omriktaren garin i viloldge om

e utgangsfrekvens ligger kvar under vilofrekvensen under langre tid &n den angivna tiden for
vilolagesfordrojning
e PID-arvardesignalen ligger kvar 6ver den angivna uppvakningsnivan

Omriktaren startas fran vilolaget om

e PID-arvardesignalen hamnar under den angivna uppvakningsnivan

OBS! Felaktigt installd uppvakningsniva kan gora att omriktaren stalls i vilolaget.

P3.13.5.2 SP1 VILOLAGESFORDROINING (ID 1017)

Omriktaren forsatts i vilolage (omriktaren stannar) nar omriktarens utfrekvens ligger under den
vilolagesfrekvensgransen under langre tid an som har angetts i parametern.

Parameterns varde anvands nar bérvardessignalen for PID-regulatorn hdmtas fran borvardeskalla 1.
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P3.13.5.3 SP1 UPPVAKNINGSNIVA (1D 1018)
P3.13.5.4 SP1 UPPVAKNINGSLAGE (1D 1019)

Parametrarna SP1 Uppvakningsniva och SP1 Uppvakningsldge anger momentet dd omriktaren
aktiveras fran viloldget som intraffar nar PID-&rvéardet gar under uppvakningsnivan.

Parametern SP1 Uppvakningslage anger om uppvakningsnivan anvands som en fast absolut niva
eller en relativ niva som foljer PID-borvardet.

0 = Absolut niva (uppvakningsniva = fast niva som inte féljer borvardet)

1 = Relativt borvarde (uppvakningsniva = offset under det faktiska borvardet, uppvakningsniva foljer
det faktiska borvardet)

Bérvirde PID borvarde
Y/

Uppvakningsniva

>t
Figur 90. Uppvakningsldge: Absolut nivg
Bdrvarde PID borvarde
A
Uppvakningsniva
>t

Figur 91. Uppvakningsldge: Relativt bérvérde

P3.13.5.5 SP1 VILOLAGEGKNING (1D 1793)

En automatisk 6kning av borvardet for PID-regleringen fore viloldget gor att det gar att skapa ett
hdgre processvarde och darigenom bibehalla viloldget langre, dven vid mindre lackage.

Okningsnivan anviands efter att de vanliga villkoren fér viloldget (frekvenstroskel och fordrojning)
har verifierats. Nar borvardesupprakningen har uppnatt det verkliga vardet raderas 6kningen av
borvardet, omriktaren stalls i vilolage och motorns stoppas. Okningen ar positiv med direkt PID-
reglering (P3.13.1.8 = Normal) och negativ med inverterad PID-reglering (P3.13.1.8 = Inverterad).

Om driftsvardet inte nar det uppraknade borvardet aterstalls startvardet anda efter tidsperioden som
anges med P3.13.5.5. | det fallet atergar omriktaren till normal reglering med normalt bérvarde.

| en multipumpinstallation: om en hjalppump startas under start avbryts startsekvensen och den
normala regleringen aterupptas.
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P3.13.5.7 SP2 VILOLAGESFREKVENS (1D 1075)

Se beskrivningen av parameter P3.13.5.1.

P3.13.5.8 SP2 VILOLAGESFORDROINING (ID 1076)

Se beskrivningen av parameter P3.13.5.2.

P3.13.5.9 SP2 UPPVAKNINGSNIVA (1D 1077)
P3.13.5.10 SP2 UPPVAKNINGSLAGE (1D 1020)

Se beskrivningarna av parametrarna P3.13.5.3 och P3.13.5.4.

P3.13.5.11 SP2 VILOLAGEGKNING (1D 1794)
Se beskrivningen av parameter P3.13.5.5.

8.12.3 ARVARDESOVERVAKNING

Arvardebvervakning anvdnds for att kontrollera att PID &rvérde (processens driftvarde) haller sig
inom de forvalda granserna. Den har funktionen gor att man exempelvis upptacker ett allvarligt
rorbrott och kan forhindra onddig 6versvamning.

Kring referensvardet har 6vre och nedre granser satts. Om driftvardet passerar dver eller under
gransen borjar en réaknare l6pa tills fordrojningstiden ar slut (P3.13.6.4). Nar driftvardet atergar till
det tillatna omradet réknar raknaren at andra hallet. Nar raknevardet passerar fordrojningsvardet
avges ett larm eller fel (beroende pé vilken respons som valts med parameter P3.13.6.5).

Ovre grans
(ID736)
Referens
Nedre gréns |
(ID758)
—
S
(&)
| drift Larm eller fel
Figur 92. Arvérdesévervakning
P3.13.6.1 AKTIVERA ARVARDEOVERVAKNING (ID 735)

Dessa parametrar faststéller omfanget inom vilket PID-regulatorns &rvérde bér stanna under nor-
mala omsténdigheter. Om PID-arvardesignalen ligger utanfor det faststallda 6vervakningsomfang-
et under langre tidsrymd &n vad som anges i Férdréjning, utloses ett PID-6vervakningsfel (F101).
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8.12.4 KOMPENSATION FOR TRYCKFALL

Nar ett langt ror med manga forgreningar tryckssatts kan det basta laget for tryckgivaren vara pa
mitten langs roret (position 2). Det gar dock att placera givare direkt efter pumpen. D3 avlaser man
vardet direkt efter pumpen, men langre bort i réret har trycket fallit, olika mycket beroende pa flédet.

Tryck
Utan flode
”
//
//

Rorlangd

Position 1 A A Position2 A\ A

9101.emf

Figur 93. Tryckgivarens position (PT)

P3.13.7.1 AKTIVERA BORVARDE 1 (ID 1189)

P3.13.7.2 MAX. KOMPENSATION FOGR BORVARDE 1 (ID 1190)
Givaren placeras i position 1. Trycket i réret ar konstant nar det inte ar nagot flode. Nar ett flode
sker kommer dock trycket att sjunka langs roret. Detta kan man kompensera for, genom att cka

borvardet med okande flode. | sa fall beraknar man flodet fran utfrekvensen och okar borvardet
proportionellt mot flodet enligt figur Figure 94 nedan.
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Borvarde
A

Borvarde + max. kompensation

Borvarde
Min. frekvens och flode Max. frekvens och flode
Tryck
A
7 "
Utan fléde Med flsde och kompensation
//
//

Rorlangd

Position 1 Position 2

9102.emf

Figur 94. Aktivera bérvérde 1 fér kompensation fér tryckfall

8.12.5 MJUKFYLLNING

Funktionen for mjukfyllning anvands for att processen ska tas langsamt till en viss niva innan PID-
regulatorn tar 6ver styrningen. Denna funktion anvands till exempel for langsam fyllning av en tom
rorledning for att undvika tryckslag som kan skada roren.

Anvandning av mjukfyllningsfunktionen rekommenderas alltid vid anvandning av multipumpfunk-
tionen.
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Referens
——— > . >
Driftvarde
Niva for mjukfyllning .
e
d/‘_/'
/ -
Frekvens
Frekvens for mjukfyllning
|
|
Mjukfyllningslage | drift 9105.emf
Figur 95. Mjukfyllningsfunktion
P3.13.8.1 MJUKFYLLNINGSFUNKTION (1D 1094)

Parametern definierar driftslaget for mjukfyllningsfunktionen.

Vi rekommenderar att mjukfyllningsfunktionen anvands i multipumpsystem for att tryckslag som
kan skada roren ska kunna undvikas.

0 =Sparrad

Funktionen for mjukfyllning ar inaktiverad och anvands inte.

1 = Aktiverad (niva)

Mjukfyllningsfunktionen ar aktiv. Nar omriktaren startas kors den med en konstant frekvens
(P3.13.8.2 Frekvens for mjukfyllning) tills PID-&rvardesignalen nar mjukfyllningsnivan (P3.13.8.3
Niva for mjukfyllning). Nar mjukfyllningsnivan har uppnatts borjar PID-regulatorn att styra.

Om mjukfyllningsnivan dessutom inte uppnas inom tidsgransen (P3.13.8.4 Mjukfyllningstid) utloses
ett larm eller ett fel (om P3.13.8.4 Mjukfyllningstid har ett varde som ar stérre &n noll).

Mjukfyllningsldaget anvands vanligtvis i lodrata installationer.

2 = Aktiv (timeout)

Mjukfyllningsfunktionen ar aktiv. Nar omriktaren startas kors den med en konstant frekvens
(P3.13.8.2 Frekvens for mjukfyllning) tills mjukfyllningstiden (P3.13.8.4 Tidsgrans for mjukfyllning)
har gatt. Efter mjukfyllningstiden bérjar PID-regulatorn att styra.

| det har laget ar inte mjukfyllningslarm tillgangligt.

Mjukfyllningslaget anvands vanligtvis i vagrata installationer.
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P3.13.8.2 FREKVENS FOR MJUKFYLLNING (1D 1055)

Parametern definierar det konstanta frekvensborvardet som anvands nar mjukfyllningsfunktionen
ar aktiv.

P3.13.8.3 NIVA FGR MJUKFYLLNING (ID 1095)

Parametern anvands bara nar alternativet Aktiverad (niva) har vardet for mjukfyllningsparametern
(P3.13.8.1 Mjukfyllningsfunktion)

Parametern definierar signalnivan for PID-&rvardet som maste uppnas innan mjukfyllningsfunktio-
nen inaktiveras och PID-styrningen tar vid.

P3.13.8.4 MJIUKFYLLNINGSTID (ID 1096)

Anvéndningen av parametern beror pa vardet pa mjukfyliningsparametern (P3.13.8.1 Mjukfyll-
ningsfunktion).

Om alternativet Aktiverad (niva) har vardet for mjukfyllningsparametern (P3.13.8.1 Mjukfyllnings-
funktion) definierar parametern tidsgransen da mjukfyllningslarmet genereras (om den definiera-
de mjukfyllningsnivan inte uppnas).

Om alternativet Aktiverad (timeout) har vardet for mjukfyllningsparametern (P3.13.8.1 Mjukfyll-
ningsfunktion) definierar parametern hur lange omriktaren kors med en konstant mjukfyllnings-
frekvens (P3.13.8.2 Frekvens for mjukfyllning) innan PID-styrningen tar over.

P3.13.8.5 RESPONS FOR MJUKFYLLNINGSLARM (ID 738)
Felresponsval for F100 - PID-mjukfyllningstidfel.

0 = Ingen atgard

1=Larm

2 = Fel (stopp enligt stopplage)

3 = Fel (stopp genom utrullning])

8.12.6 INGENGSTRYCK OVERVAKNING

Funktionen Ing8ngstryck Overvakning anvands for att 6vervaka om det finns tillrackligt mycket
vatten vid pumpens insug sa att pumpen inte suger luft eller kavitation uppstar. Fér denna funktion
kravs att en tryckgivare installeras vid pumpens insug. Se figur 96.

Om ingangstrycket vid pumpens insug faller nedanfor den angivna larmgransen, utloses ett larm
och pumpens utgangstryck reduceras genom att PID-regulatorns bérvérde minskas. Om ingangs-
trycket fortsatter att falla under felgransen, stoppas pumpen och ett fel utloses.
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ol

3080.emf

Figur 96. Tryckgivarens position (PT), I = inlopp, O = utlopp

Ing&ngstryck
A

Ing&ngstryck Overvakning

Overvakning
Larmniva

Overvakning
Felniva

PID bérvirde i Overvakning | Overvakning ‘
A i Felfordrojning | ! Felférdrojning !
R . .
PID borvarde - o
PID bérvarde

| reduktion
Ing&ngstryck |
larm cT]Digital ;
utgéngssignal) |
Motor idrift i ,,,,,,,,,,,,,,,,,, Ja
Nej

9213.emf

Figur 97. Ing8ngstryck Overvakning
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8.12.7 VILOLAGE — DETEKTERINGSFUNKTION FOR INGEN EFTERFRE\GF\N

Bérvardet uppnés och frekvensborvardet ar stadigt inom ett parameterintervall som ligger direkt
ovanfor troskeln for vilolagesfrekvensen. En tillfallig forspanning laggs till driftsvardet. Det inte
finns nagon efterfragan sjunker utgangsfrekvens under tréskeln for vilolagesfrekvensen. Om
driftsvardet ar stabilt satts omriktaren i vilolaget. Se figur 98 nedan.

Om fel (borvarde-drift) specifikt ligger under ett givet hysteresisband éver noll:
SNDD-felhysteresis < = Fel < = SNDD-felhysteresis
och foljande relation har vardet sant for tidsperioden som definieras av SNDD-6vervakningstid:

Max[utgangsfrekvens(t)] - Min[utgangsfrekvens(t]] < SNDD frekvenshysteresis

Ett tillfalligt forspanningsvarde laggs till driftsvardet. Om utgangsfrekvensen sjunker under vilol&-
gesfrekvenstroskeln for den nddvandiga tidsperioden medan felet ligger inom bandet placeras om-
riktaren i vilolaget och driftsvardeforspanningen tas bort.

Om nagot av féljande intraffar:

- Felet overskrider hysteresisbandet

- Utgangsfrekvensvariationen overskrider SNDD-frekvenshysteresis

tas férspanningen pa driftsvardet bort och den normala driften aterupptas.

Okningen av forspanningen for driftsvardet ar positivmed direkt PID-reglering (P3.13.1.8 = Normal)
och negativ med inverterad PID-reglering (P3.13.1.8 = Inverterad).

Funktionen aktiveras av parametern SNDD Aktiv. Funktionen ar inaktivom nagon av de relaterade
parametrarna har vardet 0.

e,
©

|

v

\

~N

3094.emf

Figur 98. Viloldge, detektering fér ingen efterfrdgan
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A = Utgangsfrekvensen ligger inom hysteresis for en viss tid, forspanning laggs till det faktiska
vardet har

B = Stalls in vilolage har

C = SNDD-frekvenshysteresis (P3.13.10.3)

D = SNDD-6vervakningstid (P3.13.10.4)

E = SP1 Vilolagesfordrojningstid (P3.13.5.2)

F = Processenhet (P3.13.1.4)

G = Felband dver noll

H = Fel

| = Driftvarde forspanning

P3.14.1.7 VAL AV PROCESSENHET (ID 1636)
P3.14.1.8 PROCESSENHET MAX (1D 1664)
P3.14.1.9 PROCESSENHET MIN (ID 1665)

Med parametrarna Val av processenhet, Processenhet min och Processenhet max kan du se alla
parametrar och 6vervakningsvarden som har att géra med PID-regulator (t.ex. &rvérde och borvar-
de) i den valda processenheten (t.ex. bar eller Pascal).

Parametrarna Processenhet min och Processenhet max stalls in i enlighet med arvardegivaren in-
tervall.

Exempel:

| pumpapplikationen ar signalintervallet for tryckgivaren 4-20 mA motsvarande ett tryck pa 0-10 bar.
Processenhetsinstallningarna for PID-regulatorn ar foljande:

e Processenhetsval. = bar
e Processenhet min =0,00 bar
e Processenhet max = 10,00 bar
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8.13 MULTIPUMPFUNKTION

Multipumpfunktionen ar avsedd for ett system med upp till atta motorer (t.ex. pumpar, flaktar eller
kompressorer) som arbetar parallellt. Omriktarens interna PID-styrning reglerar systemet genom
att kora motorerna och styra motorernas hastighet efter behov.

8.13.1 CHECKLISTA FOR DRIFTSATTNING AV MULTIPUMPSYSTEM

Checklistan nedan hjalper dig att stalla in de grundlaggande installningarna i multipumpsystemet.
Om du stéller in parametrarna med mandverpanelen far du hjalp med grundinstéllningarna
I applikationsguiden.

Starta driftssattningen med omriktarna som har PID-&rvérdesignalen (t.ex. tryckgivare) ansluten
till en analogingang (standard: Al2). Ga igenom alla omriktarna i systemet.

Kontrollera ledningskopplingarna.

e Elkablar (natkabel, motorkabel): Mer information finns i
installationshandboken.

* Kontrollera kablarna (I/0, PID-arvardegivare, kommunikation): Mer
information finns i kopplingsschemat i avsnitt 1.5.4.2 och standard-1/0-
1 anslutningarna i kapitel 1.5.4.1.

e Det rekommenderas att ansluta en enskild startsignal for varje
omriktare, men det arinte ett krav. Omriktarna som har en ansluten PID-
arvardesignal maste dock ocksa ha en ansluten startsignal.

e Om det behovs redundans ser du till att PID-arvardesignalen (standard:
Al2) &ar kopplad till minst tva omriktare. Mer information finns i
kopplingsanvisningarna i avsnitt 1.5.4.2.

Sla pa spanningen till omriktaren och borja still in parametrarna.

2 ¢ Borja med att stalla in omriktarna som har PID-arvardesignalen anslu-
ten. Omriktarna kan fungera som master i multipumpsystemet.

e Stall in parametrarna med mandverpanelen eller datorverktyget.
Valj konfigurationen for multipumpapplikationen parameter P1.2.

¢ De flesta multipumprelaterade installningar och konfigurationer
gors automatiskt nar multipumpapplikationen valjs med parameter
3 P1.2 Applikation (id 212). Se avsnitt 1.4.4.

e Om du staller in parametrarna med panelen startas applikationsgui-
den n&r du andrar parameter P1.2 Applikation (id 212). Applikationsgui-
den hjalper dig med de vanligaste multipumpfragorna.

4 Stall in motorparametrar.

e Stall in parametrar for motorns markskylt enligt motorns markning.

Ange det totala antalet omriktare som anvands i multipumpsystemet.
5 e Vardet stalls in med parameter P1.35.14 (snabbinstallningsmenyn].

e Parametern finns ocksa pa menyn Parametrar -> Grupp 3.15 -> P3.15.2.
e Multipumpsystemet stalls som standard in for tre pumpar (omriktare).
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Vdlj signalerna som ar anslutna till omriktaren.
e G4 till parameter P1.35.16 (snabbinstallningsmenyn).
* Parametern finns ocksad pa menyn Parametrar -> Grupp 3.15 -> P3.15.4.

e Om PID-arvardesignalen ar ansluten kan omriktaren fungera som
master i multipumpsystemet. Annars fungerar den om slav.

6 e Valj Anslutningssignaler om bade start- och PID-&rvardesignalerna
(t.ex. tryckgivaren) &r anslutna till omriktaren.

¢ Valj Endast startsignal om bara startsignalen ar ansluten till omrikta-
ren (ingen PID-arvardesignal har anslutits).

¢ Valj Inte ansluten om varken start- eller PID-arvardesignalerna ar an-
slutna till omriktaren.

Ange pump-id-numret.

* Ga till parameter P1.35.15 (snabbinstallningsmenyn).
e Parametern finns ocksa pa menyn Parametrar -> Grupp 3.15 -> P3.15.3.

e Varje omriktare i multipumpsystemet maste ha ett unik id-nummer.
'7 Id-numren maste borja med 1 och fortsatta i nummerféljd.

e Samma id-nummer far inte anvandas till flera omriktare. Da fungerar
inte kommunikationen mellan omriktarna.

e Omriktare som har en ansluten PID-arvardesignal har vanligtvis de
lagsta id-numren (t.ex. 1 och 2] for att fordrojningen ska bli sa kort som
mojligt nar systemet startas.

Konfigurera forreglingsfunktionen.

* Ga till parameter P1.35.17 (snabbinstallningsmenyn).
e Parametern finns ocksa pa menyn Parametrar -> Grupp 3.15 -> P3.15.5.
8 e Forreglingsfunktionen ar normalt inaktiv.

e Valj alternativet for tillganglig om forreglingssignalen ar ansluten till
omriktarens digitalingadng DI5 (férreglingssignal = digitalingangssignal
som anger om pumpen &r tillgénglig i multipumpsystemet eller inte).

e Valj i annat fall Anvands ej. Da antas att alla pumpar i multipumpsys-
temet ar tillgangliga.

Kontrollera killan till PID-borvardessignalen

¢ PID-borvardet hamtas normalt fran parameter P1.35.9 Bérvarde 1
9 fran panel.

e Om det ar nédvandigt gar det att andra kallan till PID-borvardessig-
nalen med P1.35.8 (valj exempelvis analogt ingéng eller Faltbuss pro-
cessdata In 1-8).

Nu har grundinstallningarna i multipumpsystemet stallts in. Anvand samma checklista nar du
staller in de foljande omriktarna i systemet.
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8.13.2 SYSTEMKONFIGURATION

Multipumpfunktionen har tva olika konfigurationer, beroende pa hur manga omriktare som ingar
i systemet:

Konfiguration med separat omriktare

Laget med separat omriktare ar avsett for ett system med en hastighetsreglerad pump och upp till
sju hjalppumpar. Omriktarens interna PID-regulator styr hastigheten i en pump och skickar styr-
signaler (via reldutgadngar) som gor att hjalppumparna startas och stoppas. Externa kontaktorer
behovs for att kunna vaxla hjalppumparna till elnatet.

Start / Stop

N\ﬁv

—

M8

3088.emf

Figur 99. Konfiguration med separat omriktare (PT = tryckgivare)
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Konfiguration med multiomriktare

Multiomriktarldgen (multimaster och multislav) ar avsedda for ett system med upp till atta hastig-
hetsreglerade pumpar. Varje pump styrs av sin egen omriktare. Omriktarens interna PID-regulator
reglerar alla pumpar. Omriktarna kommunicerar via en kommunikationsbuss (modbus RTU).

| figuren nedan visas principerna i multiomriktarkonfigurationen. Information finns ocksa i kopp-
lingsschemat for ett multipumpsystem i avsnitt 1.5.4.2 Kopplingsschema for multipumpsystem.

3~
Il Il Il Il
Start/ Stop
— | — =) (| ]
YO ) §O) © ©)
= = = =
= = = =
M8

| |
I M8 I 3089.emf

Figur 100. Konfiguration med multiomriktare (PT = tryckgivare)

P3.15.1 MuLTIPUMPLAGE (ID 1785)
Parametern definierar konfigurationen och driftslaget for ett multipumpsystem.

0 = Separat omriktare

Laget med separat omriktare ar avsett for ett system med en hastighetsreglerad pump och upp till
sju hjalppumpar. Omriktarens interna PID-regulator styr hastigheten i en pump och skickar styr-
signaler (via reldutgangar) som gor att hjalppumparna startas och stoppas. Externa kontaktorer
behovs for att kunna vaxla hjalppumparna till elnatet.

En av pumparna ar kopplad till omriktaren. Pumpen fungerar som regleringspump. Nar regle-
ringspumpen upptéacker ett behov av hogre kapacitet (kors pa maximal frekvens) och den inte kan
astadkomma det pa egen hand, skickas en begaran via en relautgangssignal till nasta hjalppump
om att den ska startas. Nar hjalppumpen har startats fortsatter regleringspumpen att arbeta, men
nu fran minimifrekvensen.
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Nar regleringspumpen upptéacker att det finns for mycket kapacitet (kérs pa minimifrekvensen)
skickas en begaran till den senast startade hjalppumpen om att den ska stoppas. Om ingen hjalp-
pump kors nar 6verkapaciteten upptécks stélls regleringspumpen i vilolédget (om vilofunktionen
ar aktiv).

min

Figur 101. Pumpregleringar i system med separat omriktare

3095.emf

P1 ar regleringspumpen
B = Hjalppump som ar kopplad till elnatet

1 = Multislav

Multislavlaget ar avsett for ett system med upp till atta hastighetsreglerade pumpar. Varje pump
styrs av sin egen omriktare. Omriktarens interna PID-regulator reglerar alla pumpar.

En av pumparna fungerar alltid som regleringspump. Nar regleringspumpen upptacker ett behov
av hogre kapacitet (kérs pa maximal frekvens) och den inte kan dstadkomma det pa egen hand,
skickas en begaran via kommunikationsbussen till nasta pump om att den ska startas. Nasta pump
accelereras till samma hastighet som regleringspumpen. Det betyder att hjalppumparna foljer
regleringspumpens hastighet.

Nar regleringspumpen upptéacker att det finns fér mycket kapacitet (kérs pa minimifrekvensen)
skickas en begaran till den senast startade pumpen om att den ska stoppas. Om ingen hjalppump
kors nar dverkapaciteten upptacks stalls regleringspumpen i vilolaget (om vilofunktionen &r aktiv).
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Figur 102. Reglering i multislavidge. Pump 1 reglerar och pumparna 2 och 3 &r slavar och féljer
hastigheten i pump 1, enligt kurvorna A.

3072.emf

1 = Multimaster
Multimasterlaget ar avsett for ett system med upp till atta hastighetsreglerade pumpar. Varje

pump styrs av sin egen omriktare. Omriktarens interna PID-regulator reglerar pumparna. En av

pumparna fungerar alltid som regleringspump. Nar regleringspumpen upptacker ett behov av ho-
gre kapacitet (kors pa maximal frekvens) och den inte kan dstadkomma det pa egen hand lases den
pa en konstant drifthastighet och sedan skickas en begaran till ndsta pump om att den ska startas.

Nar regleringspumpen upptacker att det finns for mycket kapacitet (kors pa minimifrekvensen)
stoppas den och pumpen som kors med en konstant hastighet borjar att reglera. Om flera pumpar
kors med en konstant hastighet borjar den senast startade pumpen att reglera. Om ingen pump
kors med en konstant hastighet nar overkapaciteten upptacks stalls regleringspumpen i vilolaget
(om vilofunktionen ar aktiv).
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min

—~+

3073.emf

Figur 103. Reglering i multimasterldge. Kurvorna A visar regleringen av pumparna.
B = Pumparna &r I8sta till en konstant driftsfrekvens

P3.15.2 ANTAL PUMPAR (ID 1001)

Anger det totala antalet pumpariinstallationen. Det hogsta antalet pumpar i ett multipumpsystem
ar atta.

Den har parametern stalls in vid installationen. Parameterns behover inte andras om du exempel-
vis tar bort en omriktare (fér pumpunderhall).

OBS! | multislav- och multimasterlagen maste alla omriktare ha samma varde i den har parame-
tern. Da fungerar inte kommunikationen mellan omriktarna.
P3.15.3 Pump-1D-NUMMER (1D 1500)

Parametern anvands bara i multislav- och multimasterlagen.

Varje omriktare (pump] i installationen maste ha ett unik id-nummer. Den forsta omriktaren
i systemet ska alltid ha nummer 1 och de 6vriga id-numren ska vara i nummerordning.

Pump nummer 1 ar alltid den primara mastern i multipumpsystemet. Omriktare nummer 1 styr
processen och kor PID-regulatorn. Det betyder att PID-arvardesignalen och PID-bdrvardesignalen
maste vara kopplade till omriktare nummer 1.

Om omriktare nummer 1 inte ar tillganglig i systemet (t.ex. om omriktaren ar avstangd eller inte
kan kommunicera med andra omriktare) bérjar nasta omriktare att fungera som sekundar master
i multipumpsystemet.

OBS! Kommunikationen mellan omriktarna fungerar inte om:
e Pump-id-numren inte bdrjar pa 1 och inte &r i nummerordning eller

e Tva omriktare har samma id-nummer
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P3.15.4 KONFIGURATION AV START- OCH ARVARDE (ID 1782)

Parametern anger om startkommandosignalen och processarvardesignalen (PID-arvardet) ar
anslutna till omriktaren.

0 = Start- och PID-arvardesignaler ar inte anslutna till omriktaren.

1 = Endast startsignaler ar anslutna till omriktaren.

2 = Bade start- och PID-arvardesignalerna ar anslutna till omriktaren.

OBS! Parametern definierar omriktarens driftslage (master eller slav) multipumpsystemet.
Omriktare dar bade start- och PID-&rvéardesignaler &r ansluta kan anvandas som master

i multipumpsystemet. Om det flera enheter i multipumpsystemet har bada signalerna anslutna
borjar den omriktare med lagsta id (P3.15.3) som master.

8.13.3 FORREGLINGAR

Forreglingsfunktionen anvands nar multipumpsystem ska fa information via digitalingangssignaler
om vilka pumpar som ar tillgangliga i systemet. Multipumpsystem styr bara pumpar som aktiva
forreglingsdata.

Funktionen kan anvandas for att informera multipumpsystemet om att exempelvis en av pumparna
tas ur drift for underhall. Forreglingssignaler kommer vanligen fran motorbrytare.

P3.15.5 PUMPFORREGLING (ID 1032)
Forreglingar kan anvandas for att informera multipumpsystemet om att en motor inte finns att till-
g3, t.ex. darfor att den tagits ur drift for underhall, eller kors manuellt.

Aktivera den har funktionen om du ska anvanda forreglingar. Valj onskad status for respektive motor
via de digitala ingdngarna (parametrar P3.5.1.42 till P3.5.1.49). Om ingangen ar sluten (SANT) &r mo-
torn tillganglig for multipumpsystemet, annars ar motorn inte inkopplad i multipumpslogiken.
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8.13.4

ﬁRVﬁRDEGIVRRKOPPLING I ETT MULTIOMRIKTARSYSTEM

Hogsta noggrannhet och redundans i ett multipumpsystem uppnds med enskilda &rvardegivare for

varje omriktare. Se figur 104 nedan.

Driftvarde

(0)4-20 mA

Omriktare 1: Standard 1/O-kort

Driftvarde

(0)4-20 mA

[ 11

4 | Al2+ Analog ingang 2 +
5 | Al2- Analog ingang 2 -
6 |24V ut 24 V hjalpspanning
7 | GND 1/O-signal till jord

Omriktare 2: Standard 1/O-kort

Driftvarde

(0)4-20 mA

[ ]

4 | Al2+ Analog ingang 2 +
5 | Al2- Analog ingéng 2 -
6 |24V ut 24 V hjalpspanning
7 | GND 1/0O-signal till jord

Omriktare 3: Standard 1/O-kort

|

~
|

4 [Al2+ Analog ingang 2 +
5 | Al2- Analog ingang 2 -
6 |24V ut 24 V hjalpspanning
7 | GND 1/O-signal till jord

3096.emf

Figur 104. Kopplingsprincip fér enskilda drvérdegivare

Det gar ocksa att anvanda en gemensam givare. Givaren (omvandlare) kan fa strém fran antingen
den externa stromférsorjningen pa 24 V eller fran omriktarens styrkort.
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Omriktare 1: Standard 1/0-kort

Anslutning

Driftvarde . 4 | A2+ Analog ingang 2 +

5 | Al2- Analog ingang 2 -

12 (24 V ut 24 V hjélpspénning
\/ 13 [ GND 1/0-signal till jord
17 |CM

Gemensam for DI1-DI6

(0)4-20 mA |+

U

Omriktare 2: Standard 1/0-kort

4 | A2+ Analog ingang 2 +

5 | Al2- Analog ingang 2 -
12|24 V ut 24 V hjalpspanning

{ 13 | GND 1/0-signal till jord
17 |CM Gemensam for DI1-DI6

Omriktare 3: Standard 1/0-kort

U

4 | A2+ Analog ingang 2 +

5 | Al2- Analog ingang 2 -

12|24 V ut 24 V hjalpspanning

13 | GND 1/O-signal till jord

17 | CM Gemensam for DI1-DI6
3097.emf

Figur 105. Kopplingsprincip fér gemensam givare (med strém fr&n omriktarens I/O-kort)

Extern 24 V
matning

Omriktare 1: Standard 1/0-kort

+

Driftvarde - 4 A2+ Analog ingang 2 +
(0)4-20 mA ﬂf 5 [Al2- Analog ingang 2 -

- 6 |24 Vut 24 V hjalpspanning
7 | GND 1/0-signal till jord

Omriktare 2: Standard 1/0-kort

— 4 |Al2+ Analog ingang 2 +

— 5 |Al2- Analog ingang 2 -
6 |24V ut 24 V hjélpspanning
7 | GND 1/0-signal till jord

Omriktare 3: Standard 1/0-kort

— 4 |Al2+ Analog ingang 2 +
5 | Al2- Analog ingang 2 -
6 |24 Vut 24 V hjélpspanning
7 | GND 1/0-signal till jord
3098.emf

Figur 106. Kopplingsprincip fér gemensam givare (med strém fr8n extern 24 V)
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Om en givare far strom fran omriktarens I/0-kort (se figur 108) och dioderna &r anslutna mellan
plintarna 12 och 17 maste de digitala ingangarna isoleras fran marken genom att isolerings-DIP-
omkopplaren stalls i laget Flytande. Digitala ingangar ar aktiva nar de ansluts till GND. | alla
handelser kan isolerings-DIP-omkopplaren lamnas i standardlaget Ansluten till GND.

Digitala ingangar
Flytande
Anslutning till GND (Standard!)

9109.emf

Figur 107. Isolerings-DIP-omkopplare

P3.15.6 AUTOVAXLING (ID 1027)

Tabell 129.

Alternativ ‘ Bendmning ‘ Beskrivning

0 Sparrad Vid normal drift galler alltid 1-2-3-4-5 som startordning/
prioritet for motorerna. Ordningen kan ha andrats under
korningen om férreglingar kopplats fran och till igen,
men prioriteringen/ordningen aterstalls alltid vid stopp.

1 Tillganglig (intervall) Autovaxlingsfunktionen ar aktiv. Pumparnas startordning
andras i definierade intervall. Intervalltiden mellan
andringarna av startordningen definieras av parameter
P3.15.8, Autovaxlingsintervall. Autovaxlingsintervalltiden
kors bara nar multipumpsystemet kors.

2 Tillgangligt (realtid) Autovaxlingsfunktionen ar aktiv. Pumparnas startordning
dndras pa angivna dagar och klockslag. Autovaxlingsda-
garna och -tiderna kan anges med parametrarna P3.15.9
och P3.15.10.

OBS! Lager kraver att ett batteri till realtidsklockan
installeras i omriktaren.

EXEMPEL.:

| autovaxlingsordningen efter en autovaxling satts motorn med hogst prioritet sist, och de andra
flyttar upp ett steg:

Startordning/prioritet mellan motorer: 1->2->3->4->5

--> Autovéxling -->

Startordning/prioritet mellan motorer: 2->3->4->5->1

--> Autovéxling -->

Startordning/prioritet mellan motorer: 3->4->5->1->2
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P3.15.7 AUTOVAXLADE PUMPAR (ID 1028)
Tabell 130.
Alternativ ‘ Bendmning Beskrivning
0 Hjalppumpar Motor 1 (motorn som &r ansluten till frekvensomriktaren)

ar alltid frekvensstyrd och paverkas inte av férreglings-
signaler eller autovaxlingsproceduren.

1 Alla pumpar Alla motorer kan styras och paverkas av férreglingarna.
Alla motorer ingar i autovaxlingsproceduren.

OBS! Se aven avsnitt 1.5.3 1.5.3 Applikationsguide for multipump (separat omriktare).

LEDNINGSDRAGNING

Det finns tva s&tt att gora anslutningar pa, beroende pa om alternativ 0 eller 1 har valts for para-
metern.
0 = Hjalppumpar:

Frekvensomriktaren eller den reglerande motorn ingar inte logiksystemet for autovaxling eller
forregling. Omriktaren ar direkt ansluten till motor 1 som i figur 108 nedan. De 6vriga motorerna
ar hjalpmotorer som far spanning fran natet via kontaktorer och styrs av reléer i omriktaren.

M1 M3
M1‘RO M3‘RO
! K3|!:|

3086.emf

Figur 108. M1-3 RO = Motor reldstyrd, X = anvands inte
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1 = Alla pumpar:

Om den reglerande motorn maste inga i logiken for autovéxling eller forregling kopplas den in
enligt figur 109 nedan.

Varje motor styrs av ett rela och kontaktorlogiken ser till att den forst anslutna motorn alltid ar
kopplad till omriktaren och nasta till elnatet.

3~

K3 K2 K3 K3 K1 K3 K1 K2 K1
K2 K1 K2

K1.1 K1 K2.1 K2 K3.1 K3

K1 K11 K2 K21 K3 K31

3087.emf

Figur 109. M1-3 RO = Motor relédstyrd

P3.15.8 AUTOVAXLINGSINTERVALL (1D 1029)

Parametern definierar tiden mellan autovaxlingarna (andringen av pumpstartordningen). Parame-
tern anvands bara om det intervallbaserade autovéxlingslaget (1/Tillgangligt (intervalll] har valts
med P3.15.6.

Autovaxling gors bara nar foljande villkor uppfylls:
¢ Multipumpsystemet kors (startkommandot &r aktivt)
* Autovaxlingsintervalltiden har gatt ut

* Regleringspumpen kors under frekvensen som har angetts med parameter P3.15.11
Autovaxlingsfrekvensgrans

e Antalet pumpar som kors ar under gransen som definieras med parameter P3.15.12
Autovaxlingspumpgrans
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P3.15.9 AUTOVAXLINGSDAGAR (ID 1786)

P3.15.10 AUTOVAXLINGSTID (1D 1787)

Parametrarna definierar tiden och dagen da autovaxlingen ska goras (andringen av pumpstartord-
ningen). Parametrarna anvands bara om det realtidsbaserade autovaxlingslaget (2/Tillgéngligt
(realtid])) har valts med parameter P3.15.5.

Autovaxling gors bara nar foljande villkor uppfylls:

e Multipumpsystemet kors (startkommandot ar aktivt)

* Den definierade dagen och tiden intraffar

e Regleringspumpen kors under frekvensen som har angetts med parameter P3.15.11
e Antalet pumpar som kors ar under gransen som definieras med parameter P3.15.12

P3.15.11 AUTOVAXLINGSFREKVENSGRANS (1D 1031)

P3.15.12 AUTOVAXLINGSPUMPGRANS (ID 1030)

Dessa parametrar definierar den niva under vilken kapacitetsbehovet maste ligga for att autovax-
ling ska kunna ske.

Nivan definieras sa har:

e Om antalet pumpar som kors i ett multipumpsystem ar mindre an eller lika med gransen
som anges med parameter P3.15.12 och regleringspumpen kors under frekvensen som
anges med parameter P3.15.11 kan autovaxling goras.

OBS! Dessa parametrar behovs i huvudsak i system med separat omriktare eftersom autovaxlingen
kan behova starta om systemet (beroende pa hur manga motorer som fér narvarande kors).

| multislav- och multimasterlagen rekommenderar vi att du staller in parametrarna pa de hogsta
vardena for att en autovaxlings ska kunna goras direkt pa den angivna tiden. Multislav- och
multimasterlagena optimeras for att kunna hantera autovaxlingen diskret, oavsett antalet pumpar
som kors.

P3.15.13 REGLEROMRADE (ID 1097)

P3.15.14 FORDROJINING (1D 1098)

Parametrarna definierar villkoren for start och stopp av pumpar i multipumpsystem. Antalet
pumpar som kors ¢kas eller minskas om PID-regulatorn inte kan halla processvardet/arvardet
inom det faststallda regleromradet kring borvardet.

Regleromradet definieras som ett procentvarde av PID-bérvardet. Sa lange PID-arvardet ligger
inom regleromradet behdver inte antalet pumpar som kors 6kas eller minskar.

Nar arvardet hamnar utanfor regleromradet maste tidsperioden som anges med parameter

P3.15.14 ga innan antalet pumpar som kors ckas eller minskar. | figur 90 nedan visas villkoren for
start och stopp av hjalppumpar. Antalet pumpar som kors okas eller minskas om PID-regulatorn
inte kan halla processvardet/arvardet (C) inom det faststallda regleromradet kring borvardet (D).
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P315.14 P315.14 G
™ [
I I I
P3.15.13 | I
I I I
T I I I I
f f ——— f f -
I I I I
I I I
I I
I I I I
I I I I
I I I I
I I I I
I I I I C)
| I | |
e
| | | - @
: — 0
| | | |
027 emf

Figur 110. Villkor fér start och stopp av hjélppumpar
(P3.15.13 = Regleromr8de, P3.15.14 = Férdréjning)

Villkor for okning av antalet motorer som kors:

e Arvardet ligger utanfor regleromradet
e Den reglerande pumpen drivs med en frekvens som ligger nara max (-2 Hz) (A i figuren)
e Detfinns flera tillgangliga pumpar
e Dessa villkor foreligger under langre tidsrymd an fordrojningstiden
Villkor for minskning av antalet motorer som kors:

e Arvardet ligger utanfor regleromradet
» Den reglerande pumpen drivs med en frekvens som ligger nara minimum (+2 Hz) (B i figuren)
e Detfinns flera tillgangliga pumpar
e Dessa villkor foreligger under langre tidsrymd an fordrojningstiden
P3.15.16 GRANS PUMPAR I DRIFT (ID 1187)

Parametern definierar det hogsta antalet pumpar som kan kéras samtidigt i multipumpsystemet.
OBS! Om parametern P3.15.2 andras kopieras automatiskt samma varde till den har parametern.
Exempel:

Multipumpsystemet bestar av tre pumpar, men bara tva kan kéras samtidigt. Den tredje pumpen
installeras for redundans. Antalet pumpar som gar att kéras samtidigt ar begransat:

e Grans pump idrift=2
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P3.15.17.1 PuMP 1 FORREGLING (ID 426)

Parametern definierar omriktarens digitalingdng dar férreglingsignalen (&rvardet) for pump (1)
lases.

Om pumpforreglingsfunktionen (P3.15.5) &r aktiv ldser omriktaren statusen pa pumpférreglingsdi-
gitalingdngarna (arvardet). Om ingangen &r sluten (SANT) ar motorn tillganglig for multipumpsys-
temet, annars ar motorn inte inkopplad i multipumpsystemet.

Om pumpférreglingsfunktionen (P3.15.5) inte anvédnds léses inte pumpforreglingsdigitalingangar-
na (arvardet) och multipumpsystemet antar att alla pumpar i systemet ar tillgangliga.

0BS!

» | laget med separat omriktare anger digitalingangssignalen som véljs med parametern
forreglingsstatusen pa pump 1i multipumpsystemet.

e | mulitslav- och multimasterlagen anger digitalingangssignalen som valjs med parametern
forreglingsstatusen pa pumpen som ar kopplad till omriktaren.

P3.15.17.2 PUMP 2 FORREGLING (ID 427)
P3.15.17.3 PuMP 3 FORREGLING (ID 428)
P3.15.17.4 Pump 4 FORREGLING (ID 429)
P3.15.17.5 Pump 5 FGRREGLING (ID 430)
P3.15.17.6 PuMP 6 FORREGLING (ID 486)
P3.15.17.7 PumMP 7 FORREGLING (ID 487)

P3.15.17.8 PuMP 8 FORREGLING (ID 488)

Parametrarna definierar omriktarens digitalingdngar dar forreglingsignalerna (&rvardet) for pump
2-8 lases.

OBS! Parametrarna anvands bara i laget med separat omriktare.

Om pumpforreglingsfunktionen (P3.15.5) ar aktiv laser omriktaren statusen pa pumpforreglingsdi-
gitalingdngarna (arvardet). Om ingangen &r sluten (SANT) ar motorn tillganglig for multipumpsys-
temet, annars ar motorn inte inkopplad i multipumpsystemet.

Om pumpférreglingsfunktionen (P3.15.5) inte anvands lases inte pumpforreglingsdigitalingdngar-
na (arvardet) och multipumpsystemet antar att alla pumpar i systemet ar tillgéngliga.

8.13.5 OVERTRYCK OVERVAKNING

Med overtrycksovervakningsfunktionen overvakas trycket i multipumpsystem. Nar huvudventilen
i pumpsystemet t.ex. stdngs snabbt 6kar trycket i roren snabbt. Trycket kan till och med stiga sa
snabbt att PID-regulatorn inte hinner reagera. Funktionen for évervakning av 6vertryck anvands for
att forhindra att réren brister genom att hjalpmotorerna i multipumpsystemet stoppas.

P3.15.16.1 AKTIVERA GVERVAKNING AV OVERTRYCK (ID 1698)

Om o6vervakning av 6vertryck ar aktiverat och PID-arvardesignalen (trycket) Gverstiger den 6ver-
vakningsniva som har angetts for parameter P3.15.18.2 stoppas alla hjalpmotorer i multipumpsys-
temet. Endast den reglerande motorn fortsatter att koras normalt. Nar trycket minskar fortsatter
system att arbeta normalt, och hjalpmotorerna kopplas in igen, en efter en. Se figur 111.
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Funktionen for dvervakning av 6vertryck overvakar PID-regulatorns arvardesignal och stoppar alla
hjalppumpar omedelbart om signalen Gverstiger den angivna évertrycksnivan.

Tryck
A PID arvéarde

Overvakn. (ID21)

Larmnivd [ e N
1D1699 3

PID bérvarde . S 1 ,,,,,,
ID167 3
Motor2 —m—m—maam 04 o ———-——7—17——m-w—« TILL
FRAN

Motor3 —mMmMmMm™ e TILL

9133.emf

Figur 111. Overtrycksévervakning

8.13.6 RAKNARE FOR PUMPDRIFTTID

Pumparnas drifttider i multipumpsystem 6vervakas av raknare. Pumpstartordningen stalls t.ex. in
pa grundval av pumparnas drifttidsraknare fér att pumparna ska anvandas lika mycket.

Drifttidsraknarna kan ocksa ange nar en pump behdver underhall (se P3.15.19.4-P3.15.19.5 nedan).
Pumparnas drifttidsraknare finns pa& 6vervakningsmenyn, se avsnitt 3.1.10.

P3.15.19.1 STALL IN DRIFTTIDSRAKNARE (ID 1673)

Nar du trycker pa den har knapparametern far drifttidsraknaren for de valda pumparna (P3.15.19.3)
det definierade vardet.

P3.15.19.2 STALL IN DRIFTTIDSRAKNARE: VARDE (1D 1087)

Parametern definierar drifttidsraknarvardet pa drifttidsraknarna for pumparna som har valts med
P3.15.19.3.

OBS! Om laget for multimaster eller multislav anvands gar det bara att aterstélla (eller ange ett
varde) for raknaren "Pump 1 drifttid”. (I mulitslav- och multimasterlédgen anger vardet pa "Pump (1)
drifttid” timmarna for pumpen som ar kopplad till den har omriktaren, oavsett pump-id-numret.)

Exempel:

| ett multipumpsystem (separat omriktare) har pump nummer 4 bytts ut mot en ny pump och vérdet
pa "Pump 4 drifttid” maste aterstallas.

1. Valj pump 4 med parameter P3.15.19.3.
2. Ge parameter P3.15.19.2 vardet "0 h".
3. Tryck pa knapparametern P3.15.19.1.
4. "Pump 4 drifttid” har aterstallts.
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P3.15.19.3 STALL IN DRIFTTIDSRAKNARE: VAL Av PUMP (ID 1088)

Parametern anvands for att valja pumparna vars drifttidsraknarvarde ska aterstallas nar knappa-
rametern P3.15.19.1 trycks ned.

Om multipumpléget (separat omriktare) valjs &r foljande val tillgéngliga:

0 = Alla pumpar

1 =Pump (1)
2=Pump 2
3=Pump3
4 =Pump 4
5=Pump5
6 =Pump 6
7=Pump7
8 =Pump 8

Om multislav- eller multimasterlaget valjs ar bara foljande val tillgangliga:

1 =Pump (1)

OBS! Om laget for multimaster eller multislav anvands gar det bara att aterstéalla (eller ange ett
varde) for réknaren "Pump (1) drifttid”. (I mulitslav- och multimasterlagen anger vardet pa "Pump (1)
drifttid” timmarna fér pumpen som ar kopplad till den har omriktaren, oavsett pump-id-numret.)

Exempel:

| ett multipumpsystem (separat omriktare) har pump nummer 4 bytts ut mot en ny pump och vérdet
pa "Pump 4 drifttid” maste aterstallas.

1. Valj pump 4 med parameter P3.15.19.3.
2. Ge parameter P3.15.19.2 vardet "0 h”.
3. Tryck pa knapparametern P3.15.19.

4. "Pump 4 drifttid” har aterstallts.

P3.15.19.4 KORTID LARMGRANS (ID 1109)

P3.15.19.5 KORTID FELGRANS (ID 1110)

Drifttidsraknarna kan ocksa anvandas for att kunna informera operatéren om att en pump behdver
underhallas. Nar pumpdrifttidsraknaren nar den angivna gréansen, utloses larmet respektive felet.
Nar underhallsatgarden &r klar kan réknaren aterstallas eller ges ett varde.

0oBS!

e | multipumpléget (separat omriktare) &r larm- och felgranserna gemensamma fér alla pumpar.
Ett larm eller fel utloses om nagon av raknarna (pump 1 till 8] 6verskrider gransvardet.

e | mulitslav- och multimasterlagen dvervakar varje omriktare bara sin egen pumps drifttid
(Pump (1) drifttid). Det betyder att larm- och felgranser maste aktiveras och stéllas in
separat for varje omriktare.
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P3.15.22.1 STARTFREKVENS (ID 15545)

Parametern anvédnds nar utgangsfrekvensnivan da hjalppumpen startas i multipumpsystemet ska
justeras.

OBS! Parametern har ingen inverkas om vardet ar hogre dn Hogsta frekvensreferens (P3.3.1.2).

Normalt (standardinstéllningarna) startas en hjalppump om PID-arvardesignalen faller under det
angivna regleromradet och regleringspumpen drivs med den maximala frekvensen.

| vissa fall maste hjalppumpen startas tidigare (vid en lagre frekvens) for att battre processdynamik
eller energibesparingar ska kunna uppnas. Da anvands parametern till att stélla in hjalppumpens
startfrekvens pa ett varde under den hogsta frekvensen.

LT OCH TILLSLAGSFOR-
(M| PID arvarde ) IN 1 IN1 DROJNING
IN 2 ‘ IN 2 ‘ IN UT = v [Starta hjalppump

TID

PID bérvérde ( p |Bandbreddsfor-
(P [Regleromride dréjning

(M| Utfrekvens

(P [Max. frekv.borvéarde

(_P | Startfrekvens

9417 se.emf

Figur 112.

P3.15.22.2 STOPPFREKVENS (ID 15546)

Parametern anvands nar utgangsfrekvensnivan da hjalppumpen stoppas i multipumpsystemet ska
justeras.

OBS! Parametern har ingen inverkas om vardet ar lagre an Lagsta frekvensreferens (P3.3.1.1).

Normalt (standardinstallningarna) stoppas en hjalppump om PID-&rvéardesignalen stiger Gver det
angivna regleromradet och regleringspumpen drivs med den lagsta frekvensen.

| vissa fall maste hjalppumpen stoppas tidigare (vid en hdgre frekvens) for att battre processdyna-
mik eller energibesparingar ska kunna uppnas. D3 anvands parametern till att stélla in hjalppum-
pens startfrekvens pa ett varde dver den lagsta frekvensen.

_ ([ GT (. OCH) TILLSLAGSFOR-
(M PID &rvéarde IN 1 IN1 DROINING
IN 2 N2 IN UTH v [Stoppa hjélppump)

TID

PID bérvarde

Bandbreddsfor-
dréjning

(_P [Regleromride
LT
(M] Utfrekvens IN 1
2

(P [Min. frekv.bérvarde
(_P |Stoppfrekvens

9418 se.emf

Figur 113.
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8.14 UNDERHALLSRAKNARE

Med hjalp av underhallsraknaren kan operatéren fa en indikation nar det ar dags fér underhall.
Det kan exempelvis galla en rem eller vaxelladsolja som behdver bytas.

Det finns tva olika ldgen for underhallsraknare: timmar eller varv multiplicerat med 1000. Réknarna
raknas bara upp under drift i bada fallen.

0BS! Varvrakningen baseras pa motorns varvtal, och ar enbart ett uppskattat varde (integrering
sker varje sekund).

Nar réknaren nar den angivna gransen, utloses larmet respektive felet. Det kan finnas separata
underhallslarm och felsignaler som kopplats till en digital- eller reldutgang.

Nar underhallsatgarden ar klar kan réknaren aterstallas via en digitalingang eller parameter B3.16.4.
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8.15 BRANDFUNKTION

OBS! Brandlaget gar ocksa att stalla in med brandldagesguiden som aktiveras pa snabbinstallnings-
menyn, P1.1.2, se avsnitt 1.3 Brandfunktionsguide.

Omriktaren aterstéller alla fel som kan komma att utlésas och kors pa den forinstallda frekvensen
sa lange som majligt om brandfunktionen aktiveras. Omriktaren ignorerar alla kommandon fran
manodverpanelen, faltbussar och PC-verktyget, forutom 1/0-signalerna Brandfunktion aktivering,
Brandfunktion bakat, Driftfrigivning, Driftférregl 1 och Driftférregl 2.

Det finns tva driftlagen for brandfunktionen, Test och Aktiverad. Driftlaget kan véljas genom att
ange olika lésenord for parameter P3.17.1. | testlaget aterstélls inte efterféljande fel automatiskt
och omriktaren stoppas om fel intraffar.

Om brandfunktionen aktiveras visas en larmsymbol pd mandverpanelen.
OBS! GARANTIN UPPHOR OM FUNKTIONEN AKTIVERAS! Testlage kan anvindas for att testa
brandfunktionen utan att garantin upphor.

P3.17.1 LOSENORD FOR BRANDFUNKTION (ID 1599)
Har valjer du anvandningslaget for brandfunktionen.

Alternativ ‘ Bendamning ‘ Beskrivning
1002 Laget Tillganglig Omriktaren nollstaller alla fel som kan komma att utlo-
sas och kors pa den forinstéllda frekvensen sa lange som
mojligt.

0BS! Alla brandfunktionsparametrar sparras om det har
losenordet har stallts in. Om du vill andra parametrarna
for brandfunktionen maste du férst andra instéllningen
for den har parametern till noll.

1234 Testlage Efterféljande fel aterstills inte automatiskt och omrikta-
ren stoppas om det intraffar ndgra fel.

P3.17.3 FREKVENS VID BRANDFUNKTION (1D 1598)

Parametern faststaller den konstanta frekvensreferensen som anvands nar brandfunktionen har
aktiverats och Brandfunktionsfrekvens har angetts som frekvensreferenskalla med parameter
P3.17.2.

Se parameter P3.17.6 om du vill valja eller andra motorns rotationsriktning nar brandlagesfunktio-
nen ar aktiv.

P3.17.4 BRANDFUNKTION AKTIVERING VID OPPEN (ID 1596)

Nar funktionen ar aktiverad visas en larmsymbol pa mandéverpanelen samt ett meddelande om att
garantin ar i fara. For att funktionen ska aktiveras maste du ange ett l6senord i beskrivningsfaltet
for parametern Brandfunktionslésenord.

0BS! Ingdngens typ &r NC (normalt stangd)

Brandfunktionen kan ocksa testas utan att garantin upphor genom att ange lsenordet for att kora
brandfunktionen i testlage. | testlaget aterstalls inte efterféljande fel automatiskt och omriktaren
stoppas om fel intraffar.

0BS! Alla brandfunktionsparametrar sparras om brandfunktionen aktiveras och ratt losenord ang-
es enligt parametern Brandfunktionslosenord. Om du vill andra parametrarna for brandfunktionen
maste parametern stéllas in pa Brandfunktionslésenord forst.
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Normalstart

Driftfrigivning Jl
_

Driftférregl 1

Driftférregl 2 J |

Brandfunktion

|
|
aktivering ————

(stang kontakt)

Motorvarwvtal
Brandfunkti-
onsvarvtal

Normalt varvtal

Stoppad
9138.emf
Figur 114. Brandfunktionen
P3.17.5 BRANDFUNKTION AKTIVERING VID STANGD (ID 1619)
Se ovan.
P3.17.6 BRANDFUNKTION BAKAT (1D 1618)

Parametern bestammer den digitala ingangssignalen som anger motorrotationsriktning nar
brandfunktionen ar aktiverad. Den har ingen verkan vid normal drift.

Om motorn alltid ska koras FRAMAT eller BAKAT i brandfunktionslaget valjer du:
Digln Kortplats0,1 = alltid FRAMAT
Digln Kortplats0,2 = alltid BAKAT
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8.16 MOTORNS FORVARMNINGSFUNKTION

Funktionen for motorns forvarmning &ar avsett for att omriktaren och motorn ska hallas varma
i stopplage genom att mata likstrom till motorn, t.ex. for att forhindra kondens. Férvarmning
av motorn kan alltid aktiveras antingen i stopplage, via digitalingang eller nar omriktarens
kylartemperatur eller motortemperaturen sjunker under en faststalld temperatur.

P3.18.1 MOTORNS FORVARMNINGSFUNKTION (ID 1225)
Funktionen for motorns férvarmning ar avsett for att omriktaren och motorn ska hallas varma
i stopplage genom att mata likstrom till motorn, t.ex. for att forhindra kondens.

Tabell 131. Tabell

Alternativ ‘ Bendamning ‘ Beskrivning
0 Anvands inte Motorns forvarmningsfunktion ar inaktiv.
1 Alltid i stopplage Motorns forvarmningsfunktionen aktiveras alltid nar

omriktaren ar i stopplage.

2 Styrs av digitalingéng Motorns forvarmningsfunktion aktiveras med en digital
ingangssignal nar omriktaren &r i stopplage. Den digitala
ingdngen som ska aktiveras valjs med parameter
P3.5.1.18.

3 Temperaturgrans (kylare) | Motorns férvarmningsfunktion aktiveras nar omriktaren
ar i stopplage och temperaturen i omriktarens kylare
sjunker under den temperaturgrans som anges med
parameter P3.18.2.

4 Temperaturgrans Motorns forvarmningsfunktion aktiveras nar omriktaren
(uppmétt motortemperatur)| ari stopplage och (den uppmatta) motortemperaturen
sjunker under den temperaturgrans som anges med
parameter P3.18.2.

Signalkallan for matning av motortemperaturen valjs
med parameterP3.18.5.

OBS! Detta driftlage fungerar bara om det finns ett till-
l&ggskort for temperaturmatning installerat (t.ex. OPTBH).
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8.17 PUMPSTYRNING

8.17.1 AUTORENSNING

Autorensningsfunktionen anvands for att avlagsna smuts och andra fororeningar som kan ha fastnat
pa pumphjulet. Autorensning anvands exempelvis i avvattningssystem for att pumpen ska fungera
som avsett. Autorensningsfunktionen kan ocksa anvéndas for rensa ett blockerat ror eller ventil.

Funktionen baserar sig pa pumpens snabba acceleration och retardation. Se figur 115 och
parameterbeskrivningarna nedan:

fut
4 ID1721 ID1722
ID1717
0‘ |
ID1719 1 | 2
v ID1720
ID1716 (1) ID1716 (2)

ID1715 ]

3090.emf

Figur 115. Autorensningsfunktion. (0 = nollfrekvens, id 1716 = rensningscykel 1 och 2),
id 1715 = P3.5.1.41 Aktivering av autorensning, id 1717 = P3.21.1.8 Rensa framé§t frekvens,
id 1718 = P3.21.1.9 Rensa framét tid, id 1719 = P3.21.1.10 Rensa bakt frekvens,

id 1720 = P3.21.1.11 Rensa bakat tid, id 1721 = P3.21.1.12 Rensning accelerationstid,

id 1722 = P3.21.1.13 Rensning retardationstid

P3.21.1.1 RENSNINGSFUNKTION (ID 1714)

Parametern definierar hur autorensningssekvensen startas. Foljande startlagen ar tillgangliga
(n&r 0 har valts anvénds inte rensningsfunktionen):

1 = Tillginglig (DIN)

Rensningssekvensen startas med digitalingdngssignal. En 6kning av digitalingangssignalen
(P3.21.1.2) startar rensningssekvensen om omriktarens startkommando &r aktivt. Rensningssek-
vensen kan ocksa aktiveras om omriktaren &r i viloldget (PID-vilolage).

2 =Tillgdnglig (strom)

Rensningssekvensen startas nar motorstrémmen Gverskrider den angivna grénsen (P3.21.1.3)
under en langre tid an vad som ar definierat med P3.21.1.4.

3 =Tillgénglig (realtid)
Rensningssekvensen foljer omriktarens interna realtidsklocka.
OBS! Ett batteri for realtidsklockan maste vara installerat.

Rensningssekvensen startas pa de valda dagarna (P3.21.1.5) pa den definierade tiden (P3.21.1.6)
om omriktarens startkommando &r aktivt. Rensningssekvensen kan ocksa aktiveras om omrikta-
ren ar i vilolaget (PID-viloldge).

OBS! Rensningssekvensen kan alltid stoppas genom att inaktivera omriktarens startkommando.
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P3.21.1.2 AKTIVERA RENSNING (1D 1715)

Om autorensningsfunktionen har aktiverats via parameter P3.21.1.1 startas autorensningssekven-
sen genom att digitalingangssignalen som har valts med parameter P3.21.1.2 aktiveras.

P3.21.1.3 RENSNINGSSTROMGRANS (1D 1712)

P3.21.1.4 RENSNINGSSTROMFORDROINING (ID 1713)

Parametrarna anvands bara nar P3.21.1.1 = 2.

Rensningssekvensen startas nar motorstrémmen dverskrider den angivna gransen (P3.21.1.3)
under en langre tid an vad som ar definierat med P3.21.1.4. Stromgransen definieras i procentandel
av motorns nominella strom.

P3.21.1.5 RENSNINGSDAGAR (ID 1723)

P3.21.1.6 RENSNINGSFORDROJININGSTID (1D 1700)

Parametrarna anvands bara nar P3.21.1.1 = 3.
Obs! Lager kraver att ett batteri till realtidsklockan installeras i omriktaren.

P3.21.1.7 RENSNINGSCYKLER (ID 1716)
Framat-/bakatcykeln upprepas s& manga ganger som anges i den har parametern.

P3.21.1.8 RENSA FRAMAT FREKVENS (ID 1717)
P3.21.1.9 RENSA FRAMAT TID (ID 1718)
P3.21.1.10 RENSA BAKAT FREKVENS (ID 1719)

P3.21.1.11 RENSA BAKAT TID (ID 1720)

Autorensningsfunktionen baserar sig pa pumpens snabba acceleration och retardation. Med de har
parametrarna kan anvéndaren definiera framat-/bakatcyklerna.

P3.21.1.12 RENSNING ACCELERATIONSTID (ID 1721)

P3.21.1.13 RENSNING RETARDATIONSTID (ID 1722)

Anvandaren kan aven faststalla skilda accelerations- och retardationsramper for autorensnings-
funktionen med de har parametrarna.
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8.17.2 JOCKEYPUMP

P3.21.2.1 JOCKEYFUNKTION (ID 1674)

Jockeypumpfunktionen anvands for att styra en mindre jockeypump via en digital utsignal. Jockey-
pumpen kan anvandas om en PID-regulator anvands for styrning av huvudpumpen. Den har funk-
tionen har tre driftlagen:

Tabell 132.
Alternativets Benamning Beskrivning
nummer
0 Anvands inte
PID vila Jockeypumpen startar nar PID Vila pa huvudpumpen &r aktivt och
stoppar nar huvudpumpen vaknar upp fran vila.
2 PID vila (niva) Jockeypumpen startar nar PID-vila ar aktivt och PID-arvardesig-

nalen gar under nivan som faststallts med parameter P3.21.2.2.
Jockeypumpen stoppas nadr PID-arvardesignalen gar éver nivan
som faststallts med parameter P3.21.2.3 eller nar huvudpumpen
lamnar vilolaget.

PID &rvarde

‘/ ]
Jockeystoppniva \
Jockeystartnivd \ /

PID-regulatorns /

uppvakningsniva

Utgangsfrekv

A PID Insomningsfordrojning

N P
\

PID vila

Jockeypumpstyrning
(Valt virde = PID-viloldge)

Jockeypumpstyrning
(Valt varde = PID-vilolage (niva))

ard0.emd

Figur 116. Funktionen fér jockeypumpstyrning
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8.17.3 PRIMINGPUMP

En primingpump ar en mindre pump som anvands for foraktivering av den storre huvudpumpens
insug i syfte att forhindra att huvudpumpen suger in luft.

Primingpumpfunktionen anvands for att styra en mindre primingpump via den digitala utsignalen.
En fordrojningstid kan faststallas om primingpumpen ska startas fore huvudpumpen.
Primingpumpen fortsatter att kéras sa lange som huvudpumpen &r i drift.

P3.21.3.1 PRIMINGFUNKTION (ID 1677)

Aktiverar styrning av en extern primingpump via digitalutgdngen om Primingpumpstyrning har
angetts som onskad digitalutgang. Primingpumpen fortsatter att koras kontinuerligt sa lange som
huvudpumpen ar i drift.

Startkommando

(Huvudpump)

Primingpumpstyrning

(Digital utgangssignal) |
|

T
I
I
I
I
Primingtid |
|
I
I
I
|

|
>
|
Utgangsfrekv }
(HUVUdemp) 9141.emf
Figur 117.
P3.21.3.2 PRIMINGTID (1D 1678)

Bestammer hur lang tid som ga mellan att primingpumpen och huvudpumpen startar.
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8.17.4 ANTIBLOCKERINGSFUNKTION

Med antiblockeringsfunktionen forhindras att pumpen blockeras om pumpen star still under lang tid
genom att funktionen regelbundet startar pumpen. Intervall, drifttid och hastighet gar att stalla in.

P3.21.4.1 ANTIBLOCKERINGSINTERVALL (ID 1696)

Nar pumpen &r i viloldge definierar parametern efter hur lang tid pumpen startas med en angiven
hastighet (P3.21.4.3 Antiblockeringsfrekvens) och later den ga under en viss tid (P3.21.4.2
Antiblockering drifttid) for att forhindra att pumpen blockeras nar den star still under lang tid.

Antiblockeringsfunktionen gar att anvanda i bade laget for separat omriktare och i multiomriktar-
system. Funktionen gar bara att kéra nar pumpen ar i vilolage eller standbylage (i multiomriktar-
system).

OBS! Antiblockeringsfunktionen aktiveras nar vardet pa parametern ar hogre an noll och inaktive-
ras nar vardet ar noll.

P3.21.4.2 ANTIBLOCKINGERING DRIFTTID (ID 1697)
Parametern definierar hur lange pumpen ska ga nar funktionen &r aktiv.

P3.21.4.3 ANTIBLOCKERINGSFREKVENS (ID 1504)
Parametern definierar frekvensborvardet som anvands nar antiblockeringsfunktionen ar aktiv.

8.17.5 FROSTSKYDD

Frostskyddsfunktionen anvands for att skydda pumpen fran frysskador genom att den kérs med
faststalld frostskyddsfrekvens om pumpen arivilolage och den uppmatta temperaturen i pumpen
understiger angiven skyddstemperatur. Funktionen kraver installation av en temperaturgivare
eller temperatursensor i pumpholjet eller i rorsystemet nara pumpen.
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8.18 RAKNARE

Vacon® 100 FLOW-omriktaren inneh&ller olika riknare baserat pa omriktarens drifttid och
energiférbrukning. Vissa raknare mater totalvdrden medan vissa kan aterstallas av anvéandaren.

Energiraknarna anvéands for att méta energin som matas fran eln&tet och 6évriga réknare anvands
for att exempelvis mata omriktarens eller motorns drifttid.

Alla réknare kan Gvervakas antingen fran PC, manodverpanel eller faltbuss. Om mangverpanelen
eller datorn anvands for 6vervakning kan raknarna évervakas fran menyn M4 Diagnostik. Om
faltbussen anvands kan raknarnas varden avlasas med hjalp av id-numren.

| det har avsnittet finns en forteckning over raknare och id-nummer som underlattar vid avlasning
av varden via faltbussen.

Avsnittet avser programpaketen FW0065V017.vex och FW0072V003.vcx samt senare versioner.

Drifttidsraknare

Styrenhetens drifttid (totalt véarde). Denna raknare kan inte aterstallas. Vardena kan avldsas pa
omriktaren genom att kontrollera foljande id-nummer via faltbussen.

Drifttidsraknaren bestar av foljande 16-bitarsvarden (UINT).

ID 1754 Drifttid (ar)

ID 1755 Drifttid (dagar)

ID 1756 Drifttid (timmar)
ID 1757 Drifttid (minuter)
ID 1758 Drifttid (sekunder)

Exempel:
Drifttidsriknarvirdet 1a 143d 02:21 har avl3sts fran faltbussen:

ID1754: 1 (3r)
ID1755: 143 (dagar)
ID1756: 2 (timmar)
ID1757: 21 (minuter)
ID1758: 0 (sekunder)

Drifttid trippraknare

Aterstéllningsbar raknare for styrenhetens drifttid (trippvarde). Den har réknaren kan aterstéllas
antingen fran datorn, mandverpanelen eller faltbussen. Vardena kan avlasas pa omriktaren genom
att kontrollera foljande id-nummer via faltbussen.

Drifttidens trippréaknare bestar av foljande 16-bitarsvarden (UINT).

ID 1766 Drifttid trippraknare (ar)

ID 1767 Drifttid trippraknare (dagar)

ID 1768 Drifttid trippraknare (timmar)
ID 1769 Drifttid trippraknare (minuter)
ID 1770 Drifttid trippriaknare (sekunder)
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Exempel:
Vardet "1a 143d 02:21" har avlasts for drifttidens trippraknare fran faltbussen:

ID1766: 1 (ar)
ID1767: 143 (dagar)
ID1768: 2 (timmar)
ID1769: 21 (minuter)
ID1770: 0 (sekunder)

ID 2311 Drifttid trippriknare aterstéllning
Aterstalla drifttidens trippraknare.

Drifttidens trippraknare kan aterstallas fran datorn, manoverpanelen eller faltbussen. Om
mandverpanelen eller datorn anvands kan raknaren nollstéllas fran menyn M4 Diagnostik.

Om faltbussen anvands kan drifttidens trippraknare nollstallas genom att skriva en stigande flank
(0 => 1) tilL ID2311 Drifttid trippridknare aterstéllning.

Raknare for motorns drifttid

Motorns drifttid (totalt varde). Denna raknare kan inte aterstallas. Réknarvardena kan avlasas pa
omriktaren genom att kontrollera foljande id-nummer via faltbussen.

R&knaren for motorns drifttid bestar av foljande 16-bitarsvarden (UINT).

ID 1772 Drifttid (ar)

ID 1773 Drifttid (dagar)

ID 1774 Drifttid (timmar)
ID 1775 Drifttid (minuter)
ID 1776 Drifttid (sekunder)

Exempel:
Vardet "1a 143d 02:21” har avlasts for motorns drifttid fran faltbussen:

ID1772: 1 (ar)
ID1773: 143 (dagar)
ID1774: 2 (timmar)
ID1775: 21 (minuter)
ID1776: 0 (sekunder)

Rdknare for spanningssatt tid

Tid som kraftenheten varit spanningssatt (totalt varde). Denna réknare kan inte aterstallas.
Réknarvardena kan avlasas pa omriktaren genom att kontrollera féljande id-nummer via faltbussen.

R&knaren for spanningssatt tid bestar av foljande 16-bitarsvarden (UINT).

ID 1777 Spanningssatt tid (ar)

ID 1778 Spanningssatt tid (dagar)

ID 1779 Spanningssatt tid (timmar)
ID 1780 Spanningssatt tid (minuter)
ID 1781 Spanningssatt tid (sekunder)
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Exempel:
Vardet "1a 240d 02:18” har avlasts for spanningssatt tid fran faltbussen:

ID1777: 1 (ar)
ID1778: 240 (dagar)
ID1779: 2 (timmar)
ID1780: 18 (minuter)
ID1781: 0 (sekunder)

Energirdknare

Total mangd energi tagen fran elnatet. Denna raknare kan inte aterstallas. Réknarvardena kan
avlasas pa omriktaren genom att kontrollera foljande id-nummer via faltbussen.

Energiraknaren bestar av féljande 16-bitarsvarden (UINT).

ID 2291 Energirdaknare

Denna raknare visar alltid vardet med fyra siffror. Formatet och enheten for energirdknaren andras
dynamiskt beroende pa vardet for Energiriknare (se exemplet nedan).

Format och enhet for energiraknaren kan dvervakas med ID2303 Energirdaknarens format och
ID2305 Energiraknarens enhet.

Exempel:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
10,00 kWh
10,00 kWh
10,00 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
0.S.V.

Exempel:

Om vardet 4500 avlases fran ID2291, vardet 42 frdn ID2303 och vardet 0 fran ID2305:
Detta betyder 45,00 kWh.

ID2303 Energiraknarens format
Energirdknarens format definierar decimaltecknets position i vardet Energirdknare.

40 = 4 siffror, 0 decimaler
41 = 4 siffror, 1 decimal

42 = 4 siffror, 2 decimaler
43 = 4 siffror, 3 decimaler
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Exempel:

0,001 kWh (Format = 43)
100,0 kWh (Format = 41)
10,00 MWh (Format = 42)

ID2305 Energiraknarens enhet

Energirdknarens enhet definierar enheten for vardet Energirdknare.

0 =kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh
4 =PWh

Energitripprdaknare

Mangden energi tagen fran elnatet (trippvarde). Den har raknaren kan aterstallas antingen fran
datorn, mandverpanelen eller faltbussen. Raknarvardena kan avlasas pa omriktaren genom att
kontrollera foljande id-nummer via faltbussen.

ID 2296 Energitrippraknare

Dennaraknare visar alltid vardet med fyra siffror. Formatet och enheten for energitrippraknaren and-
ras dynamiskt beroende pa vardet for energitrippraknaren (se exemplet nedan).

Format och enhet for energiraknaren kan dvervakas med ID2307 Energiraknarens format och
ID2309 Energitrippraknarens enhet.

Exempel:

0,001 kWh
0,010 kWh
0,100 kWh
1,000 kWh
10,00 kWh
100,0 kWh
1,000 MWh
10,00 MWh
100,0 MWh
1,000 GWh
0.S.V.

ID2307 Energitrippraknarens format

Energitrippraknarens format definierar decimaltecknets position i vardet Energitrippraknare.

40 = 4 siffror, 0 decimaler
41 = 4 siffror, 1 decimal
42 = 4 siffror, 2 decimaler

43 = 4 siffror, 3 decimaler
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Exempel:

0,001 kWh (Format = 43)
100,0 kWh (Format = 41)
10,00 MWh (Format = 42)

ID2309 Energitrippraknarens enhet

Energitrippraknarens enhet definierar enheten for vardet Energitrippraknare.

0 =kWh
1=MWh
2=GWh
3=TWh
4 =PWh

ID2312 Energitrippriknare aterstillning
Aterstilla energitrippraknaren.

Energitrippraknaren kan aterstallas fran dator, mandverpanel eller faltbuss. Om mandverpanelen
eller datorn anvands kan réaknaren nollstallas fran menyn M4 Diagnostik.

Om faltbussen anvands kan energitrippraknaren nollstallas genom att skriva en stigande flank
(0 => 1) till ID2312 Energitrippriknare aterstillning.
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9. FELSPARNING

Om ett onormalt drifttillstand upptacks av frekvensomriktarens diagnostikfunktion avges ett
meddelande, exempelvis pa mandverpanelen. Panelen visar kod, namn och en kort beskrivning
av felet eller larmet.

Meddelandena har olika betydelse och kréver olika atgarder. Nar ett Fel uppkommer, stannar
omriktaren och maste startas om. Larm informerar om ovanliga driftférhallanden och maste
nollstallas, men omriktaren stannar inte. Informationsmeddelanden kréver aterstallning men paverkar
inte systemet.

For vissa fel kan man programmera olika reaktionssatt i applikationen. Se parametergruppen
Skyddsfunktioner.

,&terstéllning efter fel kan goras genom att trycka pa Reset-knappen pa panelen eller via I/0-plinten,
faltbussen eller PC-verktyget. Felen lagras i felhistorikmenyn som ar bladdringsbar. De olika
felkoderna visas i tabellen nedan.

OBS! Vid kontakt med leverantoren eller fabriken i samband med ett fel ska alla texter pa panelen,
felkoden, felets id, kallinformation, listan Aktivt fel och felhistoriken antecknas.

Kallinformationen innehaller information om felets ursprung, orsaken till felet, var det intraffade
samt dvriga detaljer

9.1 FEL INTRAFFAR

Nar ett fel intraffar och omriktaren stannar, ska orsaken till felet utredas enligt nedan, varefter
systemet aterstélls antingen

» med en lang (2 sek] tryckning pa Reset-knappen pa panelen eller
 genom att g4 till menyn Diagnostik (M4), ange Aterstéll fel (M4.2) och vélja parametern
Aterstall fel.

Reset faults

Main Menu c> Diagnostics -
ID: M4 ID: M4.1 m ID: M4.2
Monitor Active faults H

(5) @ E:] (0) @ z' Reset faults
Parameters
E.I (12 ) @ Help
Diagnostics Ij Fault history

(6) (39)

Figur 118.
» Endast for system med textpaneler: genom att valja Ja for parametern och klicka pa OK.

STDP|G| READY | ‘ 1/0 STOP |m READY | ‘ 1/0 STOP|(j READY ‘ ‘ 1/0
c) —

(ol) Reset faults

9152.emf

READY RUN 5TOP ALARM FAlIJLT READY RUN 5TOP ALARM FAlIJLT READY RUN 5TOP ALARM FAEJLT
a S a a1 A S
nrarnncT e | ol At THTREAR | SLEC- T
HTHGHUS T L @ RebeT FHUL @ JC ]
MLJ /
i1 A A .
N A4 o
4 w 4 °
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
Figur 119.
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9.2 FELHISTORIK

| meny M4.3 Felhistorik hittar du upp till max 40 intraffade fel. Du hittar ocksa mer information om
varje fel i minnet. Se nedan.

STOP ‘Gl READY | ‘ 1/0 STOP |d READY ‘ ‘ /0 STOP ‘Gl READY | ‘ 1/0
= Diagnostics Fault history — Device removed
ID: M4.1 D ID: M4.3.3 ID: M4.3.3.2
Active faults = External Fault 51 Code 39
E (0) @ Fault old 891384s > D 380
[ = External Fault 51 State Info old
Reset faults Fault old 871061s Date 7.12.2009 5
Fault history = Device removed 39 Time 04:46:33|| 8
Ij (39) Info old 862537s Operating time 8625375 §
Sourcel
Source2
Source3
Figur 120.
Det hér visas pa textpanelen:
READY RUN sTOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN STOP ALARM FAULT
a a a a a a
Coarn T I_{ 1 CT MM T I-L-.‘I T T
rroge s i comaer et Lo
MLI _J @ ML _J [ @ L L A
. _J i, _ [ |
4 w 4 b4 | W& w
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
READY RUN STOP ALARM FAULT READY RUN sTOP ALARM FAULT
a a a a
I T ETQTE
1 1071
L L Vo] A
0o
8
4 W 4 w 8
FWD REV Vo KEYPAD BUS FWD REV Vo KEYPAD BUS
Figur 121.
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9.3

Felkod Fel-id

FELKODER
Tabell 133. Felkoder och beskrivningar

Felets namn

Mojlig orsak

1 &VOELStrbr? 0 Omriktaren har identifierat att strom- Eontrottera belastningen.
ardvarute men ar for hog (>4*1y) i motorkabeln: Kgm;gllg[: rkT;cl))tlZ:"nc'Jch anslut-
1 e plotslig belastningsokning ningar.
p |Overstrom * kortslutning i motorkablarna Gor en identifikationskérning.
[programvarufel] | ¢ olamplig motor _ Ange en langre accelerationstid
e felaktiga parameterinstallningar (P3.4.1.2/ P3.4.2.2)
Overspénning e . Ange en langre retardationstid
0 |haravarufel) | DC-brvggans spénning dverstiger fipy 1 3/p3 23,
2 N . givna g C Aktivera overspanningsregula-
1 Overspanning o fo"r kort reta.r.dat_lonstld. o torn.
(programvarufel) | ® hoga overspanningsspikar i elnatet Kontrollera ing&ngsspinningen.
Jordfel Strommatningar visar att summan
20 o 9
(hardvarufel) for motorns fasstrom inte ar noll. Kontrollera motorkablar och
3 e isoleringsfel i kablar eller motor motor.
21 Jordfel .9 . Kontrollera filter.
[programvarufel] o fel pa filter [dU/dt, SIhUS]
. .. .. . Aterstall felet och starta om.
Laddningsbrytaren ar stangd nar Kontrollera arvardessignalen
érv.é'a'rdesinformationen fortfarande och kabelanslutningen mellan
5 40 |Laddningsbrytare|ar OPPE_N. . styrkortet och kraftkortet,
: fkeolri]ktl)gn:rr]ltfftel Kontakta distributoren om felet
P intraffar pa nytt.
Olika orsaker-: \If:rn ;nnt:l::]erstallas fran mano-
o |GBT utfor inte funktionen (ar defekt) Bry? strb’mr.nen
7 60 | Mattning e kortslutning i IGBT .
e bromsmotstandet dr kortslutet eller ?J?E;Ar;{%ﬁMoEm?élﬁwSLUT
dverbelastat Kontakta fabriken.
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600 Kommunikationen mellan styrkortet
601 och kraftenheten ar defekt.
Komponentfel.
602 Felaktig drift.
Komponentfel.
603 Felaktig drift.

For lag hjalpspanning i kraftenheten.

Komponentfel. 3

Felaktig drift. Aterstall felet och starta om.

604 Utgéngsfasens spanning féljer inte Hamta den senaste mjukvaran
referensen. fran Vacons webbplats och upp-

Arvardesfel. datera systemprogrammet.
Kontakta distributoren om felet

605 Komponentfel. intraffar pa nytt

Felaktig drift. yH-

Mjukvaran for styrenheten och kraften-

606 .. .

heten ar okompatibla.

Mjukvaruversionen kan inte lasas. Det

finns ingen mjukvara i kraftenheten.

607 Komponentfel.
Felaktig drift (problem med kraftkortet
eller matningskortet).
8 608 Systemfel CPU-overlast
ATERSTALL felet och bryt
strommen till omriktaren tva
609 Komponentfel. ganger.

Felaktig drift. Hamta den senaste mjukvaran
fran Vacons webbplats och upp-
datera systemprogrammet.

Komponentfel.

610 Felaktig drift.

Konfigurationsfel o .

614 Mjukvarufel At"erstall felet och star.ta om.

Komponentfel (styrkort) Hz;lmta den senaste mjukvaran

Felaktig drift fran Vacons webbplats och upp-|
datera systemprogrammet.

647 Komp(.)nen.tfel. Kontakta distributoren om felet

Felaktig drift. intraffar pa nytt.

Felaktig drift.

648 Systemprogrammet och applikationen

ar inte kompatibla.

.. Ladda fabriksinstallningarna.

Resursoverlast. - .

S T, Ly Hamta den senaste mjukvaran
649 Felvid inlasning, aterstallning eller o

lagring av parameter. fran Vacons webbplats och upp-
datera systemprogrammet.

DC-bryggans spanning ar under Ifall det beror pa ett tillfalligt

de angivna spanningsvardena. avbrott i matningsspanningen,

e for ldg matningsspanning aterstéller du felet och startar

. ¢ komponentfel om omriktaren. Kontrollera
Underspéanning .o T . .
9 80 e defekt ingangssakring matningsspanningen. Om

(fel) . i : . .

e extern laddningsbrytare ar inte matningsspanningen ar korrekt
stangd har det intraffat ett internt fel.

0BS! Felet aktiveras endast nar Kontrollera att elnatet ar felfritt.
omriktaren ar i driftlage. Kontakta distributoren.
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e problem med matningsspanning Kontrollera matningsspanning,
10 91 |Inadnasfas * fel pa sékring eller matningskablar |s&kringar och matningskabel,
gang Lasten méaste vara minst 10-20 % for | korrigera thyristorns brygga
att 6vervakningen ska fungera. och inlopp (MR6->].
Str.(.)mmatnlng.ar har identifierat att Kontrollera motorkabel och
= . strom saknas i en av motorns faser.
Overvakning av motor.
1 100 o e problem med motor och
utgangsfaser Kontrollera du/dt- eller
motorkablar sinusfiltret
o fel pa filter (du/dt, sinus) :
Frekvensomrik- | For l&g temperatur uppmatt Q.ngvnllhgstemperaturgn ar
. o for lag for frekvensomriktaren.
13 120 |tarens undertem-|i kraftenhetens kylare eller pa . .
Flytta frekvensomriktaren till
peratur (fel) kraftkortet. )
ett varmare stalle.
Omriktare
130 |overtemperatur Kontrollera arvardena for
(fel, kylare) kylluftens mangd och flode.
Omriktare Kontrollera om det finns smuts
131 |overtemperatur |Fsr hég temperatur uppmatt i kraften- |Kkyltarel[1. ningst
(larm, kylare) hetens kylare eller pa kraftkortet. ontrotiera omgivningstempe-
14 i 0BS! Kylarens temperaturgranser raturen.
9mr|ktare variérayr med olikapchassir? Se till att kopplingsfrekvensen
132 | overtemperatur : inte &r for hog i forhallande till
[fel, kort] omgivningstemperaturen och
Omriktare motorlasten.
133 |overtemperatur Kontrollera kylflakten.
(larm, kort)
15 140 Motor fastlast // Motorn &r fastlést. Kontrol_lera motor och
Motorstopp?? belastning.
Minska motorns belastning.
Overtemperatur Om motorn inte ar overbelas-
16 150 P Motorn ar dverbelastad. tad, kontrollera temperaturpa-
hos motor
rametrar (parameter Grupp 3.9:
skyddsfunktioner).
Kontrollera belastningen.
17 160 Underbelastning Motorn 5r underbelastad. Kontrollera parametrarna.
av motorn Kontrollera du/dt- och
sinusfiltren.
Overbelastning
180 | (kortvarig | Minska belastningen.
overvaknin i 5
19 - g. Drifteffekten ar for hog. Kpntr_ollera _att omriktaren ar
Overbelastning ratt dimensionerad. Ar den for
181 |(ldngvarig liten for belastningen?
overvakning)
Visas endast i kundspecifika .
applikationer, om funktionen anvands. | Aterstall felet och starta om
240 Identifikation av startvinkel omriktaren. Oka stromnivan
25 241 Motorstyrningsfel| misslyckades. for identifikation.
¢ Rotorn rorde sig under identifikation| Mer information finns i felhisto-
¢ Den nyavinkeln stammer inte med |rikkallan.
befintligt varde
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Omriktarens start haor forhindrats.
Driftférfragning ar PA nar en ny mjuk-
vara (inbyggt program eller applika-

Aterstall felet och stoppa
omriktaren.

26 250 | Start forhindrad tion), en parameterinstallning eller Ladda mjukvaran och starta
ndgon annan fil, som p&verkar omrik- |omriktaren.
tarens funktion, laddas i omriktaren.
. . Aterstall felet. Kontrollera
29 280 |Atex termistor .Atex—termlstorn har upptackt termistorn och dess
overtemperatur. .
anslutningar.
. Sakert stopp signal A till3ter inte att | Aterstall felet och starta om
290 | Sakert Stopp frekvensomriktaren stalls in pd KLAR. |omriktaren.
- - . Kontrollera signalerna fran
291 | Sakert Stopp Sakert stopp.5|gnal B t.|.llat.er |r:te att styrkortet till kraftenheten
frekvensomriktaren stalls in pa KLAR. | p D-anslutningen.
Sakerhetskonfi- |Visas nar sakerhetskonfigurationsbry- | Ta bort sakerhetskonfigura-
500 . . . o
guration taren har installerats. tionsbrytaren fran styrkortet.
Sikerhetskonfi- For manga STO-tillaggskort har Ta bort de extra STO-till-
501 . identifierats i omriktaren. Endast laggskorten. Se sakerhets-
guration ..
en stods. handboken.
Sakerhetskonfi- [STO-tilldggskortet har installerats P“lacera STO—tlllagg.skortet I
502 . . ratt kortplats. Se sakerhets-
guration i fel kortplats.
handboken.
Sakerhetskonfi- |Sakerhetskonfigurationsbrytaren I_nstallera sakerohetskonflgura—
30 503 uration caknas b3 stvrkortet tionsbrytaren pa styrkortet. Se
g pa sty ' sakerhetshandboken.
Installera sakerhetskonfigura-
504 Sakerhetskonfi- |Sakerhetskonfigurationsbrytaren ar tionsbrytaren pa ratt plats pa
guration felaktigt installerad pa styrkortet. styrkortet. Se sakerhetshand-
boken.
- .| Sakerhetskonfigurationsbrytaren Koptrollera sakerbetskor?ﬂgu—
Sakerhetskonfi- o . - . rationsbrytaren pa STO-till-
505 . pa STO-tillaggskortet ar felaktigt N
guration notallerad laggskortet. Se
' sakerhetshandboken.
. : _— Kontrollera installationen av
Sakerhetskonfi- | Kommunikationen med STO- -
506 uration tillaggskortet har avbrutits STO-tillaggskortet. Se
g 99 ' sakerhetshandboken.
Sakerhetskonfi- |Hardvaran har inte stéd for STO- Aterstall omrl_ktaren O.Ch starta
507 ration tillsaaskort om. Om felet intraffar igen
guratio aggsxort. kontaktar du distributoren.
520 |Saker diagnostik | Komponentfel p& STO-tillaggskort. Aterstall omriktaren och
- - - - — starta om.
521 |Siker diagnostik Dlagnostlkf_el [ ATE_X—ttErmlstorn. Ffal Pa|0m .fe[et intraffar igen byter
ATEX-termistorns ingangsanslutning. |4y tillaggskortet.
Kontrollera ATEX-termistorns
ingéngsanslutning.
30 522 |Siker diagnostik _Korotslutnlng [ ATEX—termlstorns Kontroﬂera den externa ATEX-
ingangsanslutning. anslutningen.
Kontrollera den externa ATEX-
termistorn.
Nodstoppsknappen har kopplats in . ) . . -
530 |Sakert stopp eller ocksa har ndgon annan STO- N&r STO-funktionen &r aktive

atgard aktiverats.

rad ar omriktaren i sakert lage.
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Flakthastigheten foljer inte
) _ varvtalsrefere_nsen pa ett korrekt satt. Aterstsll felet och starta om.
311 | Flaktkylning Frekvensomriktaren fungerar dock Rensa flikten eller byt ut den
32 som avsett. Felet visas endast i MR7 y ’
och storre omriktare.
312 | Flsktkylning Flsktens livstid (50 000 timmar) &r slut. E}.{tfflﬁ‘tt d‘;icf*t‘s?i‘;““a“ raknaren
Omriktarens brandfunktionen ar akti-
Brandfunktion verad. Omriktarens skyddsfunktioner |Kontrollera parameterinstall-
33 320 aktiv anvands inte. ningarna och signalerna. Vissa av
OBS! Larmet aterstalls automatiskt omriktarens skydd ar inaktiva.
nar brandfunktionen ar inaktiverad.
) Kraftenheten har bytts ut mot en annan Aterstsll felet.
361 Enhet andrad av motsvarande storlek. 0BS! Omriktaren startar om
(samma typ) Enheten ar klar for anvandning. Parame- efte-r Sterstsllnin
trarna ar redan tillgangliga i omriktaren. 9:
Enhet dndrad Tillaggskortet i kortplats B har bytts till Aterstill felet. De gamla
362 (samma typ) ett kort som tidigare suttit i kortplat- |parameterinstallningarna
37 yp sen. Enheten ar klar for anvandning. | kommer att anvandas.
363 Enhet andrad Samma som ID362 men hanvisar till Se ovan
(samma typ) Kortplats C. '
364 Enhet andrad Samma som |ID362 men hanvisar till Se ovan
(samma typ) Kortplats D. '
365 Enhet andrad Samma som ID362 men hanvisar till Se ovan
(samma typ) Kortplats E. '
Tillaggskortet har lagts till i kortplats . . .
372 Enhet tillagd B. Tillaggskortet har tidigare suttit Ezheat;nlaar:;z;:gtre?'innvsig?lrrzlizg.—
(samma typ) i kortplatsen. Enheten ar klar for arng komrzer att anvindas g
anvandning. '
373 Enhet tillagd Samma som ID372 men hanvisar till Se ovan
38 (samma typ) Kortplats C. '
374 Enhet tillagd Samma som ID372 men hanvisar till Se ovan
(samma typ) Kortplats D. '
375 Enhet tillagd Samma som ID372 men hanvisar till Se ovan
(samma typ) Kortplats E. '
382 |Enhet borttagen Tillaggskort borttaget fran kortplats
Aeller B.
Samma som ID380 men hanvisar till
383 |Enhet borttagen
39 J Kortplats C. Enheten &r inte léngre tillgédng-
Samma som ID380 men hanvisar till | lig. Aterstall felet.
384 |Enhet borttagen
Kortplats D.
385 | Enhet borttagen Samma som ID380 men hanvisar till
Kortplats E.
. , Enheten ar inte langre tillgang-
40 390 |Okand enhet En okand enheF har anslutits lig. Om felet intraffar igen kon-
(kraftenhet/tillaggskort). o
taktar du distributoren.
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Kontrollera parameterinstall-
ningarna.

Kontrollera arvardena for kyl-
luftens mangd och flode.

Den beraknade IGBT-temperaturen Kontrollera omgivningstempe-

e raturen.

ar for hog. Kontrollera om det finns smuts

41 400 |IGBT-temperatur|e For hog motorbelastning kvlaren

e For hog omgivningstemperatur ye i .

e Hardvarufel _Se till att koppl_lngsfl;ekvense_n
inte ar for hog i forhallande till
omgivningstemperaturen och
motorlasten.

Kontrollera kylflakten.
Gor en identifikationskorning.
Aterstall felet.
- Kraftenheten har bytts ut till en annan | 0BS! Omriktaren startar om
Enhet andrad Lo e 0 oy
431 (annan typ) typ. Parametrarna ar inte tillgangliga |efter aterstallning.
yp i installningarna. Ange kraftenhetens parametrar
igen.
) Tlllaggskortgt i kortplats C har pytts till Aterstsll felet.
Lb Enhet andrad ett kort som inte tidigare suttit i kort- e
433 U Ange tillaggskortets parame-
(annan typ) platsen. Inga parameterinstallningar .
trar igen.
har sparats.
Enhet andrad Samma som ID433 men hanvisar till
434 Se ovan.
(annan typ) Kortplats D.
Enhet andrad Samma som ID433 men hanvisar till
435 Se ovan.
(annan typ) Kortplats D.
Aterstill felet.
. En annan typ av kraftenhet har lagts | 0BS! Omriktaren startar om
Enhet tillagd . . S o oy
441 (annan typ] till. Parametrarna ar inte tillgangliga |efter aterstallning.
yp i installningarna. Ange kraftenhetens parametrar
igen.
Tillaggskortet har inte suttit i samma
45 443 Enhet tillagd kortplats innan det lades till i kortplats | Ange tillaggskortets parame-
(annan typ) C. Inga parameterinstallningar har trarigen.
sparats.
Enhet tillagd Samma som D443 men hanvisar till
[AAA Se ovan.
(annan typ) Kortplats D.
Enhet tillagd Samma som ID443 men hanvisar till
445 Se ovan.
(annan typ) Kortplats E.
46 662 |Realtidsklocka RTC—batterlets”spannlngsnlva ar lag Byt ut batteriet.
och batteriet bor bytas.
Miukvaran Omriktarens mjukvara har uppdaterats
47 663 J (antingen hela programpaketet eller  |Inga atgéarder behdvs.
uppdaterad N

applikationen).

.MmOSt enav de tlllgangUga ar?aloga Byt de defekta delarna.

ingangssignalerna har sjunkit under Kontrollera analoginadnaens

50 % av det faststallda minimala Krets gingang

50 1050 | Al Lag signal S|gnalomfaqget. . o Kontrollera att parametern Al1

Styrkabeln ar trasig eller ocksa har . .
signalomréde har ratt

den lossnat. etalinin

Fel pa signalkallan. 9
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Digitalingdngens signal som faststéllts
i parametern P3.5.1.11 eller P3.5.1.12

Anvandardefinierat fel.

51 1051 | Externt fel i enhet har aktiverats fér att indikera Sccret:g;l;e]ra digitala ingangar/
feltillstdndet i en extern enhet. )
1052 Kommumka— Anslutningen mellan mandverpanelen Kontrouera mangverpanelens
52 tionsfel mot . . anslutning och eventuell
1352 . och omriktaren fungerar inte.
mandverpanel panelkabel.
53 1053 Faltbusskommu- | Dataanslutningen mellan faltbussmas-| Kontrollera installationen och
nikationsfel tern och faltbusskortet fungerar inte. |faltbussmastern.
1354 |Felikortplats A
1454 | Fel kortplats B
et ortpats Kontrollera kortet och
54 1554 | Fel kortplats C Defekt tillaggskort eller kortplats. kortplatsen.
Kontakta distributoren.
1654 |Fel kortplats D
1754 |Fel kortplats E
Kontrollera att motorn ar
ansluten till omriktaren.
Se till att det inte finns n&gon
57 1057 | ldentifiering Identifikationskérningen misslyckades.| belastning p& motoraxeln.
Sakerstall att startkommandot
inte tas bort innan identifika-
tionskorningen har slutforts.
1063 |Fel i snabbstopp |Snabbstopp aktivt. Kontrollera orsaken till att
snabbstoppet aktiverades.
Nar du har hittat felet och
63 atgardat det, nollstéller du felet
1363 |Snabbstoppslarm|Snabbstopp aktivt. och startar om omriktaren.
Se parameter P3.5.1.26 och
parametergrupp 3.4.22.5.
. . Kontrollera installationen,
PC-kommunika- | Dataanslutningen mellan datorn och .
65 1065 | .. . . kablarna och plintarna mellan
tionsfel frekvensomriktaren fungerar inte. .
datorn och frekvensomriktaren.
Termistoringang Kontrollera motorns kylning
1366 .
1 fel och belastning.
Termistoringang _ . _ B K_ontrollera termistoranslut-
56 1466 2 fel Termistoringangen har identifierat ningen.
en okning av motortemperaturen. Om termistoringangen inte
Termistoringéng anvands r_néste felet bero en
1566 kortslutning.
3 fel
Kontakta distributoren.
1301 Underhallsrak- |Underhallsraknaren har natt
nare 1 larm larmgransen.
1302 Underhallsrak- |Underhallsraknaren har natt o .
nare 1 fel felgransen. Utfor .r.10d\./‘and|gt underhall och
68 — — . nollstall raknaren. Se parame-
1303 Underhallsrak- Underh;llsraknaren har natt tern B3.16.4 eller P3.5.1.40.
nare 2 larm larmgransen.
Underhallsrak- |Underhallsraknaren har natt
1304 .
nare 2 fel larmgransen.
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Ett id-nummer som inte finns anvands

Kontrollera parametrarna

felgransen (P3.9.6.7).

1310 for att mappa varden till Faltbussens |i menyn Faltbuss med
processdata ut. datamappning (avsnitt 4.6).
Vardet som mappas kan vara av
69 131 Faltbusskommu- | Det gar inte att konvertera ett eller flera | en odefinierad typ. Kontrollera
nikationsfel varden for Faltbuss processdata ut. parametrarna i menyn Faltbuss
med datamappning (avsnitt 4.6).
Spill vid mappning och konvertering Kontrollera parametrarna
1312 av varden for Faltbuss processdata i menyn Faltbuss med data-
ut (16-bitars). mappning (avsnitt 4.6).
Start-kommandot &r aktivt och Aterstall normal drift genom att
76 1076 |Startforhindrad |sparrades for att forhindra att motorn gtrircs)trilslfa?trzlzalﬁtti?/;egéror 5
roterar oavsiktligt under startskedet. A P
parameterinstallningarna.
Hogst fem aktiva anslutningar tillats . . .
77 1077 |>5 anslutningar |samtidigt for faltbuss eller PC- Zi:ﬁ;;?ne :\;i;skjutande aktiva
verktyget enligt applikationen. g '
Mjukfyllningsfunktionen i PID- Det kan bero pa ett rérbrott.
100 1100 Tidsgrans for regulatorn har natt en tidsgrans. Kontrollera processen.
mjukfyllning Onskat processvarde uppndddes Kontrollera parametrarna
inte inom tidsrymden. i menyn Mjukfyllning M3.13.8.
Felvid 3rvirdes- PID-requlator: Arvardet har sjunkit Kontrollera processen.
101 1101 | 8vervaknin under overvakningsgranserna Kontrollera parameterinstall-
(PID1) g (P3.13.6.2, P3.13.6.3) och fordrojnings- | ningarna, évervakningsgran-
tiden (P3.13.6.4) om sadan satts. serna och férdrojningen.
Fel vid 3rvirdes- Extern PID-regulator: Arvirdet ligger |Kontrollera processen.
105 1105 | évervaknin utanfor overvakningsgranserna Kontrollera parameterinstall-
(ExtPID) g (P3.14.4.2, P3.14.4.3) och fordrojnings- | ningarna, dvervakningsgran-
tiden (P3.14.4.4) om sadan satts. serna och fordréjningen.
Signalen for dvervakning av
1109 ingdngstrycket (P3.13.9.2) har sjunkit | Kontrollera processen.
Ing&ngstryck under larmgransen (P3.13.9.7). Kontrollera parametrarna
109 = ; _ — _ i meny M3.13.9.
Overvakning Signalen for dvervakning av Kontrollera ingdngstryckets
1409 Lnngdaenrgfst;[lg:ak:ste[E:?I.:J;%z‘; gir sjunkit givare och anslutningarna.
Minst en av de valda temperaturin-
1315 gangssignalerna (P3.9.6.1) har natt
1 T turfel 1 larmgrénsen (P3.9.6.2). Undersok orsaken till tempera-
emperaturfe Slen
P Minst en av de valda temperaturin- turckningen. _
1316 gangssignalerna (P3.9.6.1) har natt Kontrollera temperaturgivaren
felgransen (P3.9.6.3). ;)(chfnfllutnlnt%atrna. i
ontrollera att temperaturin-
Minst en av de valda temperaturin- gangen ar fast anleten om
1317 gang§5|gnalerna (P3.9.6.5) har natt ingen givare ar ansluten.
112 Temperaturfel 2 felgransen (P3.9.6.6). Mer information finns i handbo-
Minst en av de valda temperaturin- ken till tillaggskortet.
1318 gangssignalerna (P3.9.6.5) har natt
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Utfor de nodvandiga under-

Minst en av raknarna for pumpdrifttider halls3tgarderna och Sterstill

1113 | Pumpens drifttid |i ett multipumpsystem har overskridit sedan riknaren och larmet
1 den anvandardefinierade larmgransen. (Se avsnitt 4.15.4)
Minst en av raknarna for pumpdrifttider E;ggc:eér:%iﬁgdégﬁ gsedres:;ll
1313 | Pumpens drifttid |i ett multipumpsystem har overskridit cedan E‘éknaren och felet
den anvandardefinierade felgransen. (Se avsnitt 4.15.4)
700 Applikationen stods inte. Byt applikation
300 Stods ej e 5
701 Tillaggskortet eller kortplatsen stods Ta bort tilliggskortet

inte.
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10.

10.1

BILAGA 1

STANDARDPARAMETERVARDEN ENLIGT DEN VALDA APPLIKATIONEN

Standardvardena for parametrarna nedan kan variera beroende pa den valda applikationsguiden.

Tabell 134. Standardparametervadrden enligt applikation

Standardvirde (forvalt)

5 of af
Index Parameter Elo | & |EZE % |Enhet| 1D Beskrivning
2 || > 2E B2E
© T s 0 EXo
5 s 23 2%
o s E
P3.2.1 Fjarrstyrplats 0 0 0 0 0 172 | 0 =1/0-styrning
P3.2.2 Lokal/fjarr 0 0 0 0 0 211 | 0=Fjarr
P3.2.6 1/0 A logik 2 2 2 0 300 g : E;Zgg:zﬁ (flank]
P3.2.7 I/0 B logik 2 2 2 2 2 363 |2 =Fram-Back (flank]
P3.3.1.5 1/0 A, val av bérvirde 6 6 7 7 7 117 ?:ﬁ:;*m
P3.3.1.6 I/0 B, val av borvirde 4 4 4 4 4 131 |4=AN
P3.3.1.7 Panel, val av borvarde 2 2 2 2 121 | 2 = Mandverpanelsreferens
P3.3.1.10 Faltbuss, val av borvarde 3 3 3 3 3 122 | 3 = Borvarde for faltbuss
P3.3.3.1 Forvalt frekvenslage 0 0 0 0 0 182 | 0= Binarkodad
P3.3.3.3 Forvald frekvens 1 10,0 10,0 10,0 10,0 10,0 Hz 105
P3.3.3.4 Forvald frekvens 2 15,0 | 15,0 | 15,0 15,0 15,0 Hz 106
P3.3.3.5 Forvald frekvens 3 20,0 | 20,0 | 20,0 20,0 20,0 Hz 126
P3.3.6.1 Aktivera spolborvarde 0 0 0 0 101 532
P3.3.6.2 Spolborvarde 0 0 0 0 101 530
P3.3.6.4 Joggingreferens 1 0,0 0,0 0,0 0,0 50,0 Hz 1239
P3.3.6.6 Jogging ramp 10,0 10,0 10,0 10,0 3,0 s 1257
P3.5.1.1 Styrsignal 1 A 100 100 100 100 100 403
P3.5.1.2 Styrsignal 2 A 101 101 0 0 0 404
P3.5.1.4 Styrsignal 1 B 0 0 103 101 0 423
P3.5.1.7 Styrplats I/0 B 0 0 105 102 0 425
P3.5.1.8 Borv. referens 1/0 B 0 0 105 102 0 343
P3.5.1.9 Styrplats faltbuss 0 0 0 0 0 411
P3.5.1.10 Styrplats panel 0 0 0 0 0 410
P3.5.1.11 Externt fel (stdng) 102 102 101 0 105 405
P3.5.1.13 Felaterstalln (stang) 105 105 102 0 103 414
P3.5.1.21 Val av forvald frekvens 0 103 103 104 0 0 419
P3.5.1.22 Val av forvald frekvens 1 104 104 0 0 0 420
P3.5.1.23 Val av forvald frekvens 2 0 0 0 0 0 421
P3.5.1.31 Val av PID-b&rvérde 0 0 0 0 102 1047
P3.5.1.35 Aktivera DI Jogging 0 0 0 0 101 532
P3.5.1.36 j;‘gl‘l’jirr':agrj; 0o | o | o 0 | 101 530
P3.5.1.42 Pump 1, forregling 0 0 0 103 0 426
P3.5.1.43 Pump 2, forregling 0 0 0 104 0 427
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Tabell 134. Standardparametervédrden enligt applikation

P3.5.1.44 Pump 3, férregling | 0 ‘ 0 ‘ 0 ‘ 105 ‘ 0 ‘ | 428 |
P3.5.2.1.1 Al1 signalval 100 100 100 100 100 377
P3.5.2.1.2 Al1 filtertid 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 s 378
P3.5.2.1.3 Al1 signalomrade 0 0 0 0 0 379 |0=0-10V/0-20 mA
P3.5.2.1.4 Al1 eget min 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 380
P3.5.2.1.5 Al1 eget max 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 381
P3.5.2.1.6 Al1 signalinvertering 0 0 0 0 0 387
P3.5.2.2.1 Al2 signalval 101 101 101 101 101 388
P3.5.2.2.2 Al2 filtertid 0,1 0,1 0,1 0,1 0,1 s 389
P3.5.2.2.3 Al2 signalomrade 1 1 1 1 1 390 |1=2-10V/4-20 mA
P3.5.2.2.4 Al2 eget min 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 391
P3.5.2.2.5 Al2 eget max 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 | 100,0 392
P3.5.2.2.6 Al2 signalinvertering 0 0 0 0 0 398
P3.5.3.2.1 RO1 funktion 2 2 2 49 2 11001 | 2 = Drift
P3.5.3.2.4 RO2 funktion 3 3 3 50 3 11004 | 3 = fel
P3.5.3.2.7 RO3 funktion 1 1 1 51 1 11007 | 1 = Driftklar
P3.5.4.1.1 AO1 funktion 2 2 2 2 2 10050 | 2 = Utgangsfrekvens
P3.5.4.1.2 AO01 filtertid 1,0 1,0 1,0 1,0 1,0 s 10051
P3.5.4.1.3 AO1 min.signal 0 0 0 0 0 10052
P3.5.4.1.4 AO1 min skaln 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 10053
P3.5.4.1.5 AO1 max skaln 0,0 0,0 0,0 0,0 0,0 10054
P3.10.1 Autom terstalin 0 0 1 1 1 731 ? : iif“r/frid
P3.13.2.5 Val av PID-bdrvarde 0 0 0 0 102 1047
P3.13.2.6 Kalla for PID-borvarden 1 - - 1 1 1 332 | 1=Borvarde 1 fran panel
P3.13.2.10 Kalla for PID-borvarden 2 - - - - 2 431 | 2=Borvarde 2 fran panel
P3.13.3.1 PID-arvardesfunktion - - 1 1 1 333
P3.13.3.3 Kalla for PID-arvarde - - 2 2 2 334
P3.15.1 Multipumplage - - - 0 2 1785
P3.15.2 Antal pumpar 1 1 1 3 3 1001
P3.15.5 Pumpforregling - - - 1 1 1032
P3.15.6 Autovaxla - - - 1 1 1027
P3.15.7 Autovéxlade pumpar - - - 1 1 1028
P3.15.8 Autovaxlingsintervall - - - 48,0 48,0 1029
P3.15.11 Autovaxlingsfrekvensgrans - - - 25,0 50,0 Hz 1031
P3.15.12 Autovaxlingspumpgrans - - - 1 3 1030
P3.15.13 Regleromrade - - - 10,0 10,0 % 1097
P3.15.14 Bandbreddsfordrojning - - - 10 10 s 1098
P3.15.15 Konstant produktionshastighet - - - - 100,0 % 1513
P3.15.16 Grans pumpar i drift - - - 3 3 1187
P5.7.1 Atergdngstid 5 5 5 5 5 min 804
P5.7.2 Standardsida 4 5 4 4 4 2318 | 4 = Multidisplay
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